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การพัฒนาระบบป��มความร�อนเพ�่อปรับอากาศในอาคาร
และผลิตปุ�ยหมักแบบเร่งอุณหภูมิโดยเสาเข�มพลังงาน
ในบร�บทของเศรษฐกิจหมุนเว�ยน

4

1

การพัฒนาตนแบบระบบปมความรอนเพื่อปรับอากาศในอาคารและผลิตปุยหมัก
โดยเสาเข็มพลังงาน เปนการพัฒนาระบบปรับอากาศที่มีประสิทธิภาพและไมปลดปลอย
ความรอนสูอากาศภายนอก เนื่องจากในปจจุบัน การใชพลังงานในสวนระบบปรับอากาศ
นับวาเปนสวนที่ใชพลังงานถึงกวา 60% ของพลังงานไฟฟาทั้งหมดที่ใชในอาคารสํานัก
งานและอาคารที่พักอาศัย และผลจากการปลดปลอยความรอนจากระบบปรับอากาศ
ในอาคารจํานวนมากในเขตเมือง เปนสวนหนึ่งที่กอใหเกิดปรากฏการณเกาะความรอน 
(Heat island phenomena)

ตนแบบระบบทีพ่ฒันาขึน้ ประกอบดวย ระบบถายเทความรอนสูเครือ่งทาํปุยหมกั
แบบใชอากาศ โดยใช Heat Pump เครื่องทําปุยหมักแบบเติมอากาศ ชุดแผงโซลาเซลล
สําหรับใหพลังงานชุดปมหมุนเวียน เครื่องทําปุยหมัก และระบบตรวจวัดและควบคุม
หลกัการทาํงานของระบบ คอื การระบายความรอนดวยการหมนุเวยีนนํา้ และการควบคุม
การถายเทความรอนจากหองปรับอากาศสูเสาเข็ม และจากเสาเข็มสูระบบปุยหมักซึ่ง
มาจากเศษอาหาร ตลอดจนขยะที่เกิดขึ้นภายในคณะวิศวกรรมศาสตร 

ภายหลงัการใชงานระบบจะมกีารประเมนิผลและปรบัปรุงประสทิธภิาพของระบบ
ในระยะยาว ทั้งในแงการประหยัดพลังงานของระบบปรับอากาศ GSHP ประสิทธิภาพใน
การผลิตปุยหมัก รวมถึงการดัชนีตาง ๆ ดานพลังงาน ตลอดจนดานส่ิงแวดลอมและ
การเปลี่ยนแปลงภูมิอากาศ เชน Ton-CO2, Carbon footing เปนตน ตามคําแนะนําของ
คณะกรรมการระหวางรัฐบาลวาดวยการเปล่ียนแปลงสภาพภูมิอากาศ Intergovern-
mental Panel on Climate Change (IPCC)

• รศ.ดร.อภินิติ โชติสังกาศ  • ผศ.ดร.อรรถพร ว�เศษสินธุ์ 
• อ.ดร.คเณศ คัจฉสุวรรณมณี  • รศ.ดร.พ�ระยศ แสนโภชน์ 
• รศ.ดร.จ�มา ศรลัมพ์  • นายวสุธร ศิร�ยากร 
• นายณัท  เนียมนาค

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล
 ภาคว�ชาว�ศวกรรมโยธา 081 904 3060
 fengatj@ku.ac.th

ระบบที่จะพัฒนาขึ้นสามารถนําไปตอยอดเปนผลิตภัณฑนวัตกรรมได อาทิ ระบบจัดการมูลฝอยในบานอัจฉริยะ บานประหยัดพลังงาน 
อาคารเขยีว โดยมหีนวยงานทีใ่หความสนใจ ไดแก การเคหะแหงชาต ิซึง่มศัีกยภาพในการใชงานจรงิในโครงการบานพกัอาศยั รวมทัง้อาคารเรยีน
ของมหาวทิยาลยัเกษตรศาสตรทีจ่ะไดกอสรางข้ึนตอไปในอนาคต นอกจากนี ้ระบบทีจ่ะพฒันาขึน้ยังสามารถใชเปนพ้ืนที่ศึกษาดูงานใหหนวยงาน
ภายนอกและบุคคลทั่วไป รวมทั้งผลการตรวจวัดระบบในระยะยาวสามารถนํามาเปนขอมูลสําหรับการวิจัยพื้นฐานเพื่อสรางผลงานตีพิมพตอ
ไปไดอีกในอนาคต

บนเส�นทางวิศวกรรม ครั้งที่ 12
คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
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คาร์บอนรูพรุนจากช�วมวลเหลือทิ�ง เพ�่อใช�เป�นวัสดุในอุปกรณ์
สําหรับการแปลงและกักเก็บพลังงาน2

• นายกษ�ดิศ จันทร์บูรณะพ�นิจ   
• ผศ.ดร.กษ�ดิศ พนมสุวรรณ

คารบอนรูพรุนจากชีวมวลเหลือทิ้งเพื่อใชเปนวัสดุในอุปกรณ

สําหรับการแปลงและกักเก็บพลังงาน เกิดจากแนวคิดและความสนใจในการ

แปรรูปชีวมวลเหลือทิ้งทางการเกษตรเปนวัสดุคารบอนรูพรุนท่ีมีมูลคา

เพิ่ม โดยการพัฒนาและศึกษาการแปรรูปชีวมวลเหลือทิ้งที่ “ไรคา” เปน

วัสดุคารบอนรูพรุนที่มี “มูลคา” จากการนําของชีวมวลเหลือทิ้งมาใชให

เกิดประโยชนสูงสุด (Waste utilization) ชวยลดปญหาขยะสิ่งแวดลอม

และลดการปลดปลอยกาซเรือนกระจกจากการเนาเสียและการเผาทําลาย

ของชีวมวลเหลือทิ้ง ตอบสนองตอนโยบายของประเทศที่ตองการกาวเขาสู

สังคมคารบอนศูนยสุทธิ (Net zero emission) อยางยั่งยืน 

คณะผูวิจัยไดใชเทคโนโลยีและนวัตกรรมทางดานวัสดุศาสตรเขา

มาชวยในการออกแบบและปรับแตงคารบอนรูพรุนจากชีวมวลใหมีสมบัติ

ทางกายภาพ เคมี และไฟฟา ที่เหมาะสมตอการนําไปประยุกตใชงานใน

อุปกรณการแปลงและกักเก็บพลังงาน ไดแก ขั้วไฟฟาในตัวเก็บประจุยิ่งยวด 

(Supercapacitor) ข้ัวไฟฟาของเซลลเชื้อเพลิง (Fuel cell) และข้ัวไฟฟา

ในอิเล็กโทร-ไลเซอรในการผลิตไฮโดรเจน (Electrolyzer) เปนตน โดย

มีการประกอบเปนผลิตภัณฑตนแบบเพื่อพัฒนาตอยอดสูการใชงานจริง

ซึ่งอุปกรณเหลานี้จะมีบทบาทและมีการใช งานที่แพร หลายมากขึ้น

ในอุตสาหกรรมตาง ๆ ในอนาคต

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์
 ภาคว�ชาว�ศวกรรมวัสดุ     0 2797 0999 ต�อ 2102-4
 fenggdp@ku.ac.th 081 904 3060 

กลุ่มพลังงานและวัสดุที่ยั่งยืน
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นวัตกรรมการเตร�ยมตัวดูดซับซ�ลิกาที่มีรูพรุนสองขนาด
จากเจลาตินเหลือทิ�งสําหรับการดักจับและการนําก�าซ
คาร์บอนไดออกไซด์มาใช�ประโยชน์

3

• ศ.ดร.ธงไทย ว�ฑูรย์ 
• ศ.ดร.เมตตา   เจร�ญพานิช 
• ผศ.ดร.วลีพร   ดอนไพร

คณะผูวจิยัออกแบบตวัดูดซบัซลิกิาทีม่รีพูรุนสองขนาดโดยใชเจลาตนิ

เหลอืท้ิงเปนสารกาํหนดโครงสราง เพือ่ใหการดดูซบักาซคารบอนไดออกไซด

มีประสิทธิภาพและมีราคาถูกเปนมิตรกับส่ิงแวดลอม โดยพบวาตัวดูดซับ

ซิลิกาที่มีรูพรุนสองขนาดที่พัฒนาขึ้นมีประสิทธิภาพในการดูดซับกาซ

คารบอนไดออกไซดไดดี นอกจากนี้ยังมีการออกแบบตัวเรงปฏิกิริยาให

สามารถแปรรูปกาซคารบอนไดออกไซดที่ดักจับไดใหเปนสารเคมีเพิ่มมูลคา

จําพวกเมทานอล และโอเลฟนสเบา 

การออกแบบตวัดดูซบัซลิกิาทีม่รีพูรนุดงักลาว ชวยลดตนทุนการผลติ

ซิลิกา โดยใชเจลาตินเหลือทิ้งมาควบคุมโครงสรางของซิลิกาใหมีรูพรุนสอง

ขนาด รวมทั้งการออกแบบตัวเรงปฏิกิริยาใหสามารถแปรรูปกาซคารบอน

ไดออกไซดที่ดักจับไดใหเปนสารเคมีเพิ่มมูลคาจําพวก เมทานอล และ

โอเลฟนสเบา

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมเคมี 0 2797 0999 ต�อ 1247 
 fengttwi@ku.ac.th  089 172 8152  

บนเส�นทางวิศวกรรม ครั้งที่ 12
คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
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การร�ไซเคิลเศษแก�วเหลือทิ�ง
โดยอาศัยกระบวนการข�้นรูปวัสดุผง

ตัวอย่างพระเคร�่องบูชาที่ผลิตจากเศษแก�วบด
ด�วยกระบวนการที่พัฒนาข�้น

4

• รศ.ดร.ปร�ญญา ฉกาจนโรดม 
• นายเอกดนัย ดีประเสร�ฐวงศ์

แกวเปนวัสดุที่มีการใชงานที่หลากหลาย เชน ใชสําหรับบรรจุอาหาร 

เครื่องดื่ม ยา และเครื่องสําอาง รวมถึงใชงานเปนกระจกรูปแบบตาง ๆ เชน 

กระจกหนาตาง หรอืกระจกหนารถ เปนตน แตในอตุสาหกรรมการหลอมแกว

นัน้มกีารปลอยกาซเรอืนกระจกเปนจาํนวนมากจากการหลอมแกว นอกจากนี้ 

หลังการใชงานผลิตภัณฑแกวก็จะเกิดขยะเศษแกว สงไปหลุมฝงกลบทําให

เกิดปญหาสิ่งแวดลอมได

แกว มีคุณสมบัติที่สําคัญ คือ สามารถนําไปแปรรูปเปนผลิตภัณฑได 

โดยไมมีการสูญเสียคุณสมบัติ และสามารถนํากลับมาใชใหม (Recycle) ได 

ชวยลดการใชพลังงานและการปลอยกาซเรือนกระจกจากการผลิตแกวใหม 

โดยการ Recycle แกว จะทาํโดยการบดแกวใหมขีนาดเล็กเรียกวาเศษแกว 

(Cullet) และนําไปหลอมเพื่อขึ้นรูปใหมซึ่งตองใชอุณหภูมิสูงถึง 1000°C ทํา

ใหเปนอปุสรรคในเร่ืองของอปุกรณและตนทนุหากตองการสงเสรมิการรไีซเคิล

แกวในชุมชน 

ดงันัน้งานนวตักรรมนีจ้งึไดพฒันากระบวนการผลติแกวทีใ่ชอุณหภูมิ

ตํ่าจากเศษแกว ดวยกระบวนการขึ้นรูปวัสดุผง เชน กระบวนการอัดชิ้นงาน

แบบอัดแกนเดียว (Uniaxial pressing) และการเทหลอในแมแบบ (Slip 

casting) แลวเผาผนึก (Sintering) เปนแกว หรือผลิตภัณฑแกวตอไป

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมวัสดุ 0 2797 0999 ต�อ 2102-4 
 fengpryc@ku.ac.th  080 594 3011 

กลุ่มพลังงานและวัสดุที่ยั่งยืน
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การประยุกต์ใช�เถ�าลอยจากโรงไฟฟ�าพลังงานความร�อนจากขยะ 
เพ�่อใช�เป�นวัตถุดิบทดแทนทรายในการผลิตวัสดุก่อสร�าง
ที่มีปูนซ�เมนต์เป�นองค์ประกอบหลัก

8

5

• รศ.ดร.ปร�ญญา ฉกาจนโรดม

จากการเปลีย่นแปลงวถิกีารดาํเนนิชวีติ การเตบิโตทางของภาคธรุกจิ

ทองเที่ยวสงผลใหปริมาณขยะมูลฝอย มีแนวโนมเพ่ิมขึ้น โดยภาครัฐไดมี

การนําขยะมูลฝอยมาใชเปนเชื้อเพลิงในการผลิตกระแสไฟฟาในรูปแบบของ

โรงไฟฟาพลงังานความรอนจากขยะหรอืโรงไฟฟาขยะ ซึง่ในการเผาขยะเพือ่

ใชเปนเชือ้เพลงิเพือ่ผลติไฟฟานัน้ กอใหเกดิของเสยี เชน เถาจากการเผาขยะ

หรือเถาขยะ 

นอกจากนี้ วัสดุกอสรางท่ีใชงานโดยทั่วไป อาทิเชน แผนคอนกรีต

สาํเรจ็รปู (Pre-cast concrete) แผนพืน้ปูถนน เสาเขม็ และผลติภณัฑไฟเบอร

ซีเมนต จะประกอบดวย ปูนซีเมนต และทรายเปนองคประกอบหลัก และ

ทรายจัดเปนทรัพยากรธรรมชาติที่ใชแลวหมดไป และเกิดภาวะขาดแคลน

ทราย งานนวตักรรมนีจ้งึศึกษาการนาํเถาขยะประเภทเถาลอยมาใชประโยชน 

เพื่อใชเปนวัตถุดิบทดแทนทรายสําหรับการผลิตวัสดุกอสรางอ่ืน ๆ ท่ีมี

ปูนซีเมนต เปนองคประกอบหลัก

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมวัสดุ 0 2797 0999 ต�อ 2102-4 
 fengpryc@ku.ac.th  080 594 3011 

บนเส�นทางวิศวกรรม ครั้งที่ 12
คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
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นวัตกรรมวัสดุช�วภาพขั�นสูง
สําหรับงานพ�มพ์สามมิติ

รูปภาพผลงานว�จัย/สิ�งประดิษฐ์นวัตกรรม และผลงานบร�การว�ชาการรูปภาพผลงานว�จัย/สิ�งประดิษฐ์นวัตกรรม และผลงานบร�การว�ชาการ

6

• รศ.ดร.อภิรัตน์   เลาห์บุตร�

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมวัสดุ 0 2797 0999 ต�อ 2132
 fengapl@ku.ac.th  089 747 9154  

นวัตกรรมวัสดุชีวภาพขั้นสูงสําหรับงานพิมพสามมิติ เปนการพัฒนา

วัสดุชนิดใหมเพื่อตอบสนองความตองการของผูบริโภค โดยเปนการพัฒนา

พอลิแลคติกแอซิดในรูปเสนที่ใชกับเครื่องพิมพสามมิติใหมีฟงกชันพิเศษ

และการใชงานที่หลากหลาย คือ สมบัติเรืองแสง/เปลงแสง สมบัติแมเหล็ก 

สมบตัริบัรูตออณุหภูม ิโดยการเตมิสารตวัเตมิธรรมชาตทิีไ่ดจากขยะจากการ

บริโภคหรือขยะทางการเกษตรที่สามารถผลิตขึ้นเองภายในประเทศ และ

ลดการนําเขาจากตางประเทศได 

การสรางฟงกชันพิเศษจากงานวิจัยนี้จะชวยเพิ่มการแขงขันของ

ผลิตภัณฑเสนพอลิ-แลคติกแอซิดภายในประเทศใหแตกตางจากที่มีใน

ตลาดทั่วไป ทําใหเสนพอลิแลคติกแอซิดเหลานี้มีราคาถูกกวาการนาํเขามา

จากตางประเทศ และดึงดูดใหผูบริโภคสนใจในการนําไปใชใหเหมาะสม

ตามความตองการ และจะเปนแนวทางในการสรางองคความรูเพื่อนําไปสู

นวตักรรมใหมของการผลติวสัดุฉลาดหรอืวสัดรัุบรูในอนาคต รวมถงึสามารถ

สรางรายไดใหกับอุตสาหกรรมการพิมพสามมิติตอไป

กลุ่มพลังงานและวัสดุที่ยั่งยืน
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เคร�่องเก็บเกี่ยวพลังงานลมต�นแบบ

10

7

เน่ืองจากในปจจุบันแหลงพลังงานที่ไดจากการเผาไหมเชื้อเพลิงเปน

ตวัการสาํคญัทีท่าํใหเกิดมลพษิและเปนตนตอของปญหาทางดานส่ิงแวดลอม 

ดังนั้นพลังงานสะอาดซึ่งไดแก พลังงานจากลม พลังงานจากการไหลของนํ้า 

หรือพลังงานที่ไดจากแสงอาทิตยจึงไดรับความสนใจและนํามาประยุกตใช

เพื่อทดแทนพลังงานจากการเผาไหมแบบเดิมงานวิจัยนี้เกิดจากแนวคิดที่

จะออกแบบอุปกรณเก็บเกี่ยวพลังงานที่จะประกอบไปดวยวัตถุตานลมซ่ึง

เมือ่มลีมไหลผานจะเกิดการเหน่ียวนําใหเกิดการไหลวนที่บริเวณคานยึดวัตถุ

ตานลมนี้แลวทําใหคานเกิดการสั่น ซึ่งเมื่อคานสั่น จะทําใหแผนเพียโซอิเลค

ทรคิทีต่ดิอยูบนคานเกิดการบดิงอ และเปลีย่นพลังงานจากการบดิงอหรอืการ

สั่นใหเปนความตางศักยไฟฟาหรือกระแสไฟฟา หากมีการติดตั้งอุปกรณ

เก็บเกี่ยวพลังงานหลายตัว ก็จะทําใหไดกระแสไฟฟามากขึ้นและนําไปผาน

วงจรไฟฟาเพื่อกักเก็บไวในแบตเตอรี่สําหรับการนําไปใชเม่ือมีความตองการ

ใชไฟฟาตอไป

อุปกรณเก็บเกี่ยวพลังงานนี้สามารถนําไปประยุกตใชไดในพ้ืนท่ีหาง

ไกล ตองการการบาํรงุรกัษานอย ตนทนุการผลติตํา่ และตดิตัง้งาย ตวัอุปกรณ

เก็บเกี่ยวพลังงานสามารถรับลมไดหลายทิศทางและสามารถผลิตกระแส

ไฟฟาไดที่ความเร็วลมตํ่ากวา 4 เมตรตอวินาที ปริมาณกระแสไฟฟาที่ไดจะ

ขึ้นอยูกับจํานวนอุปกรณเก็บเกี่ยวพลังงานที่ติดตั้ง

• นายชาคร�ต กันภัย  
• รศ.ดร.ชวลิต กิตติชัยการ

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมเคร�่องกล 0 2797 0999 ต�อ 1803 
 fengclk@ku.ac.th  083 010 2617  

บนเส�นทางวิศวกรรม ครั้งที่ 12
คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
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ทางเลือกใหม่ในการกําจัดไนโตรเจนในน้ําเสีย
ด�วยกระบวนการทางช�วภาพ (กระบวนการพาร์เช�่ยล
ไนทร�เตชันและอนาม็อกซ์)

8

• ศ.ดร.พงศ์ศักดิ์  หนูพันธ์ 

การศึกษาออกแบบถังปฏิกรณทางชีวภาพเพื่อกําจัดไนโตรเจนดวย

กระบวนการพารเชี่ยลไนตริเตชันและอนาม็อกซ การเดินระบบตองมีการ

แยกเปน 2 ถัง โดยถังปฏิกรณใบแรก เดินระบบเปนกระบวนการพารเชี่ยล-

ไนตริเตชันเพื่อตองการสรางอัตราสวนของแอมโมเนียม:ไนไตรตรวม

กับการกําจัดสารอินทรีย ตัวแปรศึกษาสําคัญในถังใบแรกคือ การควบคุม

การเติมอากาศโดยการควบคุมคาความเขมขนของ ออกซิเจนละลายนํ้า

(Dissolved oxygen) สวนถังใบที่สองถูกออกแบบใหมีความเหมาะสมกับ

กระบวนการอนาม็อกซโดยมีการกวนผสมแตไมมีการเติมอากาศ 

การ Pre-treatment มีความจําเปนอยางมากถาตองการใชกระบวน

การพารเชี่ยลไนตริเตชันและอนาม็อกซเพื่อกําจัดไนโตรเจนจากนํ้าเสียที่มี

ปริมาณสารอินทรียและปริมาณไนโตรเจนสูง ๆ การ Pre-treatment อาทิ

การกําจัดโลหะหนัก การตกตะกอนดวยสารเคมี จากนั้นนํานํ้าเสียที่ผานการ

บําบัดดวยขั้นเหลานี้ไปกรองดวยระบบทรายกรอง หรือการกรองแบบอื่น ๆ 

จากน้ันนํานํ้าเสียไปบําบัดแบบไมใชอากาศเพื่อใหไดกาซมีเทน จากนั้นนํ้าท่ี

ผานการแบบไมใชอากาศมคีวามเหมาะสมกบัการกาํจดัไนโตรเจนดวยกระบวน

การพารเชีย่ลไนตรเิตชนัและอนามอ็กซ

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมสิ�งแวดล�อม  
 0 2797 0999 ต�อ 1003 และ 1004

กลุ่มพลังงานและวัสดุที่ยั่งยืน
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นวัตกรรมการผลิตเม็ดคอมพอสิตระหว่างพอลิเมอร์ฐานช�วภาพกับช�วมวล 
และการใช�กระบวนการทางว�ศวกรรมในการพัฒนาของเหลือจากการผลิต
ผลิตภัณฑ์ปลาดุกอบกรอบเพ�่อทําเป�นวัสดุปรับปรุงดินเพาะปลูก

12

9

ปจจุบันเกษตรกรกลุมแปลงใหญปลาดุกลําไทร วิสาหกิจชุมชน

ลาํไทรพฒันา ไดมกีารแปรรปูปลาดกุในรปูแบบตาง ๆ  เชน ปลาดกุทอดกรอบ 

ปลาดุกตัวแดดเดียว ปลาดุกเสนเค็ม ปลาดุกเสนหวาน และหนังปลากรอบ 

และจากปญหาปลาดุกราคาตกตํ่า ทําใหเปนจุดเริ่มตนหาทางเพิ่มมูลคา

โดยใชสวนตาง ๆ ของปลาดุกใหเกิดประโยชนสูงสุด ทางผูวิจัยพบวาในการ

ผลิตปลาดุกแปรรูป มีสวนหัวปลาและกางปลาเหลือทิ้งจากกระบวนการแล

จํานวนมาก รวมทั้งเห็นวาภาคการเกษตรมีการใชปุยเคมีเปนจํานวนมาก

และใชติดตอกันเปนเวลานาน ทําใหดินเสีย พืชกินปุยไดนอยลง ผลผลิต

ลดลง ทําใหตองใชปุยเคมีเพิ่มขึ้น ซึ่งเปนการทําลายดินไปไมรูจบ 

ผูวจิยัจงึคดิคนนวตักรรมโดยการใชกระบวนการทางวศิวกรรมในการ

พัฒนาของเหลือทิ้งจากการผลิตผลิตภัณฑปลาดุกอบกรอบ เพื่อทําเปน

วสัดปุรบัปรงุดนิเพาะปลกูจากกระดกูสตัว เพิม่มลูคาใหของเสยีจากอุตสาห-

กรรมสัตว (กระดูกปลา กระดูกไก เปนตน) เพิ่มผลผลิตใหกับเกษตรกรที่

ปลูกพืชจําหนายจากการปรับปรุงดินโดยใชวัสดุปรับปรุงดิน ตลอดจนสราง

ผลิตภัณฑใหม คือ วสัดปุรบัปรงุดนิเพาะปลูกทีม่แีรธาตแุคลเซยีมจากกระดูก

สัตวสําหรับตอยอดเชิงพาณิชยตอไป 

• ผศ.ดร.วรวัชร วัฒนฐานะ 

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมวัสดุ 090 986 3068  
 engwwwa@ku.ac.th

บนเส�นทางวิศวกรรม ครั้งที่ 12
คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์



กลุ่มเทคโนโลยี นวัตกรรม
และการขึ้นรูปวัสดุ

13
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คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
บนเส�นทางวิศวกรรม ครั้งที่ 12

14

การปรับปรุงประสิทธิภาพในการต�านเช�้อจุลช�พ
และสมรรถนะด�านต่าง ๆ ของวัสดุผสมซ�เมนต์เช�งประกอบ
ด�วยสารประกอบอะลูมินัม-สังกะสี

• นางสาวพรรษจ�รา มานูญวงศ์ 
• รศ.ดร.สุร�รัตน์   ผลศิลป� 

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล ์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมวัสดุ  099 634 4442  
 pudjira.m@ku.th

การปรับปรุงประสิทธิภาพในการตานเชื้อจุลชีพและสมรรถนะดาน

ตาง ๆ เกิดจากการรวมมอืกันระหวาง ภาคการศกึษาและภาคอตุสาหกรรม 

โดยไดรบัความรวมมอืจาก บรษิทั เฌอรา จํากัด (มหาชน) ในการพัฒนาวัสดุ 

กอสรางประเภทวัสดุไฟเบอรซีเมนตชนิดใหม ใหมีสมบัติในการยับยั้งไวรัส

โคโรนา ไดอยางมีประสิทธิภาพ โดยการนําสารประกอบสังกะสีที่มีสมบัติใน

การยับยั้งเชื้อไวรัสและแบคทีเรียไดเทียบเทากับการใชสารประเภทนาโน

ซิลเวอร และยังไดผลพลอยไดที่เปนประโยชนนอกจากสมบัติการฆาเชื้อ

คือ เมื่อสารประกอบสังกะสีทําปฏิกิริยาเคมีกับปูนซีเมนต จะเกิดเปน

เปล่ียนแปลงของโครงสรางทางจุลภาค สงผลใหเกิดเปนผลิตภัณฑไฟเบอร

ซีเมนตชนิดใหม ที่มีสมบัติดานการฆาเชื้อ และมีสมบัติการกันนํ้าไดอยางดี

เยี่ยม ซึ่งสามารถเอื้อประโยชนในดานสุขอนามัยที่ดี อีกทั้งชวยลดมลพิษตอ

สิ่งแวดลอม จึงตอบสนองตอความตองการของตลาดและลูกคา รวมทั้งตอบ

สนองตอ นโยบายทางภาครัฐดาน Circular and Green Economy อีกทั้ง

มีสมบัติทางกายภาพและสมบัติเชิงกล ผานตามมาตรฐานทางอุตสาหกรรม 

ผลิตภัณฑจากงานวจิยันีไ้ดนาํไปใชเปนแผนผนงัทีใ่ชสรางโรงพยาบาล

สนามที่นับวาเปนแหลงสะสมของเชื้อโรค โดยทําความสะอาดดวยแอลกอ-

ฮอล ดวยคุณสมบัติในการฆาเชื้อไวรัสโคโรนา และสมบัติการกันนํ้า จะอยูใน

เนื้อผลิตภัณฑ แบบ 3-D PROTECTION ซึ่งไมวาจะทําการ ขัด ถู เจาะ ขูด 

ความสามารถในการฆาเชือ้ไวรสัโคโรนา และการกนันํา้ จะยงัคงประสทิธภิาพ

เหมือนเดิม แตกตางจากแผนผังโดยทั่วไปที่จะใชการทาเคลือบ จะเกิดการ

หลุดลอก เมื่อทําความสะอาดดวยแอลกอฮอล
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กลุ่มเทคโนโลยี นวัตกรรมและการขึ้นรูปวัสดุ

คอนกร�ตพรุนจ�โอโพลิเมอร์ผสมเสร�จผสมซ�โอไลต์
สําหรับระบบการระบายน้ําและกระบวนการผลิต

• รศ.ดร.ดวงฤดี ฉายสุวรรณ  • นางสาวภคมณ กิตติสยาม 
• ผศ.ดร.ชญานี ทิพยเสม • ดร.อนุชา   วรรณก�อน 
• ดร.ปาจร�ย์   ถาวรนิติ  • นางสาวสโรชาพัชร์ สุทธิกุลสมบัติ

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมวัสดุ 0 2797 0999 ต�อ 2107
 fengddc@ku.ac.th  085 112 9929 

คอนกรีตพรุนจีโอโพลิเมอรผสมเสร็จผสมซีโอไลตมีความสามารถ

ในการระบายนํ้าเนื่องมาจากลักษณะภายในของวัสดุที่มีชองวาง ทําให

น้ําสามารถไหลผานได ชวยลดปญหาทวมขังในพื้นที่ที่นําไปติดตั้ง การผลิต

คอนกรีตพรุน โดยใชจีโอโพลิเมอรเปนวัสดุเชื่อมประสานเพื่อทดแทน

การใชซีเมนตโดยการใชเถาลอย (Fly ash) จากโรงไฟฟาถานหิน และเมตา-

เคโอลิน (Metakaolin) สารตัวเติมชนิดซีโอไลต (Zeolite) ผสมกับ

สารละลายโซเดียมไฮดรอกไซด (NaOH) ความเขมขน 8 โมลาร (M) และ

สารละลายโซเดียมซิลิเกต (Na
2
SiO

3
) โดยใชมวลรวมหยาบ (Coarse 

aggregate) ประกอบดวย กรวด และเศษอิฐ ผลการทดสอบพบวาสามารถ

นําไปใชงานทดแทนซีเมนตได   และเปนวัสดุที่สามารถผลิตไดง าย

และรวดเร็ว ประโยชนสูง ประหยัดสุด และรักษสิ่งแวดลอม เหมาะสําหรับ

การกอสรางหลายๆ ประเภทโดยเฉพาะพ้ืนที่ที่ตองการการระบายนํ้าที่ดี 

สามารถประยุกตใชงานดานชั้นผิวถนน และชั้นรองผิวถนน เพื่อการจัดการ

ระบบการระบายนํ้า เชน รอบพื้นลานจอดรถ ลานบริเวณรอบที่พักอาศัย

สวนสาธารณะ พื้นขางสนามเทนนิส พื้นบริเวณรอบสระวายนํ้า ถนนในหมู

บาน และถนนภายในสนามกอลฟ เปนตน
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คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
บนเส�นทางวิศวกรรม ครั้งที่ 12

กลาสเซรามิกเพ�่อใช�เป�นวัสดุบูรณะทางทันตกรรม
และกระบวนการผลิต

16

กลาสเซรามิกเพื่อใชเปนวัสดุบูรณะทางทันตกรรมและกระบวนการ

ผลิต ที่ผูวิจัยพัฒนาข้ึนนี้ เปนวัสดุเซรามิกที่มีจุดเดนดานการกรอแตงท่ีดี

สงผลใหกลาสเซรามิกไมแตกหักหรือเสียหายเม่ือไดรับการขึ้นรูปใหมีรูปราง

คลายฟน โดยใชเครื่องกลึง CNC ซ่ึงเปนเครื่องจักรกลอัตโนมัติที่ทํางานได

ดวยระบบคอมพิวเตอรในระบบปฏิบัติการแคดแคมเพื่อผลิตชิ้นสวนวัสดุให

ไดขนาดและรูปทรงตามที่ตองการดวยการกลึงที่ตองการความละเอียดหรือ

ซับซอนสูง และเหมาะสมตอการนําไปใชทดแทน ซอมแซม และอุดฝงฟน

เดิม โดยการเติมสารเติมแตง 2 ชนิด คือ 

1. สารยิทเทรีย สเตบิไลซเซอรโคเนีย (3 mol% Yttria-stabilised 

zirconia; YSZ) เปนสารเสริมแรง (Reinforcing agent) เพื่อปรับปรุงสมบัติ

ทางกลและการละลายตอสารเคมี และ 

2. สารซีเรียมออกไซด (Cerium(IV) oxide; CeO2) เพื่อใชเปนสาร

แตงสี (Colourant) แกกลาสเซรามกิ สงผลใหมคีวามแขง็แรง ทนทานตอสาร

เคม ีมอีายกุารใชงานยาวนาน มคีวามเขากนัไดกบัรางกายโดยไมทาํปฏิกิรยิา

เคมีที่สงผลเสียตอชองปาก รวมถึงมีราคาไมสูงเมื่อเทียบกับวัสดุบูรณะทาง

ทันตกรรมเชิงพาณิชยจากตางประเทศ ดังนั้นผูปวยที่มีรายไดนอยสามารถ

เขาถึงไดงายและคุมคา ราคาเหมาะสมแกการใชงาน และมีคุณภาพตาม

มาตรฐานวัสดุเซรามิกทางทันตกรรม ISO 6872: 2015

• รศ.ดร.ดวงฤดี  ฉายสุวรรณ  • นางสาวศุภหัตถ์  ป�ณฑะศิร� 
• รศ.ดร.ทพญ.กัลยา   ศุพุทธมงคล  • นายนพรัตน์  ทองพันธ์
• ดร.ชัญชณา  ธนชยานนท์  • ดร.ฐาปนี  ศร�ชุมพวง
• นางสาวสุกานดา อังกูรพ�พัฒน์  • นางสาวสหัสยา ประเสร�ฐวงศ์

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมวัสดุ  0 2797 9999 ต�อ 2107 
 fengddc@ku.ac.th 085 112 9929
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กลุ่มเทคโนโลยี นวัตกรรมและการขึ้นรูปวัสดุ

การข�้นรูปช�้นงานและแม่พ�มพ์โลหะรวดเร�ว
ที่มีโพรงและโครงสร�างด�านใน

การขึน้รปูชิน้งานและแมพมิพโลหะโดยการสราง Lattice Structure 
หรือเนื้อโครงสรางดานใน โดยทั่วไปประมาณ 25 ถึง 50 เปอรเซนตนํ้าหนัก
ชิน้งาน และอาจสงูถงึ 75 เปอรเซนตหรอืมากกวา ในกรณีทีช่ิน้งานไมตองรบั
แรงภายนอก เปนวิธหีนึง่ของ Generative Design ทีท่าํใหชิน้งานโลหะท่ีขึน้
รูปไดมีนํ้าหนักนอยลง ซึ่งโดยทั่วไปแลวในกรณีที่ชิ้นงานโลหะดังกลาว
ตองรับแรงภายนอก ชิ้นงานโลหะนั้นตองถูกออกแบบใหมีความแข็งแรง
อยูในเกณฑที่เหมาะสมในการรับแรงภายนอกไดดี รวมถึงสามารถเพิ่ม
ความเร็วในการขึ้นรูปชิ้นงานไดเนื่องจากชิ้นงานมีเนื้องานที่นอยลงอีกดวย 
การขึ้นรูปชิ้นงานโลหะรวดเร็ว หรือ Rapid Manufacturing นี้สามารถ
ชวยเพิ่มสัดสวนความแข็งแรงตอนํ้าหนัก (Strength-to-Weight Ratio)
ของชิ้นงานโลหะไดดีซ่ึงเปนที่ตองการอยางยิ่งในอุตสาหกรรมการบิน
และอากาศยาน

ผูวิจัยจึงไดพัฒนาเครื่องขึ้นรูปชิ้นงานโลหะรวดเร็วขึ้นใชเองภายใน
ประเทศ เพือ่ลดการนาํเขาจากตางประเทศในอนาคต ในปจจบัุนเครือ่งขึน้รปู
ชิน้งานโลหะรวดเรว็ทีผ่ลติไดในตางประเทศ ยงัคงมใีชเฉพาะในอตุสาหกรรม
การผลิตช้ินสวนเพื่อการบินและอากาศยานเทาน้ัน และยังไมเหมาะสมที่
จะนาํเครือ่งประเภทนีม้าใชประโยชนในอตุสาหกรรมการผลติอืน่ๆ นอกจากนี้ 
ในปจจุบันยังไมมีนักวิจัยทั้งในประเทศและตางประเทศที่สามารถทําการ
ขึ้นรูปชิ้นงานและแมพิมพโลหะ โดยการสราง Lattice Structure หรือเนื้อ
โครงสรางดานในไดโดยใชเครื่อง Wire Arc Additive Manufacturing 
(WAAM)  ซึง่ชิน้งานและแมพมิพโลหะดงักลาวไมสามารถผลติไดดวยกรรมวธิี
การผลิตในปจจุบัน เชน การกัดดวยเครื่องซีเอ็นซี

• รศ.ดร.คุณยุต เอี่ยมสอาด

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมเคร�่องกล 086 374 7111  
 kunnayut.e@ku.th

Lattice Structure

Infill Percent Infill
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คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
บนเส�นทางวิศวกรรม ครั้งที่ 12

18

การประดิษฐนี้มีลักษณะเปนอุปกรณอุนลวดเชื่อมกอนเช่ือมดวย

ขดลวดเหนี่ยวนําความรอน ประกอบดวย ทิพบอด้ี (Tip Body) รองรับ

อปุกรณอุนลวดเชือ่ม ทีป่ระกอบดวย ขดลวดเหนีย่วนาํความรอน (Induction 

Coil) และฉนวนกันไฟฟา (Insulator) ที่ซ่ึงสวนปลายทั้งสองของขดลวด

ติดตั้งเขากับเครื่องเหน่ียวนําขดลวด (Induction Heating Machine) ซึ่ง

ติดตั้งอยูที่เครื่องเชื่อม (Welding Machine) มีฉนวนกันไฟฟาชั้นที่หนึ่งเปน

แผนฉนวนที่กั้นระหวางพ้ืนผิวผนัง ดานในของขดลวดเหนี่ยวนําความรอน 

(Induction Coil) กับลวดเชื่อมโลหะที่เคลื่อนที่ผานเขามาและมีฉนวนกัน

ไฟฟาชัน้ทีส่องเปน แผนฉนวนทีก่ัน้ระหวางพืน้ผวิสมัผสักบัผนงัดานนอกของ

ขดลวดเหนี่ยวนําความรอน (Induction Coil) กบัพืน้ผวิสมัผสัของทพิบอดี้ 

(Tip Body) มีปลอก หัวเชื่อม (Nozzle) ถูกติดตั้งเขากับหัวเชื่อม (Swan 

Neck) ผานทพิบอดี ้(Tip Body) โดยทีต่าํแหนงตรงปลายสดุของของทพิบอดี้ 

(Tip Body) ดานเดียวกันกับปลอกหัวเชื่อม (Nozzle) รองรับการติดตั้ง

คอนแทคทพิ (Contact Tip) ทีม่รีขูนาดเล็กตรงกลางเพือ่ใหลวดเชือ่มเคลือ่น

ผานไป โดยที่หัวเชื่อม (Swan Neck) มีสวนปลายดานหนึ่งติดตั้งเขากับปน

เชื่อม (Welding Torch) และปนเชื่อม (Welding Torch) มีสวิตชสําหรับกด

เพื่อจายลวดเชื่อมแกสปกคลุมและกระแสไฟฟาจากเครื่องเชื่อม (Welding 

Machine) ไปยังแนวเชื่อมของชิ้นงาน

อุปกรณ์อุ่นลวดเช�่อมก่อนเช�่อม
ด�วยขดลวดเหนี่ยวนําความร�อน

ความมุงหมายของการประดิษฐน้ี คือ การประดิษฐอุปกรณอุนลวดเชื่อมซึ่งติดตั้งอยูที่เครื่องเช่ือมที่มีการปอนลวดเชื่อมเพียงชุดเดียว

สําหรับกระบวนการเชื่อมอารคโลหะแกสคลุม (Gas Metal Arc Welding : GMAW) กระบวนการเชื่อมดวยลวดเชื่อมไสฟลักซ (Flux Cored Arc 

Welding Process : FCAW) และกระบวนการเชื่อมใตฟลักซ (Submerge Arc Welding : SAW) เพื่อใหลวดเชื่อมที่บริเวณ เครื่องปอนลวดของ

เครื่องเช่ือมนั้นมีอุณหภูมิสูงข้ึนกอนลงสูแนวเชื่อมเพื่อเพิ่มสมบัติทางกลของแนวเช่ือมหลังการเช่ือมและเพิ่มประสิทธิภาพการเช่ือมดวยอุปกรณ

รองรับการปอนลวดเชื่อมเพียงชุดเดียวที่มีความปลอดภัยสําหรับผูใชงาน

• รศ.ดร.อภิชาติ โรจนโรวรรณ  
• นายภูวดล   ถนัดหัตถกรรม

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมวัสดุ 088 994 6652 
 bhuwadol.t@ku.th
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สาเหตุที่สําคัญประการหนึ่งของการเกิดอุบัติเหตุของรถจักรยานยนตนั้น เกิดจาก

สภาพพื้นผิวที่ไมเรียบหรือเปนหลุมบอ ซึ่งอาจสงผลใหผูขับขี่รถจักรยานยนตเสียหลักลม

และบาดเจ็บหรือเสียชีวิตได การนําเทคโนโลยีตาง ๆ ในปจจุบัน เชน อุปกรณ Internet 

of Things (IoTs), crowdsourcing และ machine learning มาประยุกตใชตรวจสอบ

สภาพถนนและแจงเตือนผูขับขี่จักรยานยนตจึงเปนแนวทางที่ชวยลดอุบัติเหตุจากสภาพ

พื้นผิวที่ไมเรียบหรือเสียหายได

การพัฒนาระบบระบุจุดเส่ียงสําหรับรถจักรยานยนตดวยเซนเซอรในสมารท

โฟน หรือ Smooth Ride พัฒนาโดยใชเทคโนโลยี IoT, Crowdsourcing และ Machine 

Learning เพื่อเก็บขอมูลสภาพถนน และพัฒนาแบบจําลองปญญาประดิษฐ ในการ

คํานวณคาดัชนีความขรุขระสากล ในการแสดงผลผานแอปพลิเคชัน แจงเตือนผูขับขี่

รถจักรยานยนตเมื่อเขาใกลจุดเสี่ยง และเว็บแอปพลิเคชัน ในการเปนศูนยกลางขอมูล

จุดเสี่ยงของถนน สําหรับบริหารจัดการ หรือซอมบํารุงจากหนวยงานที่เกี่ยวของ

ภายหลังการเก็บขอมูลและพัฒนาแบบจําลอง ทางโครงการไดดําเนินการพัฒนา

และทดสอบ Mobile Application: Smooth Rider สาํหรบัการแจงเตอืนจดุเสีย่งบนถนน

แกผูใชงานรถจักรยานยนต โดยไดทําการแนะนําการใชงานแกผูขับขี่ที่ทําการทดสอบ

แอปพลิเคชัน ซึ่งประกอบไปดวย ผูขับขี่ลาลามูฟ ผูขับขี่จักรยานยนตรับจาง และผูขับขี่

รถจักรยานยนตทั่วไปในการทดลองใชงาน และสัมภาษณผูขับขี่หลังทดสอบแอปพลิเคชัน 

เพื่อเปนขอเสนอแนะในการปรับปรุงและพัฒนา Mobile Application ในลําดับถัดไป

ดานการพัฒนา Smooth Ride Web Application ในการเปนศูนยรวมขอมูล

จุดเสี่ยงของถนน สําหรับจัดการบริหารจัดการ และการซอมบํารุงรักษาถนน ทางโครงการ

ไดดําเนินการนําเสนอโครงการ แนะนําเว็บหนาเว็บแสดงผล และทําการทดสอบหนาเว็บ

แสดงผลแกหนวยงานกรมทางหลวง พรอมทัง้ใหผูทดสอบแสดงความคดิและขอเสนอแนะ 

ในการปรบัปรุงและการนาํขอมลูไปใชงานในสวนหนาเวบ็แสดงผล เพ่ือใหการบรหิารจดัการ

ถนนมีประสิทธิภาพยิ่งขึ้น

การพัฒนาระบบระบุจุดเสี่ยงสําหรับรถจักรยานยนต์
ด�วยเซนเซอร์ในสมาร์ทโฟน

• ศ.ดร.วันชัย   ยอดสุดใจ  
• รศ.ดร.สโรช   บุญศิร�พันธ์ 
 ภาคว�ชาว�ศวกรรมโยธา มหาว�ทยาลัยเกษตรศาสตร�
• ผศ.ดร.ขวัญกมล  ดิฐกัญจน์ 
 ว�ทยาลัยการคอมพ�วเตอร� มหาว�ทยาลัยสงขลานคร�นทร� ว�ทยาเขตภูเก็ต
• นายเช�ดพงษ� ขันธ์นะภา 
 บร�ษัท ฟร�อนเทียร� อินโนเวชั�น จํากัด 

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมโยธา  081 885 9300 
 saroch.b@ku.th    

คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
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ในการขึ้นรูปชิ้นงานในงานวิศวกรรมนั้น ความสําคัญของชิ้นงาน

สวนใหญคือ Tolerance ยิ่งมีนอยยิ่งดี ซึ่งปจจัยที่ทําใหเกิด Tolerance นั้น

คือ ความเที่ยงตรงและแมนยําของมีดที่ใชข้ึนรูปชิ้นงาน ผูวิจัยจึงออกแบบ

ระบบที่นํามาคาดการณความสึกหรอของมีด insert เพื่อปองกันไมใหมีการ

ใชมีดที่สึกหรอไปขึ้นรูปชิ้นงาน

ระบบการตรวจสอบความสึกหรอของคมตัดมีดกลึงแบบ insert

โดยใช สัญญาณอะคูสติกอีมิสชั่นเป นการสร างระบบการคาดการณ

ความเสียหายของมีดกลึงแบบ Insert ลวงหนา โดยใชวิธีการจับสัญญาณ

อะคูสติกที่เกิดขึ้นระหวางการกลึงชิ้นงานบนเครื่อง Turning Center แลว

นําสัญญาณไปวิเคราะห เพื่อถอดหาพฤติกรรมของสัญญาณที่เกิดขึ้นและ

คาดการณความสึกหรอของมีดโดยคาดการณจาก Vb Flank Wear ที่เปน

การวัดมาตรฐานในการหาความสึกหรอของมีด

ระบบการตรวจสอบความสึกหรอของคมตัดมีดกลึง
แบบ insert โดยใช�สัญญาณอะคูสติกอีมิสชั�น

• นายฐ�ติศักดิ์   อัศวรางกูร 
• ผศ.ดร.วรพงษ�   สว่างศร�

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมเคร�่องกล 084 360 1622 
 thitisak.aus@ku.th

กลุ่มอิเล็กทรอนิกส์อัจฉริยะและดิจิทัล 
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การคนหาโครงสรางโมเดลการเรียนรูเปนเทคนิคที่ชวยลดเวลาและ

ความซบัซอนในการสรางโมเดล deep learning ทีม่ปีระสทิธภิาพและความ

แมนยําสูง แตการใชงานก็ยังมีปญหาตางๆ เชน การเลือกเทคนิคการคนหา

ทีเ่หมาะสม ขอมลูทีใ่ชในการคนหา ความซบัซอนของโมเดล และความแมนยาํ

ของโมเดล เปนตน  การใชเทคนิคน้ีตองมีการพิจารณาและวิเคราะห

อยางถองแท เพื่อเลือกใชเทคนิคที่ เหมาะสมและพัฒนาโมเดลใหมี

ประสิทธภิาพและความแมนยาํสูงในการทาํนายผลลัพธ เทคนคิทีส่ิง่ประดษิฐ

อื่นใชจะใชการสรางชุดโมเดล deep learning ที่มีโครงสรางแบบสุม และ

ทดสอบประสิทธิภาพของโมเดลดวยชุดขอมูลทดสอบ เพื่อทําการปรับปรุง

โมเดลใหมปีระสทิธภิาพและความแมนยาํสงูขึน้ โดยการปรบัปรงุนีจ้ะเกดิขึน้

เรือ่ย ๆ  จนกวาจะไดโมเดลทีม่ปีระสิทธภิาพและความแมนยาํสูงสุด การคนหา

โครงสรางโมเดลที่มีประสิทธิภาพและความแมนยําสูงอาจใชเวลานาน

และตองใชทรพัยากรมาก เนือ่งจากการสุมโครงสรางและการปรบัปรงุโมเดล

ตามผลการทดลองจะตองทําซํ้าเรื่อย ๆ

เทคนิคที่ใชในส่ิงประดิษฐน้ีคือการใหโมเดลคนหาโครงสรางของ

ตัวเองแบบอัตโนมัติโดยพิจารณาจากความแมนยําที่เกิดจากการเพิ่ม

ประสิทธิภาพโครงสรางโมเดลยอยโดยมีคุณลักษณะสําคัญคือการลดระยะ

เวลาในการคนหาโครงสรางได 66% โดยการดึงขอมูลจากโครงสรางที่เคย

คนหาแลวมาวัตถุประสงคหลักเพื่อหาโครงสรางโครงขายประสาทเทียม

ของการเรียนรูของเคร่ืองเชิงลึกท่ีมีขนาดเล็กและมีประสิทธิภาพใกลเคียง

หรือดีกวาโมเดลในปจจุบันเพื่อลดระยะเวลาการทํางาน และลดการใช

ทรัพยากรการคํานวณ

• ศ.ดร.จันทนา จันทราพรชัย

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมคอมพ�วเตอร�  0 2579 0113
 phattharaphon.ro@ku.th  081 008 1151  

โปรแกรมค�นหาโครงสร�างของโครงข่ายประสาทเทียม
แบบคอนโวลูชันสําหรับโมเดลการเร�ยนรู�เช�งลึก
สําหรับการจดจําใบหน�าแบบ 3 มิติ

คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
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ระบบขายตั๋วออนไลนผานบล็อกเชน เปนระบบที่พัฒนาขึ้นมา

เพื่อแกปญหาการซื้อตั๋วคอนเสิรตหรืองานแฟนมีตติ้ง คือ ไมสามารถรองรับ

ความตองการการซื้อไดอยางมีประสิทธิภาพ ไมโปรงใสและไมสามารถ

ตรวจสอบได ระบบลมเมื่อมีผูเขาใชงานจํานวนมาก มีการใชระบบอัตโนมัติ

เขาซื้อตั๋วคนดังในสังคม ดารา หรืออภิสิทธ์ิชน สามารถซื้อตั๋วไดมากเกิน

โควตาที่งานนั้น ๆ กําหนด รวมถึงปญหาตั๋วปลอม โดยผูแอบอางรูวามีคนที่

มีความตองการตั๋วเหลานี้มากและพรอมจะจายในราคาสูงเพื่อใหไดตั๋วมา

ผูวิจัยจึงคิดพัฒนาระบบขายตั๋วโดยอาศัยธรรมชาติของบลอกเชน

ที่มีการกระจายศูนยกระจายอํานาจการดูแล กําจัดความเปน single-point 

of failure และมีความโปรงใสสูงสุด สามารถตรวจสอบธุรกรรมการซื้อขาย

ที่เกิดขึ้นไดทุก ๆ ธุรกรรม แกปญหาความไมมีประสิทธิภาพ ความไมเสถียร 

ความไมโปรงใส และการไมสามารถตรวจสอบไดของระบบที่ใชงานอยูใน

ปจจุบันไดอยางส้ินเชิง  นอกจากนี้ยังเปนระบบขายตั๋วออนไลนโดยใช

เทคโนโลยีบลอกเชน ใชงานงาย ไมซับซอน และมีขนาดไมใหญมาก ทําให

สามารถตรวจสอบความถูกตองและความปลอดภัยไดไมยาก งายตอการใช

งานและการตดิตัง้ เน่ืองจากการทีโ่ปรแกรมมขีนาดเลก็ มตีรรกะทีไ่มซบัซอน 

และองคประกอบในทุก ๆ สวนของระบบถูกเปดเผยออกมาทุกอยางตาม

แนวทางของซอฟตแวรแบบโอเพนซอรส และทกุคนสามารถนาํไปใชดดัแปลง 

ตอเติมไดโดยงายและไมมีคาใชจายใด ๆ ทั้งสิ้น

• นางสาวพัชราภรณ์  สมบัติ  
• ผศ.ดร.ภารุจ   รัตนวรพันธุ์

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมคอมพ�วเตอร�  080 258 3758  
 paruj.r@ku.th 

ระบบขายตั�วออนไลน์ผ่านบล�อกเชน

กลุ่มอิเล็กทรอนิกส์อัจฉริยะและดิจิทัล 

23

18



• ผศ.ดร.ทว�เดช ศิร�ธนาพ�พัฒน์

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมเคร�่องกล  084 701 9449 
 taweedej.s@ku.th   borwornnan.b@ku.th 
 fengbnb@ku.ac.th

การวัดและติดตามอุณหภูมิเตาเผาเซรามิกส์ ด�วย IoTs

การพัฒนาระบบการวัดและติดตามอุณหภูมิเตาเผาเซรามิกส ดวย 

IoTs ยังประโยชนใหกับชุมชน และผูประกอบการเซรามิกสในจังหวัดลําปาง 

จากเดิมการวัดอุณหภูมิของเตาเผาแบบเดิมอาศัยเซนเซอรที่ใชตาม ๆ  กันมา 

อุณหภูมิการเผาเซรามิกสจึงเปนการลองผิดลองถูก เม่ือไดผลิตภัณฑเปนที่

นาพอใจก็จะจดจําไวโดยผูที่ควบคุมเตา ทําใหการพัฒนาผลิตภัณฑเปนไป

อยางเชื่องชา เกิดความสูญเสียตอกระบวนการผลิตเซรามิกส

ผูวิจัยจึงนําแนวคิดการใชงาน Internet of Things (IoTs) กับการ

เลือกใชเซนเซอรวัดอุณหภูมิเตาเผาเซรามิกสที่เหมาะสม มาใชกับการวัด

และติดตามอุณหภูมิเตาเผาเพื่อนําไปปรับปรุงกระบวนการผลิตเซรามิกส

ใหดีขึ้น โดยการติดตามอุณหภูมิของเตาเผาเซรามิกส โดยสามารถวิเคราะห

อุณหภูมิของเตาเผาที่มีผลตอคุณภาพของงานเซรามิกสอีกทั้งยังชวยใหเกิด

ความคุมคากับการใชพลังงานของเตาเผาเซรามิกสอีกดวย

คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
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• ผศ.ดร.ชัยพร ใจแก�ว 
 ภาคว�ชาว�ศวกรรมคอมพ�วเตอร� คณะว�ศวกรรมศาสตร� 
• รศ.ดร.ศกร   คุณวุฒิฤทธิรณ  • ผศ.ดร.ธนาทิพย์ สุวรรณโสภี 
 ภาคว�ชาสัตวบาล คณะเกษตร 
• นายพงศภัค   เอกฉาย  • นายกฤติน นันทสมบัติ 
• นายเอกราช   สุวรรณ์  • นายเสฏฐวุฒิ อภิชัย 
• นายรัญชน์   นาคจ�น 
 ภาคว�ชาว�ศวกรรมคอมพ�วเตอร� คณะว�ศวกรรมศาสตร�

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมคอมพ�วเตอร�  0 2797 0999 ต�อ 1403-04 1450  
 pongsapuck.e@ku.th  080 525 4861   

พีแดรี่ หรือระบบบันทึกและคาดการณปริมาณนํ้านมแมนยําสูง

เปนระบบทีช่วยเกษตรกรผูเล้ียงววันมแกปญหาปญหาภาวะนํา้นมขาดตลาด

และลนตลาดในทุก ๆ ป เนื่องจากการกระจุกตัวของการผสมพันธุวัวในชวง

เวลาเดียวกันเปนปริมาณมาก ทําใหเกษตรกรและสหกรณโคนมไมสามารถ

คาดการณปริมาณนํ้านมในอนาคตและจัดทําแผนธุรกิจได

พีแดรี่ เปนการพัฒนาระบบและอุปกรณที่จะชวยลดขั้นตอนความ

ยุงยากในการคาดการณปริมาณนํ้านมของวัวแตละตัว โดยเปนระบบชั่ง

นํ้าหนัก บันทึกขอมูลวัวแตละตัวแบบอัตโนมัติ และใหขอมูลชวงเวลาที่

เหมาะสมในการผสมพันธุ ปริมาณอาหารที่เหมาะสม การคัดเลือกสายพันธ 

และความผิดปกติของโคนมเพื่อเพิ่มรายไดและลดตนทุนใหกับเกษตรกร

ซึ่งเปนระบบที่ยังไมมีการนํามาใชในประเทศไทยเนื่องจากมีตนทุนท่ีสูงและ

ฟารมโคนมสวนใหญในไทยเปนฟารมขนาดเล็ก นอกจากนี้ ยังสามารถ

วเิคราะหขอมลูและแสดงใหผูใชงานทราบปรมิาณนํา้นมววั โดยใชเทคโนโลยี

อินเทอรเน็ตของสรรพสิ่ง (Internet of Things) และปญญาประดิษฐ

อัจฉริยะ (AI) เพื่อที่จะชวยลดขั้นตอน และวิเคราะหขอมูลของผลผลิต

นํา้นมววัดบิแกเกษตรกรผูเลีย้งววันม นาํไปสูการวางแผนผสมพนัธุววั การคดั

เลือกสายพันธุ การใหอาหาร และการหาความผิดปกติของวัวแตละตัวเพื่อ

การวางแผนธุรกิจในระยะยาวของสหกรณโคนม และโรงงานอุตสาหกรรม

ตาง ๆ

พ�แดร�่ (ระบบบันทึกและคาดการณ์ปร�มาณน้ํานมแม่นยําสูง)
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ภาควิชาวิศวกรรมคอมพิวเตอร พัฒนาอุปกรณสําหรับติดตาม

ตาํแหนงววัเลีย้งแบบไลทุง และเรือประมงพืน้บาน โดยเปนอปุกรณขนาดเลก็

ที่ออกแบบใหประหยัดพลังงาน สามารถติดตามตําแหนงและพฤติกรรม

สัตวเล้ียงที่แมนยําในรูปปลอกคอ รวมถึงไดนํามาประยุกตใชกับการติดตาม

เรือประมงขนาดไมเกิน 30 ตันกรอสที่ใชทําการประมงโดยชาวประมง

พื้นบาน เพื่อใหไดรายงานพิกัดการเดินเรือและพื้นที่ทําการประมง สามารถ

ติดตามเรือประมงไดเปนระยะเวลาหลายวันถึงหลายสัปดาห ผานการบันทึก

ขอมูลตําแหนงที่ไดจากสัญญาณดาวเทียมจีพีเอส (GPS) ไวในหนวยความจํา 

microSD ภายในตัวอุปกรณ พรอมกับการสงขอมูล โดยสามารถอานคา

ตําแหนงที่บันทึกไวออกมาไดทันทีหรือเกือบทันทีผานการสื่อสารแบบ

LoRa ซึ่งเปนเทคโนโลยีการสื่อสารระยะไกลแบบประหยัดพลังงานมายัง

อุปกรณเกตเวย (gateway) ที่มีการเชื่อมตอกับอินเทอรเน็ตผานโครงขาย

โทรศัพทเคลื่อนที่ทําใหรับขอมูลจากอุปกรณในระยะหลายกิโลเมตร หรือ

แมกระทั่งอุปกรณติดตามจะอยูในพื้นที่ที่ไมมีสัญญาณโทรศัพทเคลื่อนที่

อุปกรณ์สําหรับติดตามตําแหน่งวัวเลี้ยงแบบไล่ทุ่ง
และเร�อประมงพ�้นบ�าน

• รศ.ดร.อนันต์ ผลเพ��ม  
• ผศ.ดร.ชัยพร   ใจแก�ว 
• ผศ.ดร.อภิรักษ�   จันทร์สร�าง  
• อ.ดร.ว�ธวัช ตั�งตรงไพโรจน์

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมคอมพ�วเตอร�  0 2797 0999 ต�อ 1403 
 anan.p@ku.ac.th  0 2579 6245 หร�อ 081 626 2799
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อุปกรณ์บันทึกข�อมูลเช�่อมต่อระบบอินเทอร์เน็ตทุกสรรพสิ�ง 
และโปรแกรมช่วยตัดสินใจในการจัดการโซ่ความเย็น
เพ�่อลดการใช�พลังงานและความสูญเสีย 

การพัฒนาอุปกรณบันทึกข อมูลเชื่อมต อระบบอินเทอร เน็ต

ทกุสรรพสิง่ และโปรแกรมชวยตดัสนิใจในการจดัการโซความเยน็เพือ่ลดการ

ใชพลังงานและความสูญเสีย ไดรับทุนสนับสนุนการวิจัยจากสํานักงาน

คณะกรรมการสงเสรมิวทิยาศาสตร วจิยัและนวตักรรม (สกสว.) โดยเปนการ

พัฒนาตอยอดจากนวัตกรรมอุปกรณติดตามขอมูลอุณหภูมิและความช้ืน

ที่มี IoTs โดยคนไทยสําหรับผูประกอบการใหมีความสมบูรณขึ้น โดยเพิ่ม

ระบบการบันทึกการใชพลังงานจากอุปกรณตนแบบเดิม เพื่อดึงดูดผูใชงาน

วาสามารถลดตนทุนได และทําใหจูงใจในการยอมรับเทคโนโลยีมากขึ้น

ทําใหผูประกอบการเล็งเห็นความสําคัญของการจัดเก็บขอมูลและใชขอมูล

อยางมีประสิทธิภาพ ในการใชพลังงานอยางคุมคา ลดความสูญเสียของ

สินคาเนื่องจากการจัดการโซความเย็นที่ไมมีประสิทธิภาพ รวมทั้งเปนการ

สรางระบบจดัเกบ็ขอมลูดานคุณภาพทีม่คีวามโปรงใส (Data Visibility) และ

ปองกันขอมูลรั่วไหลในกรณีที่ใชอุปกรณนําเขาจากตางประเทศ

• รศ.ดร.พรธิภา องค์คุณารักษ� 

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมอุตสาหการ  090 528 8585
 pornthipa.o@ku.ac.th  numorr@gmail.com
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ระบบคาดการณอุทกภัยเรียลไทม หรือ KU-ML Flood เปนการ

พัฒนานวัตกรรมตอยอดจากพัฒนาระบบคาดการณอุทกภัยแบบเรียลไทม

ดวย Machine Learning ในพื้นที่เทศบาลเมืองทุงสง อําเภอทุงสง จังหวัด

นครศรีธรรมราช หรือ “ML Flood by KU” (ทุนนวัตกรรมฯ พ.ศ. 2564) 

เดิม 

ระบบ KU-ML Flood  ไดรับการพัฒนาและปรับปรุงระบบแจง

เตอืนภยัใน 2 สวนหลกั คอื การปรบัปรงุและพฒันาระบบคาดการณอุทกภัย

แบบเรียลไทม ใหสามารถทํางานไดอยางแมนยํา ตอเนื่อง และการพัฒนา

รูปแบบการนําเสนอขอมูลผานแพลตฟอรมออนไลนใหสามารถสื่อสาร

สองทางได คือ ระบบสามารถแจงเตือนไปยังผูใชไดโดยตรง  และผูใช

สามารถสงขอมูลกลับมายังระบบได 

ระบบ KU-ML Flood ไดรับการพัฒนาบน Line@ ทําใหประชาชน

ทั่วไปสามารถใชงานไดงาย โดยสามารถใชงานผาน Line application เพียง

ทําการเพิ่มเพื่อนบน “KU-ML Flood” ผูใชงานจะสามารถเขาถึงเมนูของ

ระบบ ทั้ง 4 เมนู ไดแก 

1. ขอมูลระดับนํ้าปจจุบัน  แสดงผลขอมูลระดับนํ้าจากสถานี

 ตรวจวัดในพื้นที่ศึกษา 

2. คาดการณระดบันํา้ แสดงการคาดการณระดบันํา้ดวย Machine 

 Learning 

3. ถายภาพระดับน้ํา ผูใชสามารถแชรภาพถายและตําแหนง

 ที่เกิดอุทกภัยแกระบบเพื่อใหผูใชงานอื่นไดรับขาวสาร  

4. ขอความชวยเหลือ  ในกรณีที่ผู ใชประสบภัย ผูใชสามารถ

 ขอความชวยเหลือผานทางระบบได

ระบบคาดการณ์อุทกภัยเร�ยลไทม์ KU-ML Flood

• ผศ.ดร.สิตางศุ์   พ�ลัยหล�า

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมทรัพยากรน้ํา 097 234 7163  
 paruj.r@ku.th 
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ระบบประเมินพื้นที่เสี่ยงภัยแลงและความเสียหายของพืชเกษตร

รายแปลง ดวยเทคโนโลยีภูมิสารสนเทศ เปนระบบที่พัฒนารวมกันระหวาง

สํานักงานพัฒนาเทคโนโลยีอวกาศและภูมิสารสนเทศ (องคการมหาชน)

(สทอภ.) ซึ่งเปนหนวยงานที่ดําเนินการดานการประยุกตใชเทคโนโลยี

ภูมิสารสนเทศในการบริหารจัดการเชิงพื้นที่กับมหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร 

ซึ่งเปนสถาบันการศึกษาวิจัย โดยมีแนวคิดในการดําเนินโครงการเพื่อชวย

เหลือและลดความเสียหายของเกษตรกรจากแบบจําลองพื้นท่ีเสี่ยงภัยแลง

ดวยเทคโนโลยีภูมิสารสนเทศ ซึ่งจะเปนการเพิ่มประสิทธิภาพในการบริหาร

จัดการเกษตรเชิงพื้นที่ในสถานการณภัยแลง และเปนระบบใหบริการขอมูล

ติดตามภัยแลงแกหนวยงานภาครัฐ

ระบบดังกลาวจะประมวลผลขอมูลจากดาวเทียมหลายระบบ

โดยอตัโนมติั และรายงานพืน้ทีเ่ส่ียงภยัแลงในรปูแบบขอมลูทางวทิยาศาสตร 

พรอมการสรุปรายเขตการปกครอง และมีเครื่องมือใหเกษตรกรทั่วไปใช

เปนเครื่องมือในการติดตามและส่ือสารกับเจาหนาที่รัฐในการชวยเหลือ

การบรหิารจดัการนํา้เพ่ือการเกษตรในพืน้ท่ีเกษตรกรรมทัว่ประเทศ ทีส่าํคญั 

คือ เปนชุดขอมูลพื้นฐานใหกับหนวยงานรัฐในการบริหารจัดการการประกัน

ภัยพืชผล เชน กรมสงเสริมการเกษตร กรมชลประทาน สํานักงานพัฒนา

เทคโนโลยีอวกาศและภูมิสารสนเทศ เปนตน

ระบบประเมินพ�้นที่เสี่ยงภัยแล�งและความเสียหาย
ของพ�ชเกษตรรายแปลง ด�วยเทคโนโลยีภูมิสารสนเทศ

• ผศ.พ.ท.ดร.สรว�ศ สุภเวชย์

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมโยธา  082 090 0550 
 fengsvsu@ku.ac.th
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ระบบตรวจหาจุดรั่วดวยการบันทึกเสียงรั่วบนระบบคลาวดรวมกับ

เครื่องกําเนิดคลื่นเสียง เปนการพัฒนาระบบตรวจหาจุดรั่วของทอประปา

และอปุกรณประกอบอืน่ ๆ  โดยคณะผูวจัิยไดพฒันาระบบตรวจหาจดุรัว่ ดวย

การบันทึกเสียงรั่วบนระบบคลาวดขึ้นมาเอง โดยใชเทคนิคการบันทึก

คล่ืนเสียงจากไฮโดรโฟนดวยอุปกรณไมโครคอนโทรลเลอรที่ทํางานประสาน

เวลากันดวยความเท่ียงตรงผานสัญญาณดาวเทียมจีพีเอสดวยเทคนิค

ดานเสียงแบบสมัผสักบันํา้โดยตรง โดยใชหวัรบัสญัญาณทีเ่รยีกวา ไฮโดรโฟน 

(hydrophone) ที่สามารถใชไดดีแมในสถานการณท่ีจุดรั่วใหพลังงานเสียง

นํ้ารั่วลดลงอยางรวดเร็วเมื่อระยะรับสัญญาณหางจากจุดรั่วมากข้ึน หรือใน

สถานการณทีม่เีสียงอืน่รอบขางรบกวนเนือ่งจากเปนการรบัสัญญาณโดยตรง

จากนํ้า 

นอกจากน้ีไดออกแบบระบบใหสามารถกําเนิดสัญญาณเสียงลงไป

ในทอได ซ่ึงเม่ือทราบวาคล่ืนเสียงกําเนิดขึ้นที่จุดใด ณ เวลาใด และมี

องคประกอบเชิงความถี่ลักษณะใด นับเปนระบบตรวจวัดจุดรั่วในทอประปา

ที่มีตนทุนตํ่า  ไมจํากัดปริมาณขอมูลเสียงที่บันทึกไวในระบบคลาวด 

และเปนอปุกรณตรวจวัดจดุรัว่สามารถคาํนวณความเรว็เสยีงในนํา้และอตัรา

การลดทอนความถี่เสียงไดอัตโนมัติ

ระบบตรวจหาจุดรั�วด�วยการบันทึกเสียงรั�วบนระบบคลาวด์
ร่วมกับเคร�่องกําเนิดคลื่นเสียง 

• ผศ.ดร.ชัยพร ใจแก�ว  ภาคว�ชาว�ศวกรรมคอมพ�วเตอร�
• รศ.ดร.อดิชัย พรพรหมินทร์  ภาคว�ชาว�ศวกรรมทรัพยากรน้ํา

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมคอมพ�วเตอร� 0 2797 0999 ต�อ 1403 
 chaiporn.j@ku.ac.th  089 122 1974  
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ระบบเบดเคลื่อนที่จําลองแบบสามโซน (Three-zone Simulated 

Moving Bed หรือ TZ-SMB) ที่พัฒนาขึ้นมาเปนการนําระบบเบดเคลื่อนที่

จําลองแบบปกติที่มี 4 โซน มาตัดโซนที่ 4 (Eluent Regeneration Zone) 

ออกไป โดยสามารถคงประสทิธภิาพการแยกสารไวไดเหมอืนเดมิ แตสามารถ

ลดความดันตกครอม (Pressure Drop) ซึ่งเปนอันตรายตอการปฏิบัติงาน

ลงไดมาก นอกจากนั้นยังลดจํานวนคอลัมน (ซึ่งมีราคาสูง) ขอตอและวาลว

ที่ติดตั้งในระบบลงทําใหประหยัดคาใชจายในการติดตั้งเครื่องมือ (Capital 

Cost) อยางไรก็ตาม ผลิตภัณฑ Raffinate ที่ไดจะมีความเจือจางสูง ดังนั้น 

จึงมีการแกไขโดยการใชวิธีเก็บผลิตภัณฑเปนสวน ๆ (Partial Collecting 

Strategy) โดยการกําจัดผลิตภัณฑสวนท่ีเปนตัวทําละลายออกไป ความ

เขมขนของผลิตภัณฑ Raffinate จึงเพิ่มขึ้นใกลเคียงกับระบบเบดเคลื่อนที่

จําลองปกติ ดังนั้นระบบเบดเคลื่อนที่จําลองแบบสามโซนรวมกับการใชวิธี

การเก็บผลิตภัณฑเปนสวน ๆ จึงเปนวิธีการปฏิบัติงานท่ีใหประสิทธิภาพ

การทํางานที่ดีและมีความคุมคาเหมาะกับการนําไปตอยอดเพื่อขยายขนาด

การผลิตสารออกฤทธิ์ทางชีวภาพตอไป

ระบบเบดเคลื่อนที่จําลองแบบสามโซนสําหรับแยก
และทําบร�สุทธิ์สารออกฤทธิ์ทางช�วภาพแบบต่อเนื่อง

• ศ.ดร.อรรถศักดิ์ จาร�ย์ 
• อ.ดร.พฤกษ� ตั�งพร�อมพันธ์

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมเคมี  0 2797 0999 ต�อ 1202-4  
 fengasj@ku.ac.th  087 051 1699  
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เทคโนโลยีพลาสมาเย็นกําลังไดรับความสนใจมากเนื่องจากเปน

เทคโนโลยีที่สะอาดเปนมิตรกับสิ่งแวดลอมและมีคุณสมบัติในการฆาเชื้อ

แบคทีเรีย กําจัดเชื้อราไดอยางมีประสิทธิภาพสูง สามารถประยุกตใชในทาง

อุตสาหกรรมการเกษตร อาหาร ชีวภาพและการแพทย แมวาเทคโนโลยี

พลาสมาเยน็จะมศีกัยภาพมากแตการประยกุตใชงานจริงยงัมคีวามเปนไปได

ยากเพราะตองพึง่พาการนาํเขาเทคโนโลยจีากตางประเทศซึง่มรีาคาแพงและ

เครือ่งกาํเนดิพลาสมาเยน็แบบด้ังเดมิตองใชระบบสญุญากาศ จงึไมเหมาะสม

กับการใชงานโดยเฉพาะงานในอุตสาหกรรมการเกษตรและชีวภาพ

งานวิจัยน้ีมุงเนนท่ีการสราง พัฒนาและทดสอบนวัตกรรมเครื่อง

กําเนิดพลาสมาเย็นที่สามารถใชงานจริงในสภาวะบรรยากาศปกติและใช

พลงังานตํา่ สามารถรองรบัการขยายขนาดใหมคีวามเหมาะสมกบัการใชงาน

จริงของอุตสาหกรรมการเกษตรและชีวภาพ

เทคโนโลยีพลาสมาเย็นสําหรับอุตสาหกรรมการเกษตร
และช�วภาพอุตสาหกรรมการเกษตรและเทคโนโลยีช�วภาพ

• รศ.ดร.ศิวพล ศร�สนพันธุ์ 
• ผศ.ดร.เนาวรัตน์ เทพหร�รักษ�

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมไฟฟ�า   085 499 9641
 fengspsr@ku.ac.th
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คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
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ฟลมคลุมดินมีความสําคัญตออุตสาหกรรมการเกษตรซึ่งจะชวย

เพิ่มประสิทธิภาพการผลิตพืชผลทางการเกษตร โดยการปองกันการเจริญ

เติบโตของวัชพืช รักษาความช้ืนในดิน ปองกันดินอัดแนนจากฝน ปองกัน

แมลง รวมไปถึงชวยรักษาอุณหภูมิของดิน แตในอุตสาหกรรมการเกษตร

ขยะพลาสติกเปนปญหาที่สําคัญและมักถูกมองขาม เนื่องจากฟลมคลุมดิน

สวนใหญทํามาจากพอลิเอทิลีนซึ่งยอยสลายทางชีวภาพไดยาก 

ผูวิจัยจึงไดศึกษาและพัฒนาฟลมคลุมดินพอลิแลคติกแอซิดท่ีมีสวน

ประกอบของเซลลูโลสที่ดัดแปลงโครงสรางดวยไตรเอทอกซีไวนิลไซเลน

ขึ้น เพ่ือเปนฟลมคลุมดินชีวภาพที่สามารถยอยสลายทางชีวภาพไดงายและ

ไมเกิดมลพิษตอสงแวดลอม โดยการใชเซลลูโลสที่สกัดมาจากใบสับปะรด

ทีเ่ปนขยะเหลือทิง้ทางการเกษตรนาํมาใชเปนวสัดเุสรมิแรงใหกบัพอลแิลคตกิ 

แอซิด เปนการใชทรัพยากรอยางคุมคา ชวยลดตนทุนการผลิตฟลมคลุมดิน 

รวมไปถึงชวยลดขยะทางการเกษตร

การดัดแปลงโครงสรางของเซลลูโลสดวยไตรเอทอกซีไวนิลไซเลน

จะชวยเพิ่มคุณสมบัติการเสริมแรง ใหกับพอลิแลคติกแอซิดไดดีมากขึ้น 

สงผลใหฟลมที่ไดมีคุณสมบัติทางกลที่ดีข้ึนและเหมาะสมสําหรับนําไปใช

เปนฟลมคลุมดินทางการเกษตร 

ฟ�ล์มคลุมดินพอลิแลคติกแอซ�ดที่มีส่วนประกอบของเซลลูโลส
ที่ดัดแปลงโครงสร�างด�วยไตรเอทอกซ�ไวนิลไซเลน     

• นายชัชธภูมิ  สุขว�จ�ตร 
• รศ.ดร.ปว�นา   ประไพนัยนา

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมเคมี  092 716 3426 
 chachtapoom.su@ku.th
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เครือ่งกําเนดิเมด็บดีหลายหวัหยดแบบใชอากาศไหลเวยีนโคแอกเซยีล 

เปนการผลิตคาเวียรจากพืชที่สรางจากเครื่องกําเนิดเม็ดบีดโคแอกเชียล

ที่ไหลเวียนของอากาศโดยมีเป าหมายเพื่อสร างขนาดเม็ดบีดในชวง

2.5-3.5 มม. ซึ่งอยูในชวงขนาดของเม็ดคาเวียรโดยทั่วไป โดยประยุกตใช

อุปกรณการไหลแบบโคแอกเซียลในดานอาหาร โดยการปรับหยดอัลจิเนต

ใหเปนคาเวียรจากพืชทางเลือก โดยอุปกรณกําเนิดเม็ดบีดแบบโคแอกเซียล

ในงานวิจัยน้ีออกแบบโดยอางอิงจากผลการจําลองโดยใชโปรแกรมทางดาน

วิศวกรรม โดยอุปกรณดังกลาวมีทั้งหมด 5 หัวหยด

โซเดียมอัลจิเนตเปนโพลีเมอรธรรมชาติที่สกัดจากสาหรายทะเล

สีนํา้ตาลมกีารใชงานทีห่ลากหลายในอุตสาหกรรมอาหาร ยา และอตุสาหกรรม 

เคร่ืองสําอาง เชน สารเพิ่มความขน ความคงตัว และอิมัลซิไฟเออร เกลือ

โซเดยีมของกรดอลัจนิกินีส้ามารถละลายนํา้ไดและมคีวามสามารถเฉพาะตวั

ในการสรางเจลเมือ่สารละลายสมัผสักบัแคตไอออนไดวาเลนต เชน แคลเซยีม

หรือแมกนีเซียมไอออน เทคนิคนี้ถูกนํามาใชอยางแพรหลายในอุตสาหกรรม

อาหารเพื่อผลิตเจล เยลล่ี และการหอหุม โดยเทคนิคการหอหุมที่ใชกัน

อยางแพรหลายที่สุดคือวิธีการสรางเม็ดบีด

เคร�่องกําเนิดเม็ดบีดหลายหัวหยด
แบบใช�อากาศไหลเว�ยนโคแอกเซ�ยล

• นายกฤตเมธ ชูวงศ์บัณฑิตย์  
• ผศ.ดร.เมธี ศร�สายหยุด

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมเคมี  085 322 2187 
  fengmts@ku.ac.th
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คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
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ตูอบแหงแสงอาทิตยคงกระพนัและชดุแลกเปลีย่นความรอนพลงังาน

แกสหุงตมแบบอากาศสูอากาศเปนงานวิจัยที่ไดรับการพัฒนาขึ้นเพื่อเปน

เครื่องมือสําคัญที่ชวยในการแปรรูปอาหารและผลิตภัณฑ เพิ่มมูลคาอาหาร 

ยืดอายุการเก็บรักษาอาหาร อีกทั้งเปนการรักษาคุณภาพผลผลิตทางการ

เกษตรและในอุตสาหกรรมอาหาร โดยคํานึงถึงสุขภาพของผูบริโภค และยัง

เปนการจัดการของเสียอยางถูกหลักสุขาภิบาลอีกดวย

ตูอบแหงที่ผูวิจัยไดพัฒนาข้ึน มีประสิทธิภาพการอบแหงสูง ดวย

อุณหภูมิรอนถึง 70 องศาเซลเซียส แหงเร็วกวาตากแดด 3 เทาตัว อาหาร

ปลอดภัยจากฝุน แมลง สัตวรบกวน ความช้ืนและนํ้าฝน มีอายุการใชงาน

ยาวนานเหมอืนสิง่ปลกูสราง สามารถตดิตัง้ชุดแลกเปลีย่นความรอนเตาแกส

หุงต มสําหรับตู อบแหงเพื่อใช งานในขณะแสงอาทิตยไม เพียงพอได

ประหยัดคาใชจายพลังงาน ใชแกสหุงตม คิดเปนคาใชจาย 2.67-4.27 บาท

ตอชั่วโมง สามารถติดตั้งระบบควบคุมอุณหภูมิดวยการควบคุมปริมาณแกส

ได ปราศจากกลิ่นแกสปะปนในอาหารและปลอดภัยจากการเกิดแกสระเบิด 

การหมุนเวียนอากาศในเตาสม่ําเสมอทําใหมีประสิทธิภาพการอบแหงสูง

ใชเวลานอยและประหยัดพลังงาน ขจัดปญหาอาหารแหงไมเทากันดวย

ระบบสลับทิศทางลมอัตโนมัติ  สามารถนําไปติดตั้งกับตู อบไดทุกชนิด

เหมาะสําหรับพื้นที่หางไกลที่ไมมีไฟฟาหรือมีปญหากระแสไฟฟาตก

การพัฒนางานว�จัยไปสู่เช�งพาณิชย์และถ่ายทอดเทคโนโลยี
สู่ความยั�งยืน ตู�อบแห�งแสงอาทิตย์คงกระพัน และชุดแลกเปลี่ยน
ความร�อนพลังงานแก�สหุงต�มแบบอากาศสู่อากาศ  

• รศ.ดร.จ�มา   ศรลัมพ์  ภาคว�ชาว�ศวกรรมสิ�งแวดล�อม 
• ผศ.นงลักษณ์   เล็กรุ่งเร�องกิจ ภาคว�ชาว�ศวกรรมเกษตร 
• นายธนัตถ์   ศร�สุขสันต์  ผู�ช�วยนักว�จัย

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมสิ�งแวดล�อม  0 2797 0999 ต�อ 1030
 fengcmc@ku.ac.th
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เตายางไกอัจฉริยะ รุน RG 14 เปนนวัตกรรมที่พัฒนาขอจํากัดของ

เตายางใชถาน การรบกวนของควันและความรอนสูง อีกทั้งยังยากตอการ

ควบคมุใหเปนเตายางทีช่รูสชาตขิองอาหารไดดทีีส่ดุ แตลดปญหาการรบกวน

ของควนัและความรอนสงู ชวยประหยดัพลงังาน ดวยระบบการยางแบบหมนุ

วนรอบไฟ โดยเตายางรุนนีส้ามารถประกอบอาหารหลากหลายชนดิในเครือ่ง

เดียว เชน ปลาเผาที่จะใหเนื้อหวานชุมแตสุกถึงกระดูก คอหมูยาง เนื้อยาง 

และซี่โครงหมูยาง ไดเนื้อนุมชุมในสุกสมํ่าเสมอภายนอกกรอบอรอยและ

ใหกล่ินหอมของการยาง ประหยัดคาถานมากกวาเตายางทั่วไป 3 เทาตัว

เนื่องจากการยางกึ่งอบ ชวยใหอุณหภูมิในเตาสูง 150 - 200 องศาเซลเซียส 

ชวยใหอาหารสุกเร็ว เตามีผนังเตาสองชั้นพรอมฉนวนไสในลดการสูญเสีย

ความรอนสูภายนอก ทัง้ยงัชวยลดความรอนรอเตาชวยใหทาํงานสบายขึน้อีก 

รนเวลาในการยางเมื่อเทียบกับเตายางธรรมดา 30 - 50% ยางไกไดสูงสุด

ครั้งละ 14 ตัว ใชเวลา 35 - 45 นาที สามารถหมุนเวียน เสริฟไกสดใหม

ไดทุกๆ 3 นาที ตอตัว สะดวกสบายและลดการใชแรงงาน มีเครื่องมือชวย

ในการใสไมยางเขาออกเตา แลวรอจนสุกไดเลย ปลอยควันนอยกวาการยาง

แบบปกติ 3 เทาตัว มีปลองควันและไมยืดใหพรอมใชงาน ประหยัดพื้นที่และ

เคลื่อนยายสะดวก แข็งแรงทนทานอายุการใชงาน 5 - 10 ป

เตาย่างไก่อัจฉร�ยะ รุ่น RG 14

• ผศ.ป�ญญา เหล่าอนันต์ธนา

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมไฟฟ�า   081 927 0098
 fengpyl@ku.ac.th
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คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
บนเส�นทางวิศวกรรม ครั้งที่ 12
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การออกแบบและพัฒนากลไกกรีดยางพารา เพื่อแกไขปญหาขาด

แรงงานที่มีทักษะเฉพาะดาน ขณะเดียวกันเกษตรกรก็อยู ในวัยสูงอายุ

เปนสวนมาก ประกอบกับสภาวะความแปรปรวนของสภาพภูมิอากาศ นํ้า 

และดิน อันเนื่องมาจากส่ิงแวดลอมเสียความสมดุล ตลอดจนปญหาของ

การใชเครือ่งจกัรกลการเกษตรเขามาทดแทน เครือ่งจกัรทีย่งัตองควบคมุดวย

คนทีม่ทีกัษะแตทวาทาํไดแคชวยผอนแรง โดยมแีนวคดิการออกแบบ คือ ตอง

เปนอุปกรณที่ติดตั้งกับตนยางพาราไดทุกตน มีตนทุนการผลิตตอหนวยตํ่า 

สามารถผลิตไดในปริมาณมากและรวดเร็ว สามารถติดตั้งและปรับแตงได

สะดวก ไมรบกวนการเจริญเติบโตหรือสรางความเสียหายแกตนยางพารา

มากเกินไป มีความแข็งแรงทนทานตอสภาพแวดลอม

ระบบโครงสรางพืน้ฐานของเคเบลิโรบอตหุนยนตกรดียางพารา อาศยั

ตัวตนยางพาราเองเปนเสาในการเกาะยึดโดยออกแบบใหตัวรัดสามารถ

รองรับการเจริญเติบโตขยายขนาดของลําตน ทั้งยังออกแบบรองรับการปรับ

มุมเอียงตัวผานสลิงในกรณีตนยางเอียงเองหรืออยูบนพื้นที่ลาดเอียงทําให

แนวลําตนไมขนานกับแนวเคเบิล สําหรับเคเบิลจะเลือกใชเปนเหล็กเสน

กอสรางแบบผิวเรียบขนาด 12mm นํามาชุบ hot dip galvanize โดยมี

ความยาวเสนละ 20 เมตร พับทบเปน 4 ทบ เหลือความยาว 5 เมตร

เพื่อสะดวกตอการขนสง สําหรับการเชื่อมตอที่หนางานจะมีการออกแบบ

ตัวเชื่อมตอขึ้นมาเปนพิเศษสําหรับโครงการในระยะที่ 1 จะมีการสราง

ตนแบบตัวจับยึดกับตนยางพารา 4-5 ชุดกอน เพื่อใชในการทดสอบระบบ

กรีดยางโดยเฉพาะ

การออกแบบและพัฒนากลไกกร�ดยางพารา

• ผศ.ป�ญญา เหล่าอนันต์ธนา  • รศ.ดร.พ�ระยศ แสนโภชน์
• ผศ.ดร.ธีรสิทธิ์ เกษตรเกษม  • ดร.สุวพร   ว�ษณุเวช 
• ดร.พ�สมัย จันทุมา  • นายธงชัย   แขดวง

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมไฟฟ�า   081 927 0098
 fengpyl@ku.ac.th
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คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
บนเส�นทางวิศวกรรม ครั้งที่ 12

32



หุ่นยนต์อารักขากล�วยไม�

หุนยนตอารักขากลวยไม ชวยแกปญหาการขาดแคลนแรงงาน

และแรงงานสูงวัยที่เริ่มมีปญหาในปจจุบันและในอนาคต โดยออกแบบ

แพลตฟอรมที่รองรับหัวทํางานแบบเกษตรแมนยําหรือเกษตรอัจฉริยะได 

สามารถทํางานและตัดสินใจแบบมนุษย และทํางานไดคุณภาพสมํ่าเสมอ

ตลอด 24 ชั่วโมง เชน หัวฉีดพนเฉพาะจุดควบคุมดวยระบบปญญาประดิษฐ 

เปนหัวที่สามารถแยกแยะและระบุพิกัดตําแหนงตนกลวยไมในตนหรือ

บริเวณที่เกิดโรคแลวทําการฉีดพนเฉพาะจุดนั้น ๆ ซึ่งถาหากสามารถทําได

จะชวยลดการใชสารกําจัดศัตรูพืชและลดตนทุนการผลิตไปไดมากกวา

60 - 80% นอกจากนี้ ยังชวยลดผลกระทบตอสิ่งแวดลอม ยกระดับคุณภาพ

ผลผลิตสูเกษตรที่ปลอดภัยตอผูบริโภค ผูปฏิบัติงานปลอดภัยจากสารเคมี

ลดความเส่ียงจากโรคระบาดดวยวิธีการปองกันเชิงรุกมากขึ้น ลดสารเคมี

ตกคาง ลดอันตรายกับแรงงานในสวนกลวยไม ลดสารเคมีปนเปอนใน

สิ่งแวดลอม และลดการนําเขาปุยและสารกําจัดศัตรูพืช

• ผศ.ป�ญญา เหล่าอนันต์ธนา • นางสาวณภัทร กําธรสิร�ว�มล 
• นางอรอุมา เพ�ยซ�าย • นางสาวกนกวรรณ ถนอมจ�ตร 
• นายโสภณ อุไรช�่น  • นางปนัดดา กสิกิจวัฒน์

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมไฟฟ�า  081 927 0098
 fengpyl@ku.ac.th 
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ระบบการจัดการผลิตไผแปลงใหญดวยวิธีเกษตรแมนยําสูงฯ และ 
Application AI ตรวจสอบสายพนัธุโรค เปนนวตักรรมทีพ่ฒันาโดยมแีนวคิด 
คือ เพื่อใหไดระบบจัดการผลิตไผแปลงใหญดวยวิธีเกษตรแมนยําสูงตนแบบ
ที่มีระบบชวยการตัดสินใจ โดยใชปญญาประดิษฐ ประมวลผลจากชุดขอมูล
ขนาดใหญ ระบบควบคมุการจดัการนํา้ และธาตุอาหารแบบอัตโนมตัใินเกษตร
แปลงใหญ ดวยแพลทฟอรม AI และระบบ IoT เพือ่เพิม่ผลผลิตและลดตนทนุ
ในการทาํแปลงไผ และลดปญหาดานแรงงานขาดแคลน และระบบตรวจแปลง
แบบอัตโนมัติในเกษตรแปลงใหญดวยแพลทฟอรม AI และเครื่องมือตรวจ
วัดแบบ Portable เพื่อลดตนทุนในการทําแปลงไผ ลดปญหาดานแรงงาน
ขาดแคลนและเพิ่มความแมนยําในการประมาณการณผลผลิต รวมทั้งเพื่อ
ใหไดองคความรู และกระบวนการทําแปลงไผสมัยใหมที่เพิ่มจํานวนผลผลิต
ตอไร เพิ่มคุณภาพ และลดตนทุนการผลิต

ระบบดังกลาวไดออกแบบ concept ของระบบหุนยนตใหสามารถ
เคล่ือนยายตัวเองไปยังแถวอื่น ๆ ในโรงเรือนได พรอมทั้งสามารถลากมวน
สายยางจายนํา้ไปกบัตวัหุนยนตในขณะทํางานและเปลีย่นแถวได นอกจากนี้
ยงัมรีะบบจายไฟฟาไปตามรางเพือ่ใหหุนยนตสามารถทาํงานไดอยางตอเนือ่ง
โดยไมตองเขาสถานีชารจแบตเตอรี่ รวมทั้งออกแบบฟงกชันการทํางาน
ตาง ๆ ของระบบหุนยนต เชน การใหปุย การใหนํ้า การฉีดพน และการเก็บ
ขอมูลการเจริญเติบโต ตลอดจนการออกแบบระบบรางไดใชแนวคิดในการ
ออกแบบรางของโอเวอรเฮดเครน ซึง่มเีสถยีรภาพในการทาํงานทีด่ ีไมตกราง
แมลอทั้งสองขางจะวิ่งดวยความเร็วที่ไมเทากัน มีลักษณะเปนรางส่ีเหลี่ยม 
โดยใชระบบปญญาประดิษฐ (AI) เพื่อวิเคราะหสายพันธของไผ โรค
การเจริญเติบโต ลักษณะปรากฏของพืช โดยจะเก็บภาพถายจากอุปกรณ
ที่ติดตั้งบนหุ นยนตป ญญาประดิษฐ  เพ่ือช วยในการดูแลแปลงใหญ
โดยภาพถายทางอากาศและภาพถายดาวเทียมจะใหการติดตามการ
เพาะปลูกไผเปนไปไดอยางมีประสิทธิภาพ

การพัฒนาระบบการจัดการผลิตไผ่แปลงใหญ่
ด�วยว�ธีเกษตรแม่นยําสูงฯ และ App AI 
ตรวจสอบสายพันธุ์โรค

• ผศ.ป�ญญา   เหล่าอนันต์ธนา 
• ผศ.ดร.ยอดเยี่ยม ทิพย์สุวรรณ 
• ผศ.ดร.ธีรสิทธิ์   เกษตรเกษม

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมไฟฟ�า  081 927 0098 
 fengpyl@ku.ac.th
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ปจจุบัน โรคอุบัติใหมมีแนวโนมเกิดเพิ่มมากขึ้นทุกป ทั้งโรคติดตอได

และติดตอไมได เชน โรคโควิด-19 ที่ทําใหทั่วโลกอยูในชวงวิกฤตเปนระยะ

เวลาหลายป เปนตน การลงพืน้ทีข่องหนวยงานทีเ่ก่ียวของเพือ่ตรวจคดักรอง

เช้ือและเก็บรวบรวมขอมูลในเชิงรุกมีความจําเปน เพื่อควบคุมสถานการณ

ใหไดอยางรวดเร็ว ดังนั้น การอํานวยความสะดวก รวดเร็วและลดความเสี่ยง

ในการติดเชื้อใหกับบุคลากรทางการแพทยที่เขาไปทํางานภายในพื้นที่มี

ความสําคัญเปนอยางยิ่ง  

โครงการนี้ มีแนวคิดที่จะพัฒนารถสําหรับเก็บตัวอยางชีวนิรภัย

แบบความดันบวกขึ้น โดยตอยอดตูตรวจความดันบวกที่ภาควิชาวิศวกรรม

เครื่องกล คณะวิศวกรรมศาสตร ไดพัฒนาขึ้น โดยรถยนตไฟฟาหองโดยสาร

ความดันบวกสําหรับเก็บตัวอยางชีวอนามัยน้ี สามารถเคล่ือนยายไดอยาง

รวดเร็ว มีความปลอดภัยตามมาตรฐานระดับหองสะอาดในโรงพยาบาล

ระบบควบคุมที่สามารถทํางานไดแบบไฮบริด สามารถควบคุมการทํางานได

ทั้งแบบมีแหลงไฟฟาจากภายนอกหรือจากแบตเตอรรี่ภายในรถไฟฟา 

สามารถชารจแบตเตอรรี ่ไปพรอมกบัการใชงานระบบปรบัอากาศ ระบบไฟฟา

ทั่วไปภายในรถ และระบบความดันบวกภายในหองโดยสาร ขณะรถไฟฟา

เคลื่อนที่ยังคงสามารถใชงานระบบปรับอากาศ ระบบไฟฟาทั่วไปภายในรถ 

และระบบความดันบวกภายในหองโดยสารไดตามปกติ

รถยนต์ไฟฟ�าห�องโดยสารความดันบวก
สําหรับเก็บตัวอย่างช�วอนามัย

• รศ.ดร.เกร�ยงไกร อัศวมาศบันลือ • นางสาววันว�วา หลักหนองบุ
• นายภุชงค์   งามเสง�่ยม • นายวรุฒ   งามอภิสิทธิ์ 
• นายณรงค์เดช แซ่เต่ง • นางสาวสรัญญา ลิข�ตถาวรไชย

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ศวกรรมเคร�่องกล   0 2797 0999 ต�อ 1866  
 fengkka@ku.ac.th 089 692 3443
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กลุ่มยานยนต์และอากาศยาน

ตนแบบยานพาหนะสวนบุคคลแหงอนาคต (Dual Mode eVTOL) 

ไดรับการพัฒนาขึ้นเน่ืองจากปญหาการจราจร ที่หนาแนนผูคนตองเสีย

เวลาการเดินทางบนทองถนน ปญหามลพิษทางอากาศจากการเผาไหมของ

น้ํามันเช้ือเพลิงทั่วโลก จึงไดใหความสนใจพัฒนาอากาศยานไรคนขับ

พลังงานไฟฟา หรือ eVTOL อยางแพรหลายโดยเปนการเดินทางในอากาศ 

อากาศยานพลังงานไฟฟาสามารถขึ้นลงในแนวดิ่งจึงสามารถนํามาใช

ตอบสนอง ในการเดินทางในเมืองได โดยมีสถานีหรือ Vertiport รองรับ

ในการเดินทางบนอากาศหรือการบิน ซึ่งยังมีพื้นที่วางอยูจํานวนมากนั้น

ทําใหไมเกิดปญหาของการติดขัด เชน ภาคพื้น  

อยางไรก็ตาม นับวาตองใชพลังงานสูงเมื่อเทียบกับการเดินทาง

ภาคพื้น ดวยเหตุนี้ นักวิจัยจึงไดพัฒนายานพาหนะสวนบุคคลขึ้นโดยมี

การเคลื่อนที่ได 2 ระบบ คือ ภาคพื้นและในอากาศ ซึ่งเมื่อภาคพื้นมีการ

จราจร ที่เคลื่อนตัวไดสะดวกก็จะเดินทางโดยใชถนนดังเชนรถยนตทั่วไป แต

หากถนนมีการจราจรที่ติดขัด ก็สามารถทําการเปล่ียนรูปแบบเปนการบิน

ในอากาศได โดยเปนยานพาหนะแบบ Dual Mode ใชไดท้ังภาคพื้น

และสามารถบินข้ึนลงแนวดิ่ง เพื่อการเดินทางในโหมดการบินได ทั้งนี้

สามารถใชในการขนสงตาง ๆ ไดไมจํากัดแคเปนยานพาหนะสวนบุคคล

ต�นแบบยานพาหนะส่วนบุคคลแห่งอนาคต
(Dual Mode eVTOL)

• ผศ.ดร.ช�นภัทร ทิพโยภาส

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ศวกรรมการบินและอวกาศ  082 490 2449 
 fengcpt@ku.ac.th
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คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
บนเส�นทางวิศวกรรม ครั้งที่ 12
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อากาศยานไรคนขับขึ้นลงแนวดิ่งใชเพื่อภารกิจที่ตองใชกลองใน

การสํารวจพื้นที่ขนาดใหญ แตมีพื้นที่ในการขึ้นลงจํากัด โดรนปกหมุนหลาย

ใบพัดไมสามารถบินไดครอบคลุมพื้นที่ทั้งหมดไดดวยการบินครั้งเดียว อีกทั้ง

โดรนมคีวามเรว็ ในการบนิตํา่ ตองใชเวลาในการบนิมาก ในขณะทีอ่ากาศยาน

ไรคนขับแบบปกตรึงทั่วไปน้ันตองการพื้นที่โลงกวางในการไตระดับและ

รอนลงจอด จึงไมสามารถขึ้นบินได ดังนั้นนักวิจัยจึงไดพัฒนาอากาศยาน

ไรคนขับแบบปกตรึง ขึ้นลงแนวดิ่ง แบบ Tail Sitter ขึ้นมา เพื่อตอบสนอง

ภารกิจดังกลาว โดยสามารถบินขึ้นลงในแนวดิ่งได มีความคลองตัวในการ

ทํางานบินสํารวจไดพ้ืนที่กวางและมีความเร็วสูงเมื่อเทียบกับโดรนปกหมุน

หลายใบพัด 

อากาศยานไร�คนขับข�้นลงแนวดิ�ง 
Nontri Tail-Sitter VTOL UAV

• ผศ.ดร.ช�นภัทร ทิพโยภาส

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ศวกรรมการบินและอวกาศ  082 490 2449  
 fengcpt@ku.ac.th
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กลุ่มยานยนต์และอากาศยาน

ชุดตนแบบการผลิต กักเก็บและใชงานไฮโดเรจนมีขนาดเล็ก เหมาะ

สําหรับการใชงานในระดับครัวเรือน ซึ่งไมจําเปนตองมีการกักเก็บไวเปน

จํานวนมากเพราะสามารถผลิตไดเองตลอดเวลา ชุดตนแบบสามารถใชงาน

ไดงาย เคล่ือนยายไดสะดวกและถูกออกแบบมาใหใชควบคูกับพลังงาน

แสงอาทิตย

โครงการนีเ้ปนการพฒันาตนแบบพลังงานไฮโดรเจน เพ่ือแสดงใหเหน็

ถงึวธิกีารผลติ กกัเกบ็และใชพลงังานไฮโดรเจนทีม่คีวามปลอดภยั บคุคลท่ัวไป

สามารถเรียนรูและเขาใจพลังงานไฮโดรเจนมากยิ่งขึ้น ลดความหวาดกลัว

และสามารถใชชีวิตอยูกับพลังงานไฮโดรเจน ซึ่งคือเชื้อเพลิงชนิดหนึ่งที่มี

ความสะอาด เปนมิตรตอสิ่งแวดลอม และสามารถผลิตเองไดดวยเทคโนโลยี

ที่ไมซับซอน ลดการเพิ่งพิงและผูกขาดดานพลังงานจากกลุมทุน เปนอิสระ

ดานพลังงานอยางแทจริง

ชุดต�นแบบการผลิต กักเก็บและใช�งานพลังงานไฮโดรเจน 
(H2 Future Energy)

• รศ.ดร.เกร�ยงไกร อัศวมาศบันลือ • นางสาววันว�วา หลักหนองบุ 
• นายภุชงค์   งามเสง�่ยม  • นายวรุฒ งามอภิสิทธิ์ 
• นายณรงค์เดช   แซ่เต่ง • นางสาวสรัญญา ลิข�ตถาวรไชย

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ห�องปฏิบัติการว�จัยและพัฒนาเทคโนโลยีพลังงาน 
 (Energy Technology Research Group)
 ภาคว�ชาว�ศวกรรมเคร�่องกล   0 2797 0999 ต�อ 1866  
 engkka@ku.ac.th 0 2579 4576 หร�อ 089 692 3443
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โครงการการว�จัยและพัฒนาโต�ะฝ�กยืน
สําหรับผู�ป�วยเด็กสมองพ�การแบบกึ่งอัตโนมัติ

คณะวิจัยไดออกแบบตนแบบโตะฝกยืนสําหรับผูปวยเด็กสมอง

พิการแบบกึ่งอัตโนมัติ ดวยแบบจําลอง 3 มิติที่สามารถใชงานไดยืดหยุน

กบัผูปวยทีม่สีรรีะแตกตางกนั เนือ่งจากสามารถปรบัขนาดในการทํากายภาพ

บําบัดไดหลายตําแหนง เพื่อแกปญหาจํานวนโตะฝกยืนที่ไมเพียงพอตอการ

ใชงาน ณ ศูนยการศึกษาพิเศษ เขตการศึกษา 5 จังหวัดสุพรรณบุรี รวมทั้ง

ปญหาการใชงานทีม่รีะยะเวลาในการปรบัตัง้สาํหรบัผูปวยเปนระยะเวลานาน 

อีกทั้งการปรับใชงานในบางครั้งจะสรางความเจ็บปวดกับผูปวยเด็ก สงผล

ใหผูปวยเด็กกลัวที่จะใชงานโตะฝกยืน

• ผศ.ดร.ชนะ รักษ�ศิร�

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมอุตสาหการ  0 2797 0999 ต�อ 1603 
 fengcnr@ku.ac.th

กลุ่มหุ่นยนต์เพื่อสุขภาพและการศึกษา 
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ระบบหุนยนตอตัโนมติัสาํหรบัปรงุอาหารและตรวจวดักลิน่รสอาหาร

ดวยเครือขายตัวรับรูอัจฉริยะ และปญญาประดิษฐเพื่อยกระดับมาตรฐาน

อุตสาหกรรมอาหารไทย มีเปาหมายที่จะพัฒนานวัตกรรมระบบเครื่องจักร

อัตโนมัติซ่ึงประกอบดวย หุนยนตและอุปกรณอิเล็กทรอนิกส สําหรับปรุง

อาหารและตรวจวัดกล่ินรสอาหาร โดยใชตนแบบเซ็นเซอรท่ีพัฒนาจาก

โครงการวิจัยของผูรวมวิจัยในโครงการน้ีที่ไดดําเนินการแลว มาทําการ

ตอยอดเขากับเทคโนโลยีปญญาประดิษฐเพ่ือสรางเปนระบบอัตโนมัติ

ที่สามารถปรุงอาหารและตรวจวัดกลิ่นรสของอาหารได โดยการผสาน

เทคโนโลยีการนําการจดจํารูปแบบ (Pattern recognition) เพื่อจดจํา

สัญญาณไฟฟาที่ไดจากการตรวจจับสารเคมีของทั้ง 5 กลิ่นรสเขากับ

การเรียนรูเชิงลึก (Deep learning) และการเรียนรูดวยตนเองจากขอมูล 

(Machine learning) มาประยุกตใชเขาดวยกันไดเปนเทคโนโลยีปญญา

ประดิษฐซึ่งถือวาเปนสวนประกอบที่สําคัญของระบบอิเล็กทรอนิกส

อัตโนมัตินี้

นวัตกรรมดงักลาวเปนการบรูณาการเทคโนโลยดีานปญญาประดษิฐ

และระบบอัตโนมัติเขากับเทคโนโลยี ดานวัสดุศาสตรและอาหาร เพื่อนําไป

ใชในการชี้วัดกลิ่นรสของอาหารใหอยูในเกณฑมาตรฐาน สําหรับผลสําเร็จ

ที่ไดจากโครงการนี้ คือ หุนยนตที่สามารถปรุงอาหารไทย เชน ตมยํานํ้าใส

ที่มีรสชาติตามตองการ โดยไดรับการควบคุมกล่ินรสจากสัญญาณการ

ตอบสนอง (Feedback) ของระบบเซนเซอรและปญญาประดิษฐ 

ระบบหุ่นยนต์อัตโนมัติสําหรับปรุงอาหารและตรวจวัด
กลิ�นรสอาหารด�วยเคร�อข่ายตัวรับรู�อัจฉร�ยะและป�ญญาประดิษฐ์
เพ�่อยกระดับมาตรฐานอุตสาหกรรมอาหารไทย

• รศ.ดร.เชาวลิต มิตรสันติสุข

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมไฟฟ�า  094 965 1953   
 chowarit.m@ku.th

คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
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ปจจุบันมีการนําเอาเทคโนโลยีทางวิศวกรรมมาประยุกตใชในการ

พัฒนาระบบอัตโนมัติเพื่ออํานวยความสะดวกใหกับการเดินทางของ

ผูใช Wheelchair แตอุปกรณมีราคาสูง ไมสามารถดัดแปลงใหเปนไป

ตามการใชงานเฉพาะพืน้ทีแ่ละตองนาํเขาอปุกรณเหลานีม้าจากตางประเทศ 

ทาํใหการสนบัสนนุเหลานีไ้มสามารถนาํไปใชไดครบทกุพืน้ทีท่ีม่คีวามตองการ

ได สงผลใหมีผู ใช Wheelchair จํานวนมากตองมีความเสี่ยงกับอาการ

กลามเนื้อออนแรงและไดรับผลกระทบตอสุขภาพในระยะยาว และมากไป

กวาน้ัน การเดินทางดวย Wheelchair บนถนนมีความเส่ียงสูงมากที่จะ

เกิดอุบัติเหตุที่อาจจะเกิดจากยานพาหนะที่ว่ิงดวยความเร็วสูง สงผลใหมี

ผูใช Wheelchair เสียชีวิตจากอุบัติเหตุเหลานั้น

การพัฒนาหุนยนตรักษาความปลอดภัยเพื่อการเดินทางสําหรับ

ผูใชงาน Wheelchair ของผูวิจัยเพื่อใหผูใชงาน Wheelchair มีความ

ปลอดภัยมากขึ้น โดยโครงสรางหลักของหุนยนตรักษาความปลอดภัยเพื่อ

การเดินทางสําหรับผูใชงาน Wheelchair หรือ AGV Wheelchair Security 

Robot ไดรับการออกแบบใหประกอบไปดวย 2 สวนหลัก ๆ คือ ระบบขับ

เคล่ือนแบบอัตโนมัติเพื่อใชตอพวง Wheelchair และระบบปองกันภัย

สําหรับ Wheelchair ซึ่งระบบปองกันภัยสําหรับ Wheelchair ไดออกแบบ

ใหมีการใช Digital Signation และระบบแสงติดตั้งบน Safety Bar เพื่อทํา

การแจงเตือนยานพาหนะที่กําลังเคลื่อนที่กลุมผูใชงาน Wheelchair

หุ่นยนต์รักษาความปลอดภัยเพ�่อการเดินทาง
สําหรับผู�ใช�งาน Wheelchair

• ผศ.ดร.เร�งทิวา ทิพยศักดิ์ 

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ผศ.ดร.พัขร� โตแก�ว ทองรัตนะ 
 ภาคว�ชาว�ศวกรรมอุตสาหการ  0 2797 0999 ต�อ 1630  
 fengprt@ku.ac.th  0 2579 8610 หร�อ 08 2456 3289

กลุ่มหุ่นยนต์เพื่อสุขภาพและการศึกษา 
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แขนกลเพื่อการศึกษาสําหรับเด็กในชวงปฐมวัย เปนสวนหนึ่ง

ในชุดหุนยนตเพื่อการศึกษาสําหรับเด็กนักเรียนในการเรียนรู เชิงตรรกะ

และเชิงคํานวณ โดยเหมาะสมสําหรับเด็กนักเรียนตั้งแตช้ันประถมศึกษา

ปที่ 1 ไปจนถึงมัธยมศึกษาตอนปลาย โดยแขนกลเพ่ือการศึกษาสําหรับ

เด็กในชวงปฐมวัย ผลิตดวยกระบวนการพิมพสามมิติเพื่อความสะดวกใน

การผลิตและการบํารุงรักษาในสถานศึกษาในอนาคต เนื่องดวยขอจํากัดใน

การซอมบํารุงและผลิตอุปกรณเพื่อการศึกษาที่มีความซับซอนมีระยะเวลา

ในการขนสงช้ินสวน ประกอบกบัการเพิม่ความสามารถของมอืจบับนแขนกล

เพื่อใหตรงตามภารกิจ เปดโอกาสใหผูเรียนออกแบบและผลิตชิ้นสวนไดเอง 

โดยในสวนของมอเตอรขบัเคล่ือนและแผงวงจรไดออกแบบใหมคีวามสะดวก

ในการถอดเปล่ียนช้ินสวนและพัฒนาโปรแกรมใหสามารถตรวจสอบสถานะ

ของตนเองได เพื่อความสะดวกในการซอมบํารุง อีกทั้งยังไดเพิ่มสวนเชื่อม

ตอมาตรฐานกับอุปกรณพัฒนาโปรแกรมเพื่อความสะดวกในการตอยอด

และทํางานรวมกับชุดทดลองเพื่อการศึกษาอื่น ๆ ตอไป

แขนกลเพ�่อการศึกษาสําหรับเด็กในช่วงปฐมวัย

• รศ.ณัฐวุฒิ  ขวัญแก�ว  

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมไฟฟ�า 0 2797 0999 ต�อ 1522
 fengntk@ku.ac.th jamlang.io8.

คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
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หุ นยนต สอนการพัฒนาโปรแกรมสําหรับเด็กประถมศึกษา

เปนหุนยนตที่ออกแบบเพื่อใหเหมาะกับการใชสอนเด็กประถมศึกษา

ซ่ึงมีขอจํากัดในการออกแบบโปรแกรม ปอนโปรแกรม ทดสอบโปรแกรม

และพัฒนาใหโปรแกรมทํางานไดตามที่ตองการ โดยใชเทคนิคการโปรแกรม

แบบสัมผัสได (Tangible programming) โดยการกดปุมเพื่อเลือกคําสั่งที่

ปรากฏบนหนาจอ ตามลําดับของโปรแกรมท่ีออกแบบไว พัฒนาโปรแกรม

ไดบนตัวหุนยนตเองโดยไมตองใชเครื่องคอมพิวเตอร มีขอความปรากฏ

บนหนาจอเพื่อโตตอบกับผูใช ทําใหเรียนรูไดงาย มีจอภาพแสดงผลการ

ทํางาน และเครื่องมือชวยในการตรวจสอบและแกไขโปรแกรมใหถูกตอง

อยูในตัวหุนยนต

หุ่นยนต์สอนการพัฒนาโปรแกรมสําหรับเด็กประถมศึกษา

• รศ.ณัฐวุฒิ  ขวัญแก�ว  

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมไฟฟ�า  081 835 2531 
 natavut.k@ku.th

กลุ่มหุ่นยนต์เพื่อสุขภาพและการศึกษา 
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การออกแบบสรางระบบหุนยนตฟอกอากาศแบบเรียนรูอัตโนมัติ

มุงเนนที่จะสรางหุนยนตฟอกอากาศผานฟลเตอรคุณภาพสูง เพื่อจัดการ

ละอองสารคัดหลั่งในอากาศ ปองกันการแพรระบาดของโรคโควิด-19

โดยบํารุงรักษาไดดวยการใช Bag in - bag out ที่ผลิตไดในประเทศ โดย

หุนยนตจะเคล่ือนที่ไปยังพื้นที่ที่มีอนุภาคปะปนในอากาศหนาแนนดวย

การตรวจวัดดวยเซนเซอรวัดความเขมขนของอนุภาคที่ติดอยูในจุดตาง ๆ

ของอาคาร และสรางอากาศสะอาด ลดโอกาสติดเชื้อโรคติดตอผานละออง

ฝอยสารคัดหล่ัง แตจะรวมถึงการลดปริมาณ ฝุน pm2.5 การใชหุนยนต

แทนที่การใชชุดกรองแบบติดตั้งถาวรจะชวยลดจํานวนชุดกรองอากาศ

ซึ่งจะชวยลดคาใชจาย ในการติดตั้งและการทําการบํารุงรักษา

หุนยนตนีจ้ะเรยีนรูขอมลูและสรางแผนทีข่องการอบัอากาศของพืน้ที่

ตาง ๆ ซึ่งจะเปนขอมูลสําคัญที่จะนําไปสูการปรับปรุงการระบายอากาศของ

พื้นที่ใชงาน เชน โถงอาคาร สํานักงาน หองประชุม หองจัดเลี้ยง สนามบิน 

หรือหองเรียน ตอไป

การออกแบบสร�างระบบหุ่นยนต์ฟอกอากาศ
แบบเร�ยนรู�อัตโนมัติ

• รศ.ดร.ว�รชัย ชัยวรพฤกษ�  ภาคว�ชาว�ศวกรรมเคร�่องกล
• รศ.ดร.เชาวลิต มิตรสันติสุข  ภาคว�ชาว�ศวกรรมไฟฟ�า

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมเคร�่องกล  0 2797 0999 ต�อ 1803
 fengwcc@ku.ac.th  087-793-8407  

คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
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บนเส�นทางวิศวกรรม ครั้งที่ 12
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สุดยอดนวัตกรรมอัจฉร�ยะ

เพ�่อการพัฒนาอย�างยั�งยืน


