
สุดยอดนวัตกรรมอัจฉร�ยะ
เพ�่อการพัฒนาอย�างยั�งยืน



กลุ่มพลังงาน
และวัสดุที่ยั่งยืน03

กลุ่มหุ่นยนต์การเกษตร25

กลุ่มยานยนต์
และอากาศยาน 39

กลุ่มหุ่นยนต์เพื่อสุขภาพ
และการศึกษา48

กลุ่มเทคโนโลยี 
นวัตกรรมและการขึ้นรูปวัสดุ19

กลุ่มอิเล็กทรอนิกส์
อัจฉริยะและดิจิทัล32

กลุ่มเกษตรอัจฉริยะ43

กลุ่มเกษตร อาหาร13

SUSTAIANOVATION Engineering,
AI, Green, Innovation 2024

สารบัญ



กลุ่มพลังงาน
และวัสดุที่ยั่งยืน

03



4

การพัฒนาระบบป��มความร�อนเพ�่อปรับอากาศในอาคาร
และผลิตปุ�ยหมักแบบเร่งอุณหภูมิโดยเสาเข�มพลังงาน
ในบร�บทของเศรษฐกิจหมุนเว�ยน

4

1

การพัฒนาตนแบบระบบปมความรอนเพื่อปรับอากาศในอาคารและผลิตปุยหมัก
โดยเสาเข็มพลังงาน เปนการพัฒนาระบบปรับอากาศที่มีประสิทธิภาพและไมปลดปลอย
ความรอนสูอากาศภายนอก เนื่องจากในปจจุบัน การใชพลังงานในสวนระบบปรับอากาศ
นับวาเปนสวนที่ใชพลังงานถึงกวา 60% ของพลังงานไฟฟาทั้งหมดที่ใชในอาคารสํานัก
งานและอาคารที่พักอาศัย และผลจากการปลดปลอยความรอนจากระบบปรับอากาศ
ในอาคารจํานวนมากในเขตเมือง เปนสวนหนึ่งที่กอใหเกิดปรากฏการณเกาะความรอน 
(Heat island phenomena)

ตนแบบระบบทีพ่ฒันาขึน้ ประกอบดวย ระบบถายเทความรอนสูเครือ่งทาํปุยหมกั
แบบใชอากาศ โดยใช Heat Pump เครื่องทําปุยหมักแบบเติมอากาศ ชุดแผงโซลาเซลล
สําหรับใหพลังงานชุดปมหมุนเวียน เครื่องทําปุยหมัก และระบบตรวจวัดและควบคุม
หลกัการทาํงานของระบบ คอื การระบายความรอนดวยการหมนุเวยีนนํา้ และการควบคุม
การถายเทความรอนจากหองปรับอากาศสูเสาเข็ม และจากเสาเข็มสูระบบปุยหมักซึ่ง
มาจากเศษอาหาร ตลอดจนขยะที่เกิดขึ้นภายในคณะวิศวกรรมศาสตร 

ภายหลงัการใชงานระบบจะมกีารประเมนิผลและปรบัปรุงประสทิธภิาพของระบบ
ในระยะยาว ทั้งในแงการประหยัดพลังงานของระบบปรับอากาศ GSHP ประสิทธิภาพใน
การผลิตปุยหมัก รวมถึงการดัชนีตาง ๆ ดานพลังงาน ตลอดจนดานส่ิงแวดลอมและ
การเปลี่ยนแปลงภูมิอากาศ เชน Ton-CO2, Carbon footing เปนตน ตามคําแนะนําของ
คณะกรรมการระหวางรัฐบาลวาดวยการเปล่ียนแปลงสภาพภูมิอากาศ Intergovern-
mental Panel on Climate Change (IPCC)

• รศ.ดร.อภินิติ โชติสังกาศ  • ผศ.ดร.อรรถพร ว�เศษสินธุ์ 
• อ.ดร.คเณศ คัจฉสุวรรณมณี  • รศ.ดร.พ�ระยศ แสนโภชน์ 
• รศ.ดร.จ�มา ศรลัมพ์  • นายวสุธร ศิร�ยากร 
• นายณัท  เนียมนาค

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล
 ภาคว�ชาว�ศวกรรมโยธา 081 904 3060
 fengatj@ku.ac.th

ระบบที่จะพัฒนาขึ้นสามารถนําไปตอยอดเปนผลิตภัณฑนวัตกรรมได อาทิ ระบบจัดการมูลฝอยในบานอัจฉริยะ บานประหยัดพลังงาน 
อาคารเขยีว โดยมหีนวยงานทีใ่หความสนใจ ไดแก การเคหะแหงชาต ิซึง่มศัีกยภาพในการใชงานจรงิในโครงการบานพกัอาศยั รวมทัง้อาคารเรยีน
ของมหาวทิยาลยัเกษตรศาสตรทีจ่ะไดกอสรางข้ึนตอไปในอนาคต นอกจากนี ้ระบบทีจ่ะพฒันาขึน้ยังสามารถใชเปนพ้ืนที่ศึกษาดูงานใหหนวยงาน
ภายนอกและบุคคลทั่วไป รวมทั้งผลการตรวจวัดระบบในระยะยาวสามารถนํามาเปนขอมูลสําหรับการวิจัยพื้นฐานเพื่อสรางผลงานตีพิมพตอ
ไปไดอีกในอนาคต

บนเส�นทางวิศวกรรม ครั้งที่ 12
คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
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คาร์บอนรูพรุนจากช�วมวลเหลือทิ�ง เพ�่อใช�เป�นวัสดุในอุปกรณ์
สําหรับการแปลงและกักเก็บพลังงาน2

• นายกษ�ดิศ จันทร์บูรณะพ�นิจ   
• ผศ.ดร.กษ�ดิศ พนมสุวรรณ

คารบอนรูพรุนจากชีวมวลเหลือทิ้งเพื่อใชเปนวัสดุในอุปกรณ

สําหรับการแปลงและกักเก็บพลังงาน เกิดจากแนวคิดและความสนใจในการ

แปรรูปชีวมวลเหลือทิ้งทางการเกษตรเปนวัสดุคารบอนรูพรุนท่ีมีมูลคา

เพิ่ม โดยการพัฒนาและศึกษาการแปรรูปชีวมวลเหลือทิ้งที่ “ไรคา” เปน

วัสดุคารบอนรูพรุนที่มี “มูลคา” จากการนําของชีวมวลเหลือทิ้งมาใชให

เกิดประโยชนสูงสุด (Waste utilization) ชวยลดปญหาขยะสิ่งแวดลอม

และลดการปลดปลอยกาซเรือนกระจกจากการเนาเสียและการเผาทําลาย

ของชีวมวลเหลือทิ้ง ตอบสนองตอนโยบายของประเทศที่ตองการกาวเขาสู

สังคมคารบอนศูนยสุทธิ (Net zero emission) อยางยั่งยืน 

คณะผูวิจัยไดใชเทคโนโลยีและนวัตกรรมทางดานวัสดุศาสตรเขา

มาชวยในการออกแบบและปรับแตงคารบอนรูพรุนจากชีวมวลใหมีสมบัติ

ทางกายภาพ เคมี และไฟฟา ที่เหมาะสมตอการนําไปประยุกตใชงานใน

อุปกรณการแปลงและกักเก็บพลังงาน ไดแก ขั้วไฟฟาในตัวเก็บประจุยิ่งยวด 

(Supercapacitor) ข้ัวไฟฟาของเซลลเชื้อเพลิง (Fuel cell) และข้ัวไฟฟา

ในอิเล็กโทร-ไลเซอรในการผลิตไฮโดรเจน (Electrolyzer) เปนตน โดย

มีการประกอบเปนผลิตภัณฑตนแบบเพื่อพัฒนาตอยอดสูการใชงานจริง

ซึ่งอุปกรณเหลานี้จะมีบทบาทและมีการใช งานที่แพร หลายมากขึ้น

ในอุตสาหกรรมตาง ๆ ในอนาคต

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์
 ภาคว�ชาว�ศวกรรมวัสดุ     0 2797 0999 ต�อ 2102-4
 fenggdp@ku.ac.th 081 904 3060 

กลุ่มพลังงานและวัสดุที่ยั่งยืน
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นวัตกรรมการเตร�ยมตัวดูดซับซ�ลิกาที่มีรูพรุนสองขนาด
จากเจลาตินเหลือทิ�งสําหรับการดักจับและการนําก�าซ
คาร์บอนไดออกไซด์มาใช�ประโยชน์

3

• ศ.ดร.ธงไทย ว�ฑูรย์ 
• ศ.ดร.เมตตา   เจร�ญพานิช 
• ผศ.ดร.วลีพร   ดอนไพร

คณะผูวจิยัออกแบบตวัดูดซบัซลิกิาทีม่รีพูรุนสองขนาดโดยใชเจลาตนิ

เหลอืท้ิงเปนสารกาํหนดโครงสราง เพือ่ใหการดดูซบักาซคารบอนไดออกไซด

มีประสิทธิภาพและมีราคาถูกเปนมิตรกับส่ิงแวดลอม โดยพบวาตัวดูดซับ

ซิลิกาที่มีรูพรุนสองขนาดที่พัฒนาขึ้นมีประสิทธิภาพในการดูดซับกาซ

คารบอนไดออกไซดไดดี นอกจากนี้ยังมีการออกแบบตัวเรงปฏิกิริยาให

สามารถแปรรูปกาซคารบอนไดออกไซดที่ดักจับไดใหเปนสารเคมีเพิ่มมูลคา

จําพวกเมทานอล และโอเลฟนสเบา 

การออกแบบตวัดดูซบัซลิกิาทีม่รีพูรนุดงักลาว ชวยลดตนทุนการผลติ

ซิลิกา โดยใชเจลาตินเหลือทิ้งมาควบคุมโครงสรางของซิลิกาใหมีรูพรุนสอง

ขนาด รวมทั้งการออกแบบตัวเรงปฏิกิริยาใหสามารถแปรรูปกาซคารบอน

ไดออกไซดที่ดักจับไดใหเปนสารเคมีเพิ่มมูลคาจําพวก เมทานอล และ

โอเลฟนสเบา

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมเคมี 0 2797 0999 ต�อ 1247 
 fengttwi@ku.ac.th  089 172 8152  

บนเส�นทางวิศวกรรม ครั้งที่ 12
คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
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การร�ไซเคิลเศษแก�วเหลือทิ�ง
โดยอาศัยกระบวนการข�้นรูปวัสดุผง

ตัวอย่างพระเคร�่องบูชาที่ผลิตจากเศษแก�วบด
ด�วยกระบวนการที่พัฒนาข�้น

4

• รศ.ดร.ปร�ญญา ฉกาจนโรดม 
• นายเอกดนัย ดีประเสร�ฐวงศ์

แกวเปนวัสดุที่มีการใชงานที่หลากหลาย เชน ใชสําหรับบรรจุอาหาร 

เครื่องดื่ม ยา และเครื่องสําอาง รวมถึงใชงานเปนกระจกรูปแบบตาง ๆ เชน 

กระจกหนาตาง หรอืกระจกหนารถ เปนตน แตในอตุสาหกรรมการหลอมแกว

นัน้มกีารปลอยกาซเรอืนกระจกเปนจาํนวนมากจากการหลอมแกว นอกจากนี้ 

หลังการใชงานผลิตภัณฑแกวก็จะเกิดขยะเศษแกว สงไปหลุมฝงกลบทําให

เกิดปญหาสิ่งแวดลอมได

แกว มีคุณสมบัติที่สําคัญ คือ สามารถนําไปแปรรูปเปนผลิตภัณฑได 

โดยไมมีการสูญเสียคุณสมบัติ และสามารถนํากลับมาใชใหม (Recycle) ได 

ชวยลดการใชพลังงานและการปลอยกาซเรือนกระจกจากการผลิตแกวใหม 

โดยการ Recycle แกว จะทาํโดยการบดแกวใหมขีนาดเล็กเรียกวาเศษแกว 

(Cullet) และนําไปหลอมเพื่อขึ้นรูปใหมซึ่งตองใชอุณหภูมิสูงถึง 1000°C ทํา

ใหเปนอปุสรรคในเร่ืองของอปุกรณและตนทนุหากตองการสงเสรมิการรไีซเคิล

แกวในชุมชน 

ดงันัน้งานนวตักรรมนีจ้งึไดพฒันากระบวนการผลติแกวทีใ่ชอุณหภูมิ

ตํ่าจากเศษแกว ดวยกระบวนการขึ้นรูปวัสดุผง เชน กระบวนการอัดชิ้นงาน

แบบอัดแกนเดียว (Uniaxial pressing) และการเทหลอในแมแบบ (Slip 

casting) แลวเผาผนึก (Sintering) เปนแกว หรือผลิตภัณฑแกวตอไป

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมวัสดุ 0 2797 0999 ต�อ 2102-4 
 fengpryc@ku.ac.th  080 594 3011 

กลุ่มพลังงานและวัสดุที่ยั่งยืน
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การประยุกต์ใช�เถ�าลอยจากโรงไฟฟ�าพลังงานความร�อนจากขยะ 
เพ�่อใช�เป�นวัตถุดิบทดแทนทรายในการผลิตวัสดุก่อสร�าง
ที่มีปูนซ�เมนต์เป�นองค์ประกอบหลัก

8

5

• รศ.ดร.ปร�ญญา ฉกาจนโรดม

จากการเปลีย่นแปลงวถิกีารดาํเนนิชวีติ การเตบิโตทางของภาคธรุกจิ

ทองเที่ยวสงผลใหปริมาณขยะมูลฝอย มีแนวโนมเพ่ิมขึ้น โดยภาครัฐไดมี

การนําขยะมูลฝอยมาใชเปนเชื้อเพลิงในการผลิตกระแสไฟฟาในรูปแบบของ

โรงไฟฟาพลงังานความรอนจากขยะหรอืโรงไฟฟาขยะ ซึง่ในการเผาขยะเพือ่

ใชเปนเชือ้เพลงิเพือ่ผลติไฟฟานัน้ กอใหเกดิของเสยี เชน เถาจากการเผาขยะ

หรือเถาขยะ 

นอกจากนี้ วัสดุกอสรางท่ีใชงานโดยทั่วไป อาทิเชน แผนคอนกรีต

สาํเรจ็รปู (Pre-cast concrete) แผนพืน้ปูถนน เสาเขม็ และผลติภณัฑไฟเบอร

ซีเมนต จะประกอบดวย ปูนซีเมนต และทรายเปนองคประกอบหลัก และ

ทรายจัดเปนทรัพยากรธรรมชาติที่ใชแลวหมดไป และเกิดภาวะขาดแคลน

ทราย งานนวตักรรมนีจ้งึศึกษาการนาํเถาขยะประเภทเถาลอยมาใชประโยชน 

เพื่อใชเปนวัตถุดิบทดแทนทรายสําหรับการผลิตวัสดุกอสรางอ่ืน ๆ ท่ีมี

ปูนซีเมนต เปนองคประกอบหลัก

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมวัสดุ 0 2797 0999 ต�อ 2102-4 
 fengpryc@ku.ac.th  080 594 3011 

บนเส�นทางวิศวกรรม ครั้งที่ 12
คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์



9

นวัตกรรมวัสดุช�วภาพขั�นสูง
สําหรับงานพ�มพ์สามมิติ

รูปภาพผลงานว�จัย/สิ�งประดิษฐ์นวัตกรรม และผลงานบร�การว�ชาการรูปภาพผลงานว�จัย/สิ�งประดิษฐ์นวัตกรรม และผลงานบร�การว�ชาการ

6

• รศ.ดร.อภิรัตน์   เลาห์บุตร�

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมวัสดุ 0 2797 0999 ต�อ 2132
 fengapl@ku.ac.th  089 747 9154  

นวัตกรรมวัสดุชีวภาพขั้นสูงสําหรับงานพิมพสามมิติ เปนการพัฒนา

วัสดุชนิดใหมเพื่อตอบสนองความตองการของผูบริโภค โดยเปนการพัฒนา

พอลิแลคติกแอซิดในรูปเสนที่ใชกับเครื่องพิมพสามมิติใหมีฟงกชันพิเศษ

และการใชงานที่หลากหลาย คือ สมบัติเรืองแสง/เปลงแสง สมบัติแมเหล็ก 

สมบตัริบัรูตออณุหภูม ิโดยการเตมิสารตวัเตมิธรรมชาตทิีไ่ดจากขยะจากการ

บริโภคหรือขยะทางการเกษตรที่สามารถผลิตขึ้นเองภายในประเทศ และ

ลดการนําเขาจากตางประเทศได 

การสรางฟงกชันพิเศษจากงานวิจัยนี้จะชวยเพิ่มการแขงขันของ

ผลิตภัณฑเสนพอลิ-แลคติกแอซิดภายในประเทศใหแตกตางจากที่มีใน

ตลาดทั่วไป ทําใหเสนพอลิแลคติกแอซิดเหลานี้มีราคาถูกกวาการนาํเขามา

จากตางประเทศ และดึงดูดใหผูบริโภคสนใจในการนําไปใชใหเหมาะสม

ตามความตองการ และจะเปนแนวทางในการสรางองคความรูเพื่อนําไปสู

นวตักรรมใหมของการผลติวสัดุฉลาดหรอืวสัดรัุบรูในอนาคต รวมถงึสามารถ

สรางรายไดใหกับอุตสาหกรรมการพิมพสามมิติตอไป

กลุ่มพลังงานและวัสดุที่ยั่งยืน
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เคร�่องเก็บเกี่ยวพลังงานลมต�นแบบ

10

7

เน่ืองจากในปจจุบันแหลงพลังงานที่ไดจากการเผาไหมเชื้อเพลิงเปน

ตวัการสาํคญัทีท่าํใหเกิดมลพษิและเปนตนตอของปญหาทางดานส่ิงแวดลอม 

ดังนั้นพลังงานสะอาดซึ่งไดแก พลังงานจากลม พลังงานจากการไหลของนํ้า 

หรือพลังงานที่ไดจากแสงอาทิตยจึงไดรับความสนใจและนํามาประยุกตใช

เพื่อทดแทนพลังงานจากการเผาไหมแบบเดิมงานวิจัยนี้เกิดจากแนวคิดที่

จะออกแบบอุปกรณเก็บเกี่ยวพลังงานที่จะประกอบไปดวยวัตถุตานลมซ่ึง

เมือ่มลีมไหลผานจะเกิดการเหน่ียวนําใหเกิดการไหลวนที่บริเวณคานยึดวัตถุ

ตานลมนี้แลวทําใหคานเกิดการสั่น ซึ่งเมื่อคานสั่น จะทําใหแผนเพียโซอิเลค

ทรคิทีต่ดิอยูบนคานเกิดการบดิงอ และเปลีย่นพลังงานจากการบดิงอหรอืการ

สั่นใหเปนความตางศักยไฟฟาหรือกระแสไฟฟา หากมีการติดตั้งอุปกรณ

เก็บเกี่ยวพลังงานหลายตัว ก็จะทําใหไดกระแสไฟฟามากขึ้นและนําไปผาน

วงจรไฟฟาเพื่อกักเก็บไวในแบตเตอรี่สําหรับการนําไปใชเม่ือมีความตองการ

ใชไฟฟาตอไป

อุปกรณเก็บเกี่ยวพลังงานนี้สามารถนําไปประยุกตใชไดในพ้ืนท่ีหาง

ไกล ตองการการบาํรงุรกัษานอย ตนทนุการผลติตํา่ และตดิตัง้งาย ตวัอุปกรณ

เก็บเกี่ยวพลังงานสามารถรับลมไดหลายทิศทางและสามารถผลิตกระแส

ไฟฟาไดที่ความเร็วลมตํ่ากวา 4 เมตรตอวินาที ปริมาณกระแสไฟฟาที่ไดจะ

ขึ้นอยูกับจํานวนอุปกรณเก็บเกี่ยวพลังงานที่ติดตั้ง

• นายชาคร�ต กันภัย  
• รศ.ดร.ชวลิต กิตติชัยการ

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมเคร�่องกล 0 2797 0999 ต�อ 1803 
 fengclk@ku.ac.th  083 010 2617  

บนเส�นทางวิศวกรรม ครั้งที่ 12
คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
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ทางเลือกใหม่ในการกําจัดไนโตรเจนในน้ําเสีย
ด�วยกระบวนการทางช�วภาพ (กระบวนการพาร์เช�่ยล
ไนทร�เตชันและอนาม็อกซ์)

8

• ศ.ดร.พงศ์ศักดิ์  หนูพันธ์ 

การศึกษาออกแบบถังปฏิกรณทางชีวภาพเพื่อกําจัดไนโตรเจนดวย

กระบวนการพารเชี่ยลไนตริเตชันและอนาม็อกซ การเดินระบบตองมีการ

แยกเปน 2 ถัง โดยถังปฏิกรณใบแรก เดินระบบเปนกระบวนการพารเชี่ยล-

ไนตริเตชันเพื่อตองการสรางอัตราสวนของแอมโมเนียม:ไนไตรตรวม

กับการกําจัดสารอินทรีย ตัวแปรศึกษาสําคัญในถังใบแรกคือ การควบคุม

การเติมอากาศโดยการควบคุมคาความเขมขนของ ออกซิเจนละลายนํ้า

(Dissolved oxygen) สวนถังใบที่สองถูกออกแบบใหมีความเหมาะสมกับ

กระบวนการอนาม็อกซโดยมีการกวนผสมแตไมมีการเติมอากาศ 

การ Pre-treatment มีความจําเปนอยางมากถาตองการใชกระบวน

การพารเชี่ยลไนตริเตชันและอนาม็อกซเพื่อกําจัดไนโตรเจนจากนํ้าเสียที่มี

ปริมาณสารอินทรียและปริมาณไนโตรเจนสูง ๆ การ Pre-treatment อาทิ

การกําจัดโลหะหนัก การตกตะกอนดวยสารเคมี จากนั้นนํานํ้าเสียที่ผานการ

บําบัดดวยขั้นเหลานี้ไปกรองดวยระบบทรายกรอง หรือการกรองแบบอื่น ๆ 

จากน้ันนํานํ้าเสียไปบําบัดแบบไมใชอากาศเพื่อใหไดกาซมีเทน จากนั้นนํ้าท่ี

ผานการแบบไมใชอากาศมคีวามเหมาะสมกบัการกาํจดัไนโตรเจนดวยกระบวน

การพารเชีย่ลไนตรเิตชนัและอนามอ็กซ

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมสิ�งแวดล�อม  
 0 2797 0999 ต�อ 1003 และ 1004

กลุ่มพลังงานและวัสดุที่ยั่งยืน
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นวัตกรรมการผลิตเม็ดคอมพอสิตระหว่างพอลิเมอร์ฐานช�วภาพกับช�วมวล 
และการใช�กระบวนการทางว�ศวกรรมในการพัฒนาของเหลือจากการผลิต
ผลิตภัณฑ์ปลาดุกอบกรอบเพ�่อทําเป�นวัสดุปรับปรุงดินเพาะปลูก

12

9

ปจจุบันเกษตรกรกลุมแปลงใหญปลาดุกลําไทร วิสาหกิจชุมชน

ลาํไทรพฒันา ไดมกีารแปรรปูปลาดกุในรปูแบบตาง ๆ  เชน ปลาดกุทอดกรอบ 

ปลาดุกตัวแดดเดียว ปลาดุกเสนเค็ม ปลาดุกเสนหวาน และหนังปลากรอบ 

และจากปญหาปลาดุกราคาตกตํ่า ทําใหเปนจุดเริ่มตนหาทางเพิ่มมูลคา

โดยใชสวนตาง ๆ ของปลาดุกใหเกิดประโยชนสูงสุด ทางผูวิจัยพบวาในการ

ผลิตปลาดุกแปรรูป มีสวนหัวปลาและกางปลาเหลือทิ้งจากกระบวนการแล

จํานวนมาก รวมทั้งเห็นวาภาคการเกษตรมีการใชปุยเคมีเปนจํานวนมาก

และใชติดตอกันเปนเวลานาน ทําใหดินเสีย พืชกินปุยไดนอยลง ผลผลิต

ลดลง ทําใหตองใชปุยเคมีเพิ่มขึ้น ซึ่งเปนการทําลายดินไปไมรูจบ 

ผูวจิยัจงึคดิคนนวตักรรมโดยการใชกระบวนการทางวศิวกรรมในการ

พัฒนาของเหลือทิ้งจากการผลิตผลิตภัณฑปลาดุกอบกรอบ เพื่อทําเปน

วสัดปุรบัปรงุดนิเพาะปลกูจากกระดกูสตัว เพิม่มลูคาใหของเสยีจากอุตสาห-

กรรมสัตว (กระดูกปลา กระดูกไก เปนตน) เพิ่มผลผลิตใหกับเกษตรกรที่

ปลูกพืชจําหนายจากการปรับปรุงดินโดยใชวัสดุปรับปรุงดิน ตลอดจนสราง

ผลิตภัณฑใหม คือ วสัดปุรบัปรงุดนิเพาะปลูกทีม่แีรธาตแุคลเซยีมจากกระดูก

สัตวสําหรับตอยอดเชิงพาณิชยตอไป 

• ผศ.ดร.วรวัชร วัฒนฐานะ 

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมวัสดุ 090 986 3068  
 engwwwa@ku.ac.th

บนเส�นทางวิศวกรรม ครั้งที่ 12
คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์



กลุ่มเทคโนโลยี นวัตกรรม
และการขึ้นรูปวัสดุ
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คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
บนเส�นทางวิศวกรรม ครั้งที่ 12

14

การปรับปรุงประสิทธิภาพในการต�านเช�้อจุลช�พ
และสมรรถนะด�านต่าง ๆ ของวัสดุผสมซ�เมนต์เช�งประกอบ
ด�วยสารประกอบอะลูมินัม-สังกะสี

• นางสาวพรรษจ�รา มานูญวงศ์ 
• รศ.ดร.สุร�รัตน์   ผลศิลป� 

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล ์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมวัสดุ  099 634 4442  
 pudjira.m@ku.th

การปรับปรุงประสิทธิภาพในการตานเชื้อจุลชีพและสมรรถนะดาน

ตาง ๆ เกิดจากการรวมมอืกันระหวาง ภาคการศกึษาและภาคอตุสาหกรรม 

โดยไดรบัความรวมมอืจาก บรษิทั เฌอรา จํากัด (มหาชน) ในการพัฒนาวัสดุ 

กอสรางประเภทวัสดุไฟเบอรซีเมนตชนิดใหม ใหมีสมบัติในการยับยั้งไวรัส

โคโรนา ไดอยางมีประสิทธิภาพ โดยการนําสารประกอบสังกะสีที่มีสมบัติใน

การยับยั้งเชื้อไวรัสและแบคทีเรียไดเทียบเทากับการใชสารประเภทนาโน

ซิลเวอร และยังไดผลพลอยไดที่เปนประโยชนนอกจากสมบัติการฆาเชื้อ

คือ เมื่อสารประกอบสังกะสีทําปฏิกิริยาเคมีกับปูนซีเมนต จะเกิดเปน

เปล่ียนแปลงของโครงสรางทางจุลภาค สงผลใหเกิดเปนผลิตภัณฑไฟเบอร

ซีเมนตชนิดใหม ที่มีสมบัติดานการฆาเชื้อ และมีสมบัติการกันนํ้าไดอยางดี

เยี่ยม ซึ่งสามารถเอื้อประโยชนในดานสุขอนามัยที่ดี อีกทั้งชวยลดมลพิษตอ

สิ่งแวดลอม จึงตอบสนองตอความตองการของตลาดและลูกคา รวมทั้งตอบ

สนองตอ นโยบายทางภาครัฐดาน Circular and Green Economy อีกทั้ง

มีสมบัติทางกายภาพและสมบัติเชิงกล ผานตามมาตรฐานทางอุตสาหกรรม 

ผลิตภัณฑจากงานวจิยันีไ้ดนาํไปใชเปนแผนผนงัทีใ่ชสรางโรงพยาบาล

สนามที่นับวาเปนแหลงสะสมของเชื้อโรค โดยทําความสะอาดดวยแอลกอ-

ฮอล ดวยคุณสมบัติในการฆาเชื้อไวรัสโคโรนา และสมบัติการกันนํ้า จะอยูใน

เนื้อผลิตภัณฑ แบบ 3-D PROTECTION ซึ่งไมวาจะทําการ ขัด ถู เจาะ ขูด 

ความสามารถในการฆาเชือ้ไวรสัโคโรนา และการกนันํา้ จะยงัคงประสทิธภิาพ

เหมือนเดิม แตกตางจากแผนผังโดยทั่วไปที่จะใชการทาเคลือบ จะเกิดการ

หลุดลอก เมื่อทําความสะอาดดวยแอลกอฮอล

10
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กลุ่มเทคโนโลยี นวัตกรรมและการขึ้นรูปวัสดุ

คอนกร�ตพรุนจ�โอโพลิเมอร์ผสมเสร�จผสมซ�โอไลต์
สําหรับระบบการระบายน้ําและกระบวนการผลิต

• รศ.ดร.ดวงฤดี ฉายสุวรรณ  • นางสาวภคมณ กิตติสยาม 
• ผศ.ดร.ชญานี ทิพยเสม • ดร.อนุชา   วรรณก�อน 
• ดร.ปาจร�ย์   ถาวรนิติ  • นางสาวสโรชาพัชร์ สุทธิกุลสมบัติ

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมวัสดุ 0 2797 0999 ต�อ 2107
 fengddc@ku.ac.th  085 112 9929 

คอนกรีตพรุนจีโอโพลิเมอรผสมเสร็จผสมซีโอไลตมีความสามารถ

ในการระบายนํ้าเนื่องมาจากลักษณะภายในของวัสดุที่มีชองวาง ทําให

น้ําสามารถไหลผานได ชวยลดปญหาทวมขังในพื้นที่ที่นําไปติดตั้ง การผลิต

คอนกรีตพรุน โดยใชจีโอโพลิเมอรเปนวัสดุเชื่อมประสานเพื่อทดแทน

การใชซีเมนตโดยการใชเถาลอย (Fly ash) จากโรงไฟฟาถานหิน และเมตา-

เคโอลิน (Metakaolin) สารตัวเติมชนิดซีโอไลต (Zeolite) ผสมกับ

สารละลายโซเดียมไฮดรอกไซด (NaOH) ความเขมขน 8 โมลาร (M) และ

สารละลายโซเดียมซิลิเกต (Na
2
SiO

3
) โดยใชมวลรวมหยาบ (Coarse 

aggregate) ประกอบดวย กรวด และเศษอิฐ ผลการทดสอบพบวาสามารถ

นําไปใชงานทดแทนซีเมนตได   และเปนวัสดุที่สามารถผลิตไดง าย

และรวดเร็ว ประโยชนสูง ประหยัดสุด และรักษสิ่งแวดลอม เหมาะสําหรับ

การกอสรางหลายๆ ประเภทโดยเฉพาะพ้ืนที่ที่ตองการการระบายนํ้าที่ดี 

สามารถประยุกตใชงานดานชั้นผิวถนน และชั้นรองผิวถนน เพื่อการจัดการ

ระบบการระบายนํ้า เชน รอบพื้นลานจอดรถ ลานบริเวณรอบที่พักอาศัย

สวนสาธารณะ พื้นขางสนามเทนนิส พื้นบริเวณรอบสระวายนํ้า ถนนในหมู

บาน และถนนภายในสนามกอลฟ เปนตน

11
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คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
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กลาสเซรามิกเพ�่อใช�เป�นวัสดุบูรณะทางทันตกรรม
และกระบวนการผลิต

16

กลาสเซรามิกเพื่อใชเปนวัสดุบูรณะทางทันตกรรมและกระบวนการ

ผลิต ที่ผูวิจัยพัฒนาข้ึนนี้ เปนวัสดุเซรามิกที่มีจุดเดนดานการกรอแตงท่ีดี

สงผลใหกลาสเซรามิกไมแตกหักหรือเสียหายเม่ือไดรับการขึ้นรูปใหมีรูปราง

คลายฟน โดยใชเครื่องกลึง CNC ซ่ึงเปนเครื่องจักรกลอัตโนมัติที่ทํางานได

ดวยระบบคอมพิวเตอรในระบบปฏิบัติการแคดแคมเพื่อผลิตชิ้นสวนวัสดุให

ไดขนาดและรูปทรงตามที่ตองการดวยการกลึงที่ตองการความละเอียดหรือ

ซับซอนสูง และเหมาะสมตอการนําไปใชทดแทน ซอมแซม และอุดฝงฟน

เดิม โดยการเติมสารเติมแตง 2 ชนิด คือ 

1. สารยิทเทรีย สเตบิไลซเซอรโคเนีย (3 mol% Yttria-stabilised 

zirconia; YSZ) เปนสารเสริมแรง (Reinforcing agent) เพื่อปรับปรุงสมบัติ

ทางกลและการละลายตอสารเคมี และ 

2. สารซีเรียมออกไซด (Cerium(IV) oxide; CeO2) เพื่อใชเปนสาร

แตงสี (Colourant) แกกลาสเซรามกิ สงผลใหมคีวามแขง็แรง ทนทานตอสาร

เคม ีมอีายกุารใชงานยาวนาน มคีวามเขากนัไดกบัรางกายโดยไมทาํปฏิกิรยิา

เคมีที่สงผลเสียตอชองปาก รวมถึงมีราคาไมสูงเมื่อเทียบกับวัสดุบูรณะทาง

ทันตกรรมเชิงพาณิชยจากตางประเทศ ดังนั้นผูปวยที่มีรายไดนอยสามารถ

เขาถึงไดงายและคุมคา ราคาเหมาะสมแกการใชงาน และมีคุณภาพตาม

มาตรฐานวัสดุเซรามิกทางทันตกรรม ISO 6872: 2015

• รศ.ดร.ดวงฤดี  ฉายสุวรรณ  • นางสาวศุภหัตถ์  ป�ณฑะศิร� 
• รศ.ดร.ทพญ.กัลยา   ศุพุทธมงคล  • นายนพรัตน์  ทองพันธ์
• ดร.ชัญชณา  ธนชยานนท์  • ดร.ฐาปนี  ศร�ชุมพวง
• นางสาวสุกานดา อังกูรพ�พัฒน์  • นางสาวสหัสยา ประเสร�ฐวงศ์

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมวัสดุ  0 2797 9999 ต�อ 2107 
 fengddc@ku.ac.th 085 112 9929
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กลุ่มเทคโนโลยี นวัตกรรมและการขึ้นรูปวัสดุ

การข�้นรูปช�้นงานและแม่พ�มพ์โลหะรวดเร�ว
ที่มีโพรงและโครงสร�างด�านใน

การขึน้รปูชิน้งานและแมพมิพโลหะโดยการสราง Lattice Structure 
หรือเนื้อโครงสรางดานใน โดยทั่วไปประมาณ 25 ถึง 50 เปอรเซนตนํ้าหนัก
ชิน้งาน และอาจสงูถงึ 75 เปอรเซนตหรอืมากกวา ในกรณีทีช่ิน้งานไมตองรบั
แรงภายนอก เปนวิธหีนึง่ของ Generative Design ทีท่าํใหชิน้งานโลหะท่ีขึน้
รูปไดมีนํ้าหนักนอยลง ซึ่งโดยทั่วไปแลวในกรณีที่ชิ้นงานโลหะดังกลาว
ตองรับแรงภายนอก ชิ้นงานโลหะนั้นตองถูกออกแบบใหมีความแข็งแรง
อยูในเกณฑที่เหมาะสมในการรับแรงภายนอกไดดี รวมถึงสามารถเพิ่ม
ความเร็วในการขึ้นรูปชิ้นงานไดเนื่องจากชิ้นงานมีเนื้องานที่นอยลงอีกดวย 
การขึ้นรูปชิ้นงานโลหะรวดเร็ว หรือ Rapid Manufacturing นี้สามารถ
ชวยเพิ่มสัดสวนความแข็งแรงตอนํ้าหนัก (Strength-to-Weight Ratio)
ของชิ้นงานโลหะไดดีซ่ึงเปนที่ตองการอยางยิ่งในอุตสาหกรรมการบิน
และอากาศยาน

ผูวิจัยจึงไดพัฒนาเครื่องขึ้นรูปชิ้นงานโลหะรวดเร็วขึ้นใชเองภายใน
ประเทศ เพือ่ลดการนาํเขาจากตางประเทศในอนาคต ในปจจบัุนเครือ่งขึน้รปู
ชิน้งานโลหะรวดเรว็ทีผ่ลติไดในตางประเทศ ยงัคงมใีชเฉพาะในอตุสาหกรรม
การผลิตช้ินสวนเพื่อการบินและอากาศยานเทาน้ัน และยังไมเหมาะสมที่
จะนาํเครือ่งประเภทนีม้าใชประโยชนในอตุสาหกรรมการผลติอืน่ๆ นอกจากนี้ 
ในปจจุบันยังไมมีนักวิจัยทั้งในประเทศและตางประเทศที่สามารถทําการ
ขึ้นรูปชิ้นงานและแมพิมพโลหะ โดยการสราง Lattice Structure หรือเนื้อ
โครงสรางดานในไดโดยใชเครื่อง Wire Arc Additive Manufacturing 
(WAAM)  ซึง่ชิน้งานและแมพมิพโลหะดงักลาวไมสามารถผลติไดดวยกรรมวธิี
การผลิตในปจจุบัน เชน การกัดดวยเครื่องซีเอ็นซี

• รศ.ดร.คุณยุต เอี่ยมสอาด

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมเคร�่องกล 086 374 7111  
 kunnayut.e@ku.th

Lattice Structure

Infill Percent Infill
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คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
บนเส�นทางวิศวกรรม ครั้งที่ 12

18

การประดิษฐนี้มีลักษณะเปนอุปกรณอุนลวดเชื่อมกอนเช่ือมดวย

ขดลวดเหนี่ยวนําความรอน ประกอบดวย ทิพบอด้ี (Tip Body) รองรับ

อปุกรณอุนลวดเชือ่ม ทีป่ระกอบดวย ขดลวดเหนีย่วนาํความรอน (Induction 

Coil) และฉนวนกันไฟฟา (Insulator) ที่ซ่ึงสวนปลายทั้งสองของขดลวด

ติดตั้งเขากับเครื่องเหน่ียวนําขดลวด (Induction Heating Machine) ซึ่ง

ติดตั้งอยูที่เครื่องเชื่อม (Welding Machine) มีฉนวนกันไฟฟาชั้นที่หนึ่งเปน

แผนฉนวนที่กั้นระหวางพ้ืนผิวผนัง ดานในของขดลวดเหนี่ยวนําความรอน 

(Induction Coil) กับลวดเชื่อมโลหะที่เคลื่อนที่ผานเขามาและมีฉนวนกัน

ไฟฟาชัน้ทีส่องเปน แผนฉนวนทีก่ัน้ระหวางพืน้ผวิสมัผสักบัผนงัดานนอกของ

ขดลวดเหนี่ยวนําความรอน (Induction Coil) กบัพืน้ผวิสมัผสัของทพิบอดี้ 

(Tip Body) มีปลอก หัวเชื่อม (Nozzle) ถูกติดตั้งเขากับหัวเชื่อม (Swan 

Neck) ผานทพิบอดี ้(Tip Body) โดยทีต่าํแหนงตรงปลายสดุของของทพิบอดี้ 

(Tip Body) ดานเดียวกันกับปลอกหัวเชื่อม (Nozzle) รองรับการติดตั้ง

คอนแทคทพิ (Contact Tip) ทีม่รีขูนาดเล็กตรงกลางเพือ่ใหลวดเชือ่มเคลือ่น

ผานไป โดยที่หัวเชื่อม (Swan Neck) มีสวนปลายดานหนึ่งติดตั้งเขากับปน

เชื่อม (Welding Torch) และปนเชื่อม (Welding Torch) มีสวิตชสําหรับกด

เพื่อจายลวดเชื่อมแกสปกคลุมและกระแสไฟฟาจากเครื่องเชื่อม (Welding 

Machine) ไปยังแนวเชื่อมของชิ้นงาน

อุปกรณ์อุ่นลวดเช�่อมก่อนเช�่อม
ด�วยขดลวดเหนี่ยวนําความร�อน

ความมุงหมายของการประดิษฐน้ี คือ การประดิษฐอุปกรณอุนลวดเชื่อมซึ่งติดตั้งอยูที่เครื่องเช่ือมที่มีการปอนลวดเชื่อมเพียงชุดเดียว

สําหรับกระบวนการเชื่อมอารคโลหะแกสคลุม (Gas Metal Arc Welding : GMAW) กระบวนการเชื่อมดวยลวดเชื่อมไสฟลักซ (Flux Cored Arc 

Welding Process : FCAW) และกระบวนการเชื่อมใตฟลักซ (Submerge Arc Welding : SAW) เพื่อใหลวดเชื่อมที่บริเวณ เครื่องปอนลวดของ

เครื่องเช่ือมนั้นมีอุณหภูมิสูงข้ึนกอนลงสูแนวเชื่อมเพื่อเพิ่มสมบัติทางกลของแนวเช่ือมหลังการเช่ือมและเพิ่มประสิทธิภาพการเช่ือมดวยอุปกรณ

รองรับการปอนลวดเชื่อมเพียงชุดเดียวที่มีความปลอดภัยสําหรับผูใชงาน

• รศ.ดร.อภิชาติ โรจนโรวรรณ  
• นายภูวดล   ถนัดหัตถกรรม

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมวัสดุ 088 994 6652 
 bhuwadol.t@ku.th
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กลุ่มอิเล็กทรอนิกส์อัจฉริยะ

และดิจิทัล 



สาเหตุที่สําคัญประการหนึ่งของการเกิดอุบัติเหตุของรถจักรยานยนตนั้น เกิดจาก

สภาพพื้นผิวที่ไมเรียบหรือเปนหลุมบอ ซึ่งอาจสงผลใหผูขับขี่รถจักรยานยนตเสียหลักลม

และบาดเจ็บหรือเสียชีวิตได การนําเทคโนโลยีตาง ๆ ในปจจุบัน เชน อุปกรณ Internet 

of Things (IoTs), crowdsourcing และ machine learning มาประยุกตใชตรวจสอบ

สภาพถนนและแจงเตือนผูขับขี่จักรยานยนตจึงเปนแนวทางที่ชวยลดอุบัติเหตุจากสภาพ

พื้นผิวที่ไมเรียบหรือเสียหายได

การพัฒนาระบบระบุจุดเส่ียงสําหรับรถจักรยานยนตดวยเซนเซอรในสมารท

โฟน หรือ Smooth Ride พัฒนาโดยใชเทคโนโลยี IoT, Crowdsourcing และ Machine 

Learning เพื่อเก็บขอมูลสภาพถนน และพัฒนาแบบจําลองปญญาประดิษฐ ในการ

คํานวณคาดัชนีความขรุขระสากล ในการแสดงผลผานแอปพลิเคชัน แจงเตือนผูขับขี่

รถจักรยานยนตเมื่อเขาใกลจุดเสี่ยง และเว็บแอปพลิเคชัน ในการเปนศูนยกลางขอมูล

จุดเสี่ยงของถนน สําหรับบริหารจัดการ หรือซอมบํารุงจากหนวยงานที่เกี่ยวของ

ภายหลังการเก็บขอมูลและพัฒนาแบบจําลอง ทางโครงการไดดําเนินการพัฒนา

และทดสอบ Mobile Application: Smooth Rider สาํหรบัการแจงเตอืนจดุเสีย่งบนถนน

แกผูใชงานรถจักรยานยนต โดยไดทําการแนะนําการใชงานแกผูขับขี่ที่ทําการทดสอบ

แอปพลิเคชัน ซึ่งประกอบไปดวย ผูขับขี่ลาลามูฟ ผูขับขี่จักรยานยนตรับจาง และผูขับขี่

รถจักรยานยนตทั่วไปในการทดลองใชงาน และสัมภาษณผูขับขี่หลังทดสอบแอปพลิเคชัน 

เพื่อเปนขอเสนอแนะในการปรับปรุงและพัฒนา Mobile Application ในลําดับถัดไป

ดานการพัฒนา Smooth Ride Web Application ในการเปนศูนยรวมขอมูล

จุดเสี่ยงของถนน สําหรับจัดการบริหารจัดการ และการซอมบํารุงรักษาถนน ทางโครงการ

ไดดําเนินการนําเสนอโครงการ แนะนําเว็บหนาเว็บแสดงผล และทําการทดสอบหนาเว็บ

แสดงผลแกหนวยงานกรมทางหลวง พรอมทัง้ใหผูทดสอบแสดงความคดิและขอเสนอแนะ 

ในการปรบัปรุงและการนาํขอมลูไปใชงานในสวนหนาเวบ็แสดงผล เพ่ือใหการบรหิารจดัการ

ถนนมีประสิทธิภาพยิ่งขึ้น

การพัฒนาระบบระบุจุดเสี่ยงสําหรับรถจักรยานยนต์
ด�วยเซนเซอร์ในสมาร์ทโฟน

• ศ.ดร.วันชัย   ยอดสุดใจ  
• รศ.ดร.สโรช   บุญศิร�พันธ์ 
 ภาคว�ชาว�ศวกรรมโยธา มหาว�ทยาลัยเกษตรศาสตร�
• ผศ.ดร.ขวัญกมล  ดิฐกัญจน์ 
 ว�ทยาลัยการคอมพ�วเตอร� มหาว�ทยาลัยสงขลานคร�นทร� ว�ทยาเขตภูเก็ต
• นายเช�ดพงษ� ขันธ์นะภา 
 บร�ษัท ฟร�อนเทียร� อินโนเวชั�น จํากัด 

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมโยธา  081 885 9300 
 saroch.b@ku.th    

คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
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ในการขึ้นรูปชิ้นงานในงานวิศวกรรมนั้น ความสําคัญของชิ้นงาน

สวนใหญคือ Tolerance ยิ่งมีนอยยิ่งดี ซึ่งปจจัยที่ทําใหเกิด Tolerance นั้น

คือ ความเที่ยงตรงและแมนยําของมีดที่ใชข้ึนรูปชิ้นงาน ผูวิจัยจึงออกแบบ

ระบบที่นํามาคาดการณความสึกหรอของมีด insert เพื่อปองกันไมใหมีการ

ใชมีดที่สึกหรอไปขึ้นรูปชิ้นงาน

ระบบการตรวจสอบความสึกหรอของคมตัดมีดกลึงแบบ insert

โดยใช สัญญาณอะคูสติกอีมิสชั่นเป นการสร างระบบการคาดการณ

ความเสียหายของมีดกลึงแบบ Insert ลวงหนา โดยใชวิธีการจับสัญญาณ

อะคูสติกที่เกิดขึ้นระหวางการกลึงชิ้นงานบนเครื่อง Turning Center แลว

นําสัญญาณไปวิเคราะห เพื่อถอดหาพฤติกรรมของสัญญาณที่เกิดขึ้นและ

คาดการณความสึกหรอของมีดโดยคาดการณจาก Vb Flank Wear ที่เปน

การวัดมาตรฐานในการหาความสึกหรอของมีด

ระบบการตรวจสอบความสึกหรอของคมตัดมีดกลึง
แบบ insert โดยใช�สัญญาณอะคูสติกอีมิสชั�น

• นายฐ�ติศักดิ์   อัศวรางกูร 
• ผศ.ดร.วรพงษ�   สว่างศร�

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมเคร�่องกล 084 360 1622 
 thitisak.aus@ku.th

กลุ่มอิเล็กทรอนิกส์อัจฉริยะและดิจิทัล 
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การคนหาโครงสรางโมเดลการเรียนรูเปนเทคนิคที่ชวยลดเวลาและ

ความซบัซอนในการสรางโมเดล deep learning ทีม่ปีระสทิธภิาพและความ

แมนยําสูง แตการใชงานก็ยังมีปญหาตางๆ เชน การเลือกเทคนิคการคนหา

ทีเ่หมาะสม ขอมลูทีใ่ชในการคนหา ความซบัซอนของโมเดล และความแมนยาํ

ของโมเดล เปนตน  การใชเทคนิคน้ีตองมีการพิจารณาและวิเคราะห

อยางถองแท เพื่อเลือกใชเทคนิคที่ เหมาะสมและพัฒนาโมเดลใหมี

ประสิทธภิาพและความแมนยาํสูงในการทาํนายผลลัพธ เทคนคิทีส่ิง่ประดษิฐ

อื่นใชจะใชการสรางชุดโมเดล deep learning ที่มีโครงสรางแบบสุม และ

ทดสอบประสิทธิภาพของโมเดลดวยชุดขอมูลทดสอบ เพื่อทําการปรับปรุง

โมเดลใหมปีระสทิธภิาพและความแมนยาํสงูขึน้ โดยการปรบัปรงุนีจ้ะเกดิขึน้

เรือ่ย ๆ  จนกวาจะไดโมเดลทีม่ปีระสิทธภิาพและความแมนยาํสูงสุด การคนหา

โครงสรางโมเดลที่มีประสิทธิภาพและความแมนยําสูงอาจใชเวลานาน

และตองใชทรพัยากรมาก เนือ่งจากการสุมโครงสรางและการปรบัปรงุโมเดล

ตามผลการทดลองจะตองทําซํ้าเรื่อย ๆ

เทคนิคที่ใชในส่ิงประดิษฐน้ีคือการใหโมเดลคนหาโครงสรางของ

ตัวเองแบบอัตโนมัติโดยพิจารณาจากความแมนยําที่เกิดจากการเพิ่ม

ประสิทธิภาพโครงสรางโมเดลยอยโดยมีคุณลักษณะสําคัญคือการลดระยะ

เวลาในการคนหาโครงสรางได 66% โดยการดึงขอมูลจากโครงสรางที่เคย

คนหาแลวมาวัตถุประสงคหลักเพื่อหาโครงสรางโครงขายประสาทเทียม

ของการเรียนรูของเคร่ืองเชิงลึกท่ีมีขนาดเล็กและมีประสิทธิภาพใกลเคียง

หรือดีกวาโมเดลในปจจุบันเพื่อลดระยะเวลาการทํางาน และลดการใช

ทรัพยากรการคํานวณ

• ศ.ดร.จันทนา จันทราพรชัย

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมคอมพ�วเตอร�  0 2579 0113
 phattharaphon.ro@ku.th  081 008 1151  

โปรแกรมค�นหาโครงสร�างของโครงข่ายประสาทเทียม
แบบคอนโวลูชันสําหรับโมเดลการเร�ยนรู�เช�งลึก
สําหรับการจดจําใบหน�าแบบ 3 มิติ

คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
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ระบบขายตั๋วออนไลนผานบล็อกเชน เปนระบบที่พัฒนาขึ้นมา

เพื่อแกปญหาการซื้อตั๋วคอนเสิรตหรืองานแฟนมีตติ้ง คือ ไมสามารถรองรับ

ความตองการการซื้อไดอยางมีประสิทธิภาพ ไมโปรงใสและไมสามารถ

ตรวจสอบได ระบบลมเมื่อมีผูเขาใชงานจํานวนมาก มีการใชระบบอัตโนมัติ

เขาซื้อตั๋วคนดังในสังคม ดารา หรืออภิสิทธ์ิชน สามารถซื้อตั๋วไดมากเกิน

โควตาที่งานนั้น ๆ กําหนด รวมถึงปญหาตั๋วปลอม โดยผูแอบอางรูวามีคนที่

มีความตองการตั๋วเหลานี้มากและพรอมจะจายในราคาสูงเพื่อใหไดตั๋วมา

ผูวิจัยจึงคิดพัฒนาระบบขายตั๋วโดยอาศัยธรรมชาติของบลอกเชน

ที่มีการกระจายศูนยกระจายอํานาจการดูแล กําจัดความเปน single-point 

of failure และมีความโปรงใสสูงสุด สามารถตรวจสอบธุรกรรมการซื้อขาย

ที่เกิดขึ้นไดทุก ๆ ธุรกรรม แกปญหาความไมมีประสิทธิภาพ ความไมเสถียร 

ความไมโปรงใส และการไมสามารถตรวจสอบไดของระบบที่ใชงานอยูใน

ปจจุบันไดอยางส้ินเชิง  นอกจากนี้ยังเปนระบบขายตั๋วออนไลนโดยใช

เทคโนโลยีบลอกเชน ใชงานงาย ไมซับซอน และมีขนาดไมใหญมาก ทําให

สามารถตรวจสอบความถูกตองและความปลอดภัยไดไมยาก งายตอการใช

งานและการตดิตัง้ เน่ืองจากการทีโ่ปรแกรมมขีนาดเลก็ มตีรรกะทีไ่มซบัซอน 

และองคประกอบในทุก ๆ สวนของระบบถูกเปดเผยออกมาทุกอยางตาม

แนวทางของซอฟตแวรแบบโอเพนซอรส และทกุคนสามารถนาํไปใชดดัแปลง 

ตอเติมไดโดยงายและไมมีคาใชจายใด ๆ ทั้งสิ้น

• นางสาวพัชราภรณ์  สมบัติ  
• ผศ.ดร.ภารุจ   รัตนวรพันธุ์

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมคอมพ�วเตอร�  080 258 3758  
 paruj.r@ku.th 

ระบบขายตั�วออนไลน์ผ่านบล�อกเชน

กลุ่มอิเล็กทรอนิกส์อัจฉริยะและดิจิทัล 
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• ผศ.ดร.ทว�เดช ศิร�ธนาพ�พัฒน์

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมเคร�่องกล  084 701 9449 
 taweedej.s@ku.th   borwornnan.b@ku.th 
 fengbnb@ku.ac.th

การวัดและติดตามอุณหภูมิเตาเผาเซรามิกส์ ด�วย IoTs

การพัฒนาระบบการวัดและติดตามอุณหภูมิเตาเผาเซรามิกส ดวย 

IoTs ยังประโยชนใหกับชุมชน และผูประกอบการเซรามิกสในจังหวัดลําปาง 

จากเดิมการวัดอุณหภูมิของเตาเผาแบบเดิมอาศัยเซนเซอรที่ใชตาม ๆ  กันมา 

อุณหภูมิการเผาเซรามิกสจึงเปนการลองผิดลองถูก เม่ือไดผลิตภัณฑเปนที่

นาพอใจก็จะจดจําไวโดยผูที่ควบคุมเตา ทําใหการพัฒนาผลิตภัณฑเปนไป

อยางเชื่องชา เกิดความสูญเสียตอกระบวนการผลิตเซรามิกส

ผูวิจัยจึงนําแนวคิดการใชงาน Internet of Things (IoTs) กับการ

เลือกใชเซนเซอรวัดอุณหภูมิเตาเผาเซรามิกสที่เหมาะสม มาใชกับการวัด

และติดตามอุณหภูมิเตาเผาเพื่อนําไปปรับปรุงกระบวนการผลิตเซรามิกส

ใหดีขึ้น โดยการติดตามอุณหภูมิของเตาเผาเซรามิกส โดยสามารถวิเคราะห

อุณหภูมิของเตาเผาที่มีผลตอคุณภาพของงานเซรามิกสอีกทั้งยังชวยใหเกิด

ความคุมคากับการใชพลังงานของเตาเผาเซรามิกสอีกดวย

คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
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กลุ่มเกษตรอัจฉริยะ
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• ผศ.ดร.ชัยพร ใจแก�ว 
 ภาคว�ชาว�ศวกรรมคอมพ�วเตอร� คณะว�ศวกรรมศาสตร� 
• รศ.ดร.ศกร   คุณวุฒิฤทธิรณ  • ผศ.ดร.ธนาทิพย์ สุวรรณโสภี 
 ภาคว�ชาสัตวบาล คณะเกษตร 
• นายพงศภัค   เอกฉาย  • นายกฤติน นันทสมบัติ 
• นายเอกราช   สุวรรณ์  • นายเสฏฐวุฒิ อภิชัย 
• นายรัญชน์   นาคจ�น 
 ภาคว�ชาว�ศวกรรมคอมพ�วเตอร� คณะว�ศวกรรมศาสตร�

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมคอมพ�วเตอร�  0 2797 0999 ต�อ 1403-04 1450  
 pongsapuck.e@ku.th  080 525 4861   

พีแดรี่ หรือระบบบันทึกและคาดการณปริมาณนํ้านมแมนยําสูง

เปนระบบทีช่วยเกษตรกรผูเล้ียงววันมแกปญหาปญหาภาวะนํา้นมขาดตลาด

และลนตลาดในทุก ๆ ป เนื่องจากการกระจุกตัวของการผสมพันธุวัวในชวง

เวลาเดียวกันเปนปริมาณมาก ทําใหเกษตรกรและสหกรณโคนมไมสามารถ

คาดการณปริมาณนํ้านมในอนาคตและจัดทําแผนธุรกิจได

พีแดรี่ เปนการพัฒนาระบบและอุปกรณที่จะชวยลดขั้นตอนความ

ยุงยากในการคาดการณปริมาณนํ้านมของวัวแตละตัว โดยเปนระบบชั่ง

นํ้าหนัก บันทึกขอมูลวัวแตละตัวแบบอัตโนมัติ และใหขอมูลชวงเวลาที่

เหมาะสมในการผสมพันธุ ปริมาณอาหารที่เหมาะสม การคัดเลือกสายพันธ 

และความผิดปกติของโคนมเพื่อเพิ่มรายไดและลดตนทุนใหกับเกษตรกร

ซึ่งเปนระบบที่ยังไมมีการนํามาใชในประเทศไทยเนื่องจากมีตนทุนท่ีสูงและ

ฟารมโคนมสวนใหญในไทยเปนฟารมขนาดเล็ก นอกจากนี้ ยังสามารถ

วเิคราะหขอมลูและแสดงใหผูใชงานทราบปรมิาณนํา้นมววั โดยใชเทคโนโลยี

อินเทอรเน็ตของสรรพสิ่ง (Internet of Things) และปญญาประดิษฐ

อัจฉริยะ (AI) เพื่อที่จะชวยลดขั้นตอน และวิเคราะหขอมูลของผลผลิต

นํา้นมววัดบิแกเกษตรกรผูเลีย้งววันม นาํไปสูการวางแผนผสมพนัธุววั การคดั

เลือกสายพันธุ การใหอาหาร และการหาความผิดปกติของวัวแตละตัวเพื่อ

การวางแผนธุรกิจในระยะยาวของสหกรณโคนม และโรงงานอุตสาหกรรม

ตาง ๆ

พ�แดร�่ (ระบบบันทึกและคาดการณ์ปร�มาณน้ํานมแม่นยําสูง)
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ภาควิชาวิศวกรรมคอมพิวเตอร พัฒนาอุปกรณสําหรับติดตาม

ตาํแหนงววัเลีย้งแบบไลทุง และเรือประมงพืน้บาน โดยเปนอปุกรณขนาดเลก็

ที่ออกแบบใหประหยัดพลังงาน สามารถติดตามตําแหนงและพฤติกรรม

สัตวเล้ียงที่แมนยําในรูปปลอกคอ รวมถึงไดนํามาประยุกตใชกับการติดตาม

เรือประมงขนาดไมเกิน 30 ตันกรอสที่ใชทําการประมงโดยชาวประมง

พื้นบาน เพื่อใหไดรายงานพิกัดการเดินเรือและพื้นที่ทําการประมง สามารถ

ติดตามเรือประมงไดเปนระยะเวลาหลายวันถึงหลายสัปดาห ผานการบันทึก

ขอมูลตําแหนงที่ไดจากสัญญาณดาวเทียมจีพีเอส (GPS) ไวในหนวยความจํา 

microSD ภายในตัวอุปกรณ พรอมกับการสงขอมูล โดยสามารถอานคา

ตําแหนงที่บันทึกไวออกมาไดทันทีหรือเกือบทันทีผานการสื่อสารแบบ

LoRa ซึ่งเปนเทคโนโลยีการสื่อสารระยะไกลแบบประหยัดพลังงานมายัง

อุปกรณเกตเวย (gateway) ที่มีการเชื่อมตอกับอินเทอรเน็ตผานโครงขาย

โทรศัพทเคลื่อนที่ทําใหรับขอมูลจากอุปกรณในระยะหลายกิโลเมตร หรือ

แมกระทั่งอุปกรณติดตามจะอยูในพื้นที่ที่ไมมีสัญญาณโทรศัพทเคลื่อนที่

อุปกรณ์สําหรับติดตามตําแหน่งวัวเลี้ยงแบบไล่ทุ่ง
และเร�อประมงพ�้นบ�าน

• รศ.ดร.อนันต์ ผลเพ��ม  
• ผศ.ดร.ชัยพร   ใจแก�ว 
• ผศ.ดร.อภิรักษ�   จันทร์สร�าง  
• อ.ดร.ว�ธวัช ตั�งตรงไพโรจน์

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมคอมพ�วเตอร�  0 2797 0999 ต�อ 1403 
 anan.p@ku.ac.th  0 2579 6245 หร�อ 081 626 2799
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อุปกรณ์บันทึกข�อมูลเช�่อมต่อระบบอินเทอร์เน็ตทุกสรรพสิ�ง 
และโปรแกรมช่วยตัดสินใจในการจัดการโซ่ความเย็น
เพ�่อลดการใช�พลังงานและความสูญเสีย 

การพัฒนาอุปกรณบันทึกข อมูลเชื่อมต อระบบอินเทอร เน็ต

ทกุสรรพสิง่ และโปรแกรมชวยตดัสนิใจในการจดัการโซความเยน็เพือ่ลดการ

ใชพลังงานและความสูญเสีย ไดรับทุนสนับสนุนการวิจัยจากสํานักงาน

คณะกรรมการสงเสรมิวทิยาศาสตร วจิยัและนวตักรรม (สกสว.) โดยเปนการ

พัฒนาตอยอดจากนวัตกรรมอุปกรณติดตามขอมูลอุณหภูมิและความช้ืน

ที่มี IoTs โดยคนไทยสําหรับผูประกอบการใหมีความสมบูรณขึ้น โดยเพิ่ม

ระบบการบันทึกการใชพลังงานจากอุปกรณตนแบบเดิม เพื่อดึงดูดผูใชงาน

วาสามารถลดตนทุนได และทําใหจูงใจในการยอมรับเทคโนโลยีมากขึ้น

ทําใหผูประกอบการเล็งเห็นความสําคัญของการจัดเก็บขอมูลและใชขอมูล

อยางมีประสิทธิภาพ ในการใชพลังงานอยางคุมคา ลดความสูญเสียของ

สินคาเนื่องจากการจัดการโซความเย็นที่ไมมีประสิทธิภาพ รวมทั้งเปนการ

สรางระบบจดัเกบ็ขอมลูดานคุณภาพทีม่คีวามโปรงใส (Data Visibility) และ

ปองกันขอมูลรั่วไหลในกรณีที่ใชอุปกรณนําเขาจากตางประเทศ

• รศ.ดร.พรธิภา องค์คุณารักษ� 

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมอุตสาหการ  090 528 8585
 pornthipa.o@ku.ac.th  numorr@gmail.com
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ระบบคาดการณอุทกภัยเรียลไทม หรือ KU-ML Flood เปนการ

พัฒนานวัตกรรมตอยอดจากพัฒนาระบบคาดการณอุทกภัยแบบเรียลไทม

ดวย Machine Learning ในพื้นที่เทศบาลเมืองทุงสง อําเภอทุงสง จังหวัด

นครศรีธรรมราช หรือ “ML Flood by KU” (ทุนนวัตกรรมฯ พ.ศ. 2564) 

เดิม 

ระบบ KU-ML Flood  ไดรับการพัฒนาและปรับปรุงระบบแจง

เตอืนภยัใน 2 สวนหลกั คอื การปรบัปรงุและพฒันาระบบคาดการณอุทกภัย

แบบเรียลไทม ใหสามารถทํางานไดอยางแมนยํา ตอเนื่อง และการพัฒนา

รูปแบบการนําเสนอขอมูลผานแพลตฟอรมออนไลนใหสามารถสื่อสาร

สองทางได คือ ระบบสามารถแจงเตือนไปยังผูใชไดโดยตรง  และผูใช

สามารถสงขอมูลกลับมายังระบบได 

ระบบ KU-ML Flood ไดรับการพัฒนาบน Line@ ทําใหประชาชน

ทั่วไปสามารถใชงานไดงาย โดยสามารถใชงานผาน Line application เพียง

ทําการเพิ่มเพื่อนบน “KU-ML Flood” ผูใชงานจะสามารถเขาถึงเมนูของ

ระบบ ทั้ง 4 เมนู ไดแก 

1. ขอมูลระดับนํ้าปจจุบัน  แสดงผลขอมูลระดับนํ้าจากสถานี

 ตรวจวัดในพื้นที่ศึกษา 

2. คาดการณระดบันํา้ แสดงการคาดการณระดบันํา้ดวย Machine 

 Learning 

3. ถายภาพระดับน้ํา ผูใชสามารถแชรภาพถายและตําแหนง

 ที่เกิดอุทกภัยแกระบบเพื่อใหผูใชงานอื่นไดรับขาวสาร  

4. ขอความชวยเหลือ  ในกรณีที่ผู ใชประสบภัย ผูใชสามารถ

 ขอความชวยเหลือผานทางระบบได

ระบบคาดการณ์อุทกภัยเร�ยลไทม์ KU-ML Flood

• ผศ.ดร.สิตางศุ์   พ�ลัยหล�า

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมทรัพยากรน้ํา 097 234 7163  
 paruj.r@ku.th 
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ระบบประเมินพื้นที่เสี่ยงภัยแลงและความเสียหายของพืชเกษตร

รายแปลง ดวยเทคโนโลยีภูมิสารสนเทศ เปนระบบที่พัฒนารวมกันระหวาง

สํานักงานพัฒนาเทคโนโลยีอวกาศและภูมิสารสนเทศ (องคการมหาชน)

(สทอภ.) ซึ่งเปนหนวยงานที่ดําเนินการดานการประยุกตใชเทคโนโลยี

ภูมิสารสนเทศในการบริหารจัดการเชิงพื้นที่กับมหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร 

ซึ่งเปนสถาบันการศึกษาวิจัย โดยมีแนวคิดในการดําเนินโครงการเพื่อชวย

เหลือและลดความเสียหายของเกษตรกรจากแบบจําลองพื้นท่ีเสี่ยงภัยแลง

ดวยเทคโนโลยีภูมิสารสนเทศ ซึ่งจะเปนการเพิ่มประสิทธิภาพในการบริหาร

จัดการเกษตรเชิงพื้นที่ในสถานการณภัยแลง และเปนระบบใหบริการขอมูล

ติดตามภัยแลงแกหนวยงานภาครัฐ

ระบบดังกลาวจะประมวลผลขอมูลจากดาวเทียมหลายระบบ

โดยอตัโนมติั และรายงานพืน้ทีเ่ส่ียงภยัแลงในรปูแบบขอมลูทางวทิยาศาสตร 

พรอมการสรุปรายเขตการปกครอง และมีเครื่องมือใหเกษตรกรทั่วไปใช

เปนเครื่องมือในการติดตามและส่ือสารกับเจาหนาที่รัฐในการชวยเหลือ

การบรหิารจดัการนํา้เพ่ือการเกษตรในพืน้ท่ีเกษตรกรรมทัว่ประเทศ ทีส่าํคญั 

คือ เปนชุดขอมูลพื้นฐานใหกับหนวยงานรัฐในการบริหารจัดการการประกัน

ภัยพืชผล เชน กรมสงเสริมการเกษตร กรมชลประทาน สํานักงานพัฒนา

เทคโนโลยีอวกาศและภูมิสารสนเทศ เปนตน

ระบบประเมินพ�้นที่เสี่ยงภัยแล�งและความเสียหาย
ของพ�ชเกษตรรายแปลง ด�วยเทคโนโลยีภูมิสารสนเทศ

• ผศ.พ.ท.ดร.สรว�ศ สุภเวชย์

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมโยธา  082 090 0550 
 fengsvsu@ku.ac.th
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ระบบตรวจหาจุดรั่วดวยการบันทึกเสียงรั่วบนระบบคลาวดรวมกับ

เครื่องกําเนิดคลื่นเสียง เปนการพัฒนาระบบตรวจหาจุดรั่วของทอประปา

และอปุกรณประกอบอืน่ ๆ  โดยคณะผูวจัิยไดพฒันาระบบตรวจหาจดุรัว่ ดวย

การบันทึกเสียงรั่วบนระบบคลาวดขึ้นมาเอง โดยใชเทคนิคการบันทึก

คล่ืนเสียงจากไฮโดรโฟนดวยอุปกรณไมโครคอนโทรลเลอรที่ทํางานประสาน

เวลากันดวยความเท่ียงตรงผานสัญญาณดาวเทียมจีพีเอสดวยเทคนิค

ดานเสียงแบบสมัผสักบันํา้โดยตรง โดยใชหวัรบัสญัญาณทีเ่รยีกวา ไฮโดรโฟน 

(hydrophone) ที่สามารถใชไดดีแมในสถานการณท่ีจุดรั่วใหพลังงานเสียง

นํ้ารั่วลดลงอยางรวดเร็วเมื่อระยะรับสัญญาณหางจากจุดรั่วมากข้ึน หรือใน

สถานการณทีม่เีสียงอืน่รอบขางรบกวนเนือ่งจากเปนการรบัสัญญาณโดยตรง

จากนํ้า 

นอกจากน้ีไดออกแบบระบบใหสามารถกําเนิดสัญญาณเสียงลงไป

ในทอได ซ่ึงเม่ือทราบวาคล่ืนเสียงกําเนิดขึ้นที่จุดใด ณ เวลาใด และมี

องคประกอบเชิงความถี่ลักษณะใด นับเปนระบบตรวจวัดจุดรั่วในทอประปา

ที่มีตนทุนตํ่า  ไมจํากัดปริมาณขอมูลเสียงที่บันทึกไวในระบบคลาวด 

และเปนอปุกรณตรวจวัดจดุรัว่สามารถคาํนวณความเรว็เสยีงในนํา้และอตัรา

การลดทอนความถี่เสียงไดอัตโนมัติ

ระบบตรวจหาจุดรั�วด�วยการบันทึกเสียงรั�วบนระบบคลาวด์
ร่วมกับเคร�่องกําเนิดคลื่นเสียง 

• ผศ.ดร.ชัยพร ใจแก�ว  ภาคว�ชาว�ศวกรรมคอมพ�วเตอร�
• รศ.ดร.อดิชัย พรพรหมินทร์  ภาคว�ชาว�ศวกรรมทรัพยากรน้ํา

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมคอมพ�วเตอร� 0 2797 0999 ต�อ 1403 
 chaiporn.j@ku.ac.th  089 122 1974  
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ระบบเบดเคลื่อนที่จําลองแบบสามโซน (Three-zone Simulated 

Moving Bed หรือ TZ-SMB) ที่พัฒนาขึ้นมาเปนการนําระบบเบดเคลื่อนที่

จําลองแบบปกติที่มี 4 โซน มาตัดโซนที่ 4 (Eluent Regeneration Zone) 

ออกไป โดยสามารถคงประสทิธภิาพการแยกสารไวไดเหมอืนเดมิ แตสามารถ

ลดความดันตกครอม (Pressure Drop) ซึ่งเปนอันตรายตอการปฏิบัติงาน

ลงไดมาก นอกจากนั้นยังลดจํานวนคอลัมน (ซึ่งมีราคาสูง) ขอตอและวาลว

ที่ติดตั้งในระบบลงทําใหประหยัดคาใชจายในการติดตั้งเครื่องมือ (Capital 

Cost) อยางไรก็ตาม ผลิตภัณฑ Raffinate ที่ไดจะมีความเจือจางสูง ดังนั้น 

จึงมีการแกไขโดยการใชวิธีเก็บผลิตภัณฑเปนสวน ๆ (Partial Collecting 

Strategy) โดยการกําจัดผลิตภัณฑสวนท่ีเปนตัวทําละลายออกไป ความ

เขมขนของผลิตภัณฑ Raffinate จึงเพิ่มขึ้นใกลเคียงกับระบบเบดเคลื่อนที่

จําลองปกติ ดังนั้นระบบเบดเคลื่อนที่จําลองแบบสามโซนรวมกับการใชวิธี

การเก็บผลิตภัณฑเปนสวน ๆ จึงเปนวิธีการปฏิบัติงานท่ีใหประสิทธิภาพ

การทํางานที่ดีและมีความคุมคาเหมาะกับการนําไปตอยอดเพื่อขยายขนาด

การผลิตสารออกฤทธิ์ทางชีวภาพตอไป

ระบบเบดเคลื่อนที่จําลองแบบสามโซนสําหรับแยก
และทําบร�สุทธิ์สารออกฤทธิ์ทางช�วภาพแบบต่อเนื่อง

• ศ.ดร.อรรถศักดิ์ จาร�ย์ 
• อ.ดร.พฤกษ� ตั�งพร�อมพันธ์

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมเคมี  0 2797 0999 ต�อ 1202-4  
 fengasj@ku.ac.th  087 051 1699  
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เทคโนโลยีพลาสมาเย็นกําลังไดรับความสนใจมากเนื่องจากเปน

เทคโนโลยีที่สะอาดเปนมิตรกับสิ่งแวดลอมและมีคุณสมบัติในการฆาเชื้อ

แบคทีเรีย กําจัดเชื้อราไดอยางมีประสิทธิภาพสูง สามารถประยุกตใชในทาง

อุตสาหกรรมการเกษตร อาหาร ชีวภาพและการแพทย แมวาเทคโนโลยี

พลาสมาเยน็จะมศีกัยภาพมากแตการประยกุตใชงานจริงยงัมคีวามเปนไปได

ยากเพราะตองพึง่พาการนาํเขาเทคโนโลยจีากตางประเทศซึง่มรีาคาแพงและ

เครือ่งกาํเนดิพลาสมาเยน็แบบด้ังเดมิตองใชระบบสญุญากาศ จงึไมเหมาะสม

กับการใชงานโดยเฉพาะงานในอุตสาหกรรมการเกษตรและชีวภาพ

งานวิจัยน้ีมุงเนนท่ีการสราง พัฒนาและทดสอบนวัตกรรมเครื่อง

กําเนิดพลาสมาเย็นที่สามารถใชงานจริงในสภาวะบรรยากาศปกติและใช

พลงังานตํา่ สามารถรองรบัการขยายขนาดใหมคีวามเหมาะสมกบัการใชงาน

จริงของอุตสาหกรรมการเกษตรและชีวภาพ

เทคโนโลยีพลาสมาเย็นสําหรับอุตสาหกรรมการเกษตร
และช�วภาพอุตสาหกรรมการเกษตรและเทคโนโลยีช�วภาพ

• รศ.ดร.ศิวพล ศร�สนพันธุ์ 
• ผศ.ดร.เนาวรัตน์ เทพหร�รักษ�

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมไฟฟ�า   085 499 9641
 fengspsr@ku.ac.th
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คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
บนเส�นทางวิศวกรรม ครั้งที่ 12
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ฟลมคลุมดินมีความสําคัญตออุตสาหกรรมการเกษตรซึ่งจะชวย

เพิ่มประสิทธิภาพการผลิตพืชผลทางการเกษตร โดยการปองกันการเจริญ

เติบโตของวัชพืช รักษาความช้ืนในดิน ปองกันดินอัดแนนจากฝน ปองกัน

แมลง รวมไปถึงชวยรักษาอุณหภูมิของดิน แตในอุตสาหกรรมการเกษตร

ขยะพลาสติกเปนปญหาที่สําคัญและมักถูกมองขาม เนื่องจากฟลมคลุมดิน

สวนใหญทํามาจากพอลิเอทิลีนซึ่งยอยสลายทางชีวภาพไดยาก 

ผูวิจัยจึงไดศึกษาและพัฒนาฟลมคลุมดินพอลิแลคติกแอซิดท่ีมีสวน

ประกอบของเซลลูโลสที่ดัดแปลงโครงสรางดวยไตรเอทอกซีไวนิลไซเลน

ขึ้น เพ่ือเปนฟลมคลุมดินชีวภาพที่สามารถยอยสลายทางชีวภาพไดงายและ

ไมเกิดมลพิษตอสงแวดลอม โดยการใชเซลลูโลสที่สกัดมาจากใบสับปะรด

ทีเ่ปนขยะเหลือทิง้ทางการเกษตรนาํมาใชเปนวสัดเุสรมิแรงใหกบัพอลแิลคตกิ 

แอซิด เปนการใชทรัพยากรอยางคุมคา ชวยลดตนทุนการผลิตฟลมคลุมดิน 

รวมไปถึงชวยลดขยะทางการเกษตร

การดัดแปลงโครงสรางของเซลลูโลสดวยไตรเอทอกซีไวนิลไซเลน

จะชวยเพิ่มคุณสมบัติการเสริมแรง ใหกับพอลิแลคติกแอซิดไดดีมากขึ้น 

สงผลใหฟลมที่ไดมีคุณสมบัติทางกลที่ดีข้ึนและเหมาะสมสําหรับนําไปใช

เปนฟลมคลุมดินทางการเกษตร 

ฟ�ล์มคลุมดินพอลิแลคติกแอซ�ดที่มีส่วนประกอบของเซลลูโลส
ที่ดัดแปลงโครงสร�างด�วยไตรเอทอกซ�ไวนิลไซเลน     

• นายชัชธภูมิ  สุขว�จ�ตร 
• รศ.ดร.ปว�นา   ประไพนัยนา

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมเคมี  092 716 3426 
 chachtapoom.su@ku.th
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เครือ่งกําเนดิเมด็บดีหลายหวัหยดแบบใชอากาศไหลเวยีนโคแอกเซยีล 

เปนการผลิตคาเวียรจากพืชที่สรางจากเครื่องกําเนิดเม็ดบีดโคแอกเชียล

ที่ไหลเวียนของอากาศโดยมีเป าหมายเพื่อสร างขนาดเม็ดบีดในชวง

2.5-3.5 มม. ซึ่งอยูในชวงขนาดของเม็ดคาเวียรโดยทั่วไป โดยประยุกตใช

อุปกรณการไหลแบบโคแอกเซียลในดานอาหาร โดยการปรับหยดอัลจิเนต

ใหเปนคาเวียรจากพืชทางเลือก โดยอุปกรณกําเนิดเม็ดบีดแบบโคแอกเซียล

ในงานวิจัยน้ีออกแบบโดยอางอิงจากผลการจําลองโดยใชโปรแกรมทางดาน

วิศวกรรม โดยอุปกรณดังกลาวมีทั้งหมด 5 หัวหยด

โซเดียมอัลจิเนตเปนโพลีเมอรธรรมชาติที่สกัดจากสาหรายทะเล

สีนํา้ตาลมกีารใชงานทีห่ลากหลายในอุตสาหกรรมอาหาร ยา และอตุสาหกรรม 

เคร่ืองสําอาง เชน สารเพิ่มความขน ความคงตัว และอิมัลซิไฟเออร เกลือ

โซเดยีมของกรดอลัจนิกินีส้ามารถละลายนํา้ไดและมคีวามสามารถเฉพาะตวั

ในการสรางเจลเมือ่สารละลายสมัผสักบัแคตไอออนไดวาเลนต เชน แคลเซยีม

หรือแมกนีเซียมไอออน เทคนิคนี้ถูกนํามาใชอยางแพรหลายในอุตสาหกรรม

อาหารเพื่อผลิตเจล เยลล่ี และการหอหุม โดยเทคนิคการหอหุมที่ใชกัน

อยางแพรหลายที่สุดคือวิธีการสรางเม็ดบีด

เคร�่องกําเนิดเม็ดบีดหลายหัวหยด
แบบใช�อากาศไหลเว�ยนโคแอกเซ�ยล

• นายกฤตเมธ ชูวงศ์บัณฑิตย์  
• ผศ.ดร.เมธี ศร�สายหยุด

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมเคมี  085 322 2187 
  fengmts@ku.ac.th
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คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
บนเส�นทางวิศวกรรม ครั้งที่ 12
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ตูอบแหงแสงอาทิตยคงกระพนัและชดุแลกเปลีย่นความรอนพลงังาน

แกสหุงตมแบบอากาศสูอากาศเปนงานวิจัยที่ไดรับการพัฒนาขึ้นเพื่อเปน

เครื่องมือสําคัญที่ชวยในการแปรรูปอาหารและผลิตภัณฑ เพิ่มมูลคาอาหาร 

ยืดอายุการเก็บรักษาอาหาร อีกทั้งเปนการรักษาคุณภาพผลผลิตทางการ

เกษตรและในอุตสาหกรรมอาหาร โดยคํานึงถึงสุขภาพของผูบริโภค และยัง

เปนการจัดการของเสียอยางถูกหลักสุขาภิบาลอีกดวย

ตูอบแหงที่ผูวิจัยไดพัฒนาข้ึน มีประสิทธิภาพการอบแหงสูง ดวย

อุณหภูมิรอนถึง 70 องศาเซลเซียส แหงเร็วกวาตากแดด 3 เทาตัว อาหาร

ปลอดภัยจากฝุน แมลง สัตวรบกวน ความช้ืนและนํ้าฝน มีอายุการใชงาน

ยาวนานเหมอืนสิง่ปลกูสราง สามารถตดิตัง้ชุดแลกเปลีย่นความรอนเตาแกส

หุงต มสําหรับตู อบแหงเพื่อใช งานในขณะแสงอาทิตยไม เพียงพอได

ประหยัดคาใชจายพลังงาน ใชแกสหุงตม คิดเปนคาใชจาย 2.67-4.27 บาท

ตอชั่วโมง สามารถติดตั้งระบบควบคุมอุณหภูมิดวยการควบคุมปริมาณแกส

ได ปราศจากกลิ่นแกสปะปนในอาหารและปลอดภัยจากการเกิดแกสระเบิด 

การหมุนเวียนอากาศในเตาสม่ําเสมอทําใหมีประสิทธิภาพการอบแหงสูง

ใชเวลานอยและประหยัดพลังงาน ขจัดปญหาอาหารแหงไมเทากันดวย

ระบบสลับทิศทางลมอัตโนมัติ  สามารถนําไปติดตั้งกับตู อบไดทุกชนิด

เหมาะสําหรับพื้นที่หางไกลที่ไมมีไฟฟาหรือมีปญหากระแสไฟฟาตก

การพัฒนางานว�จัยไปสู่เช�งพาณิชย์และถ่ายทอดเทคโนโลยี
สู่ความยั�งยืน ตู�อบแห�งแสงอาทิตย์คงกระพัน และชุดแลกเปลี่ยน
ความร�อนพลังงานแก�สหุงต�มแบบอากาศสู่อากาศ  

• รศ.ดร.จ�มา   ศรลัมพ์  ภาคว�ชาว�ศวกรรมสิ�งแวดล�อม 
• ผศ.นงลักษณ์   เล็กรุ่งเร�องกิจ ภาคว�ชาว�ศวกรรมเกษตร 
• นายธนัตถ์   ศร�สุขสันต์  ผู�ช�วยนักว�จัย

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมสิ�งแวดล�อม  0 2797 0999 ต�อ 1030
 fengcmc@ku.ac.th
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เตายางไกอัจฉริยะ รุน RG 14 เปนนวัตกรรมที่พัฒนาขอจํากัดของ

เตายางใชถาน การรบกวนของควันและความรอนสูง อีกทั้งยังยากตอการ

ควบคมุใหเปนเตายางทีช่รูสชาตขิองอาหารไดดทีีส่ดุ แตลดปญหาการรบกวน

ของควนัและความรอนสงู ชวยประหยดัพลงังาน ดวยระบบการยางแบบหมนุ

วนรอบไฟ โดยเตายางรุนนีส้ามารถประกอบอาหารหลากหลายชนดิในเครือ่ง

เดียว เชน ปลาเผาที่จะใหเนื้อหวานชุมแตสุกถึงกระดูก คอหมูยาง เนื้อยาง 

และซี่โครงหมูยาง ไดเนื้อนุมชุมในสุกสมํ่าเสมอภายนอกกรอบอรอยและ

ใหกล่ินหอมของการยาง ประหยัดคาถานมากกวาเตายางทั่วไป 3 เทาตัว

เนื่องจากการยางกึ่งอบ ชวยใหอุณหภูมิในเตาสูง 150 - 200 องศาเซลเซียส 

ชวยใหอาหารสุกเร็ว เตามีผนังเตาสองชั้นพรอมฉนวนไสในลดการสูญเสีย

ความรอนสูภายนอก ทัง้ยงัชวยลดความรอนรอเตาชวยใหทาํงานสบายขึน้อีก 

รนเวลาในการยางเมื่อเทียบกับเตายางธรรมดา 30 - 50% ยางไกไดสูงสุด

ครั้งละ 14 ตัว ใชเวลา 35 - 45 นาที สามารถหมุนเวียน เสริฟไกสดใหม

ไดทุกๆ 3 นาที ตอตัว สะดวกสบายและลดการใชแรงงาน มีเครื่องมือชวย

ในการใสไมยางเขาออกเตา แลวรอจนสุกไดเลย ปลอยควันนอยกวาการยาง

แบบปกติ 3 เทาตัว มีปลองควันและไมยืดใหพรอมใชงาน ประหยัดพื้นที่และ

เคลื่อนยายสะดวก แข็งแรงทนทานอายุการใชงาน 5 - 10 ป

เตาย่างไก่อัจฉร�ยะ รุ่น RG 14

• ผศ.ป�ญญา เหล่าอนันต์ธนา

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมไฟฟ�า   081 927 0098
 fengpyl@ku.ac.th
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คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
บนเส�นทางวิศวกรรม ครั้งที่ 12
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กลุ่มหุ่นยนต์การเกษตร
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การออกแบบและพัฒนากลไกกรีดยางพารา เพื่อแกไขปญหาขาด

แรงงานที่มีทักษะเฉพาะดาน ขณะเดียวกันเกษตรกรก็อยู ในวัยสูงอายุ

เปนสวนมาก ประกอบกับสภาวะความแปรปรวนของสภาพภูมิอากาศ นํ้า 

และดิน อันเนื่องมาจากส่ิงแวดลอมเสียความสมดุล ตลอดจนปญหาของ

การใชเครือ่งจกัรกลการเกษตรเขามาทดแทน เครือ่งจกัรทีย่งัตองควบคมุดวย

คนทีม่ทีกัษะแตทวาทาํไดแคชวยผอนแรง โดยมแีนวคดิการออกแบบ คือ ตอง

เปนอุปกรณที่ติดตั้งกับตนยางพาราไดทุกตน มีตนทุนการผลิตตอหนวยตํ่า 

สามารถผลิตไดในปริมาณมากและรวดเร็ว สามารถติดตั้งและปรับแตงได

สะดวก ไมรบกวนการเจริญเติบโตหรือสรางความเสียหายแกตนยางพารา

มากเกินไป มีความแข็งแรงทนทานตอสภาพแวดลอม

ระบบโครงสรางพืน้ฐานของเคเบลิโรบอตหุนยนตกรดียางพารา อาศยั

ตัวตนยางพาราเองเปนเสาในการเกาะยึดโดยออกแบบใหตัวรัดสามารถ

รองรับการเจริญเติบโตขยายขนาดของลําตน ทั้งยังออกแบบรองรับการปรับ

มุมเอียงตัวผานสลิงในกรณีตนยางเอียงเองหรืออยูบนพื้นที่ลาดเอียงทําให

แนวลําตนไมขนานกับแนวเคเบิล สําหรับเคเบิลจะเลือกใชเปนเหล็กเสน

กอสรางแบบผิวเรียบขนาด 12mm นํามาชุบ hot dip galvanize โดยมี

ความยาวเสนละ 20 เมตร พับทบเปน 4 ทบ เหลือความยาว 5 เมตร

เพื่อสะดวกตอการขนสง สําหรับการเชื่อมตอที่หนางานจะมีการออกแบบ

ตัวเชื่อมตอขึ้นมาเปนพิเศษสําหรับโครงการในระยะที่ 1 จะมีการสราง

ตนแบบตัวจับยึดกับตนยางพารา 4-5 ชุดกอน เพื่อใชในการทดสอบระบบ

กรีดยางโดยเฉพาะ

การออกแบบและพัฒนากลไกกร�ดยางพารา

• ผศ.ป�ญญา เหล่าอนันต์ธนา  • รศ.ดร.พ�ระยศ แสนโภชน์
• ผศ.ดร.ธีรสิทธิ์ เกษตรเกษม  • ดร.สุวพร   ว�ษณุเวช 
• ดร.พ�สมัย จันทุมา  • นายธงชัย   แขดวง

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมไฟฟ�า   081 927 0098
 fengpyl@ku.ac.th
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คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
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หุ่นยนต์อารักขากล�วยไม�

หุนยนตอารักขากลวยไม ชวยแกปญหาการขาดแคลนแรงงาน

และแรงงานสูงวัยที่เริ่มมีปญหาในปจจุบันและในอนาคต โดยออกแบบ

แพลตฟอรมที่รองรับหัวทํางานแบบเกษตรแมนยําหรือเกษตรอัจฉริยะได 

สามารถทํางานและตัดสินใจแบบมนุษย และทํางานไดคุณภาพสมํ่าเสมอ

ตลอด 24 ชั่วโมง เชน หัวฉีดพนเฉพาะจุดควบคุมดวยระบบปญญาประดิษฐ 

เปนหัวที่สามารถแยกแยะและระบุพิกัดตําแหนงตนกลวยไมในตนหรือ

บริเวณที่เกิดโรคแลวทําการฉีดพนเฉพาะจุดนั้น ๆ ซึ่งถาหากสามารถทําได

จะชวยลดการใชสารกําจัดศัตรูพืชและลดตนทุนการผลิตไปไดมากกวา

60 - 80% นอกจากนี้ ยังชวยลดผลกระทบตอสิ่งแวดลอม ยกระดับคุณภาพ

ผลผลิตสูเกษตรที่ปลอดภัยตอผูบริโภค ผูปฏิบัติงานปลอดภัยจากสารเคมี

ลดความเส่ียงจากโรคระบาดดวยวิธีการปองกันเชิงรุกมากขึ้น ลดสารเคมี

ตกคาง ลดอันตรายกับแรงงานในสวนกลวยไม ลดสารเคมีปนเปอนใน

สิ่งแวดลอม และลดการนําเขาปุยและสารกําจัดศัตรูพืช

• ผศ.ป�ญญา เหล่าอนันต์ธนา • นางสาวณภัทร กําธรสิร�ว�มล 
• นางอรอุมา เพ�ยซ�าย • นางสาวกนกวรรณ ถนอมจ�ตร 
• นายโสภณ อุไรช�่น  • นางปนัดดา กสิกิจวัฒน์

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมไฟฟ�า  081 927 0098
 fengpyl@ku.ac.th 

41

กลุ่มหุ่นยนต์การเกษตร
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ระบบการจัดการผลิตไผแปลงใหญดวยวิธีเกษตรแมนยําสูงฯ และ 
Application AI ตรวจสอบสายพนัธุโรค เปนนวตักรรมทีพ่ฒันาโดยมแีนวคิด 
คือ เพื่อใหไดระบบจัดการผลิตไผแปลงใหญดวยวิธีเกษตรแมนยําสูงตนแบบ
ที่มีระบบชวยการตัดสินใจ โดยใชปญญาประดิษฐ ประมวลผลจากชุดขอมูล
ขนาดใหญ ระบบควบคมุการจดัการนํา้ และธาตุอาหารแบบอัตโนมตัใินเกษตร
แปลงใหญ ดวยแพลทฟอรม AI และระบบ IoT เพือ่เพิม่ผลผลิตและลดตนทนุ
ในการทาํแปลงไผ และลดปญหาดานแรงงานขาดแคลน และระบบตรวจแปลง
แบบอัตโนมัติในเกษตรแปลงใหญดวยแพลทฟอรม AI และเครื่องมือตรวจ
วัดแบบ Portable เพื่อลดตนทุนในการทําแปลงไผ ลดปญหาดานแรงงาน
ขาดแคลนและเพิ่มความแมนยําในการประมาณการณผลผลิต รวมทั้งเพื่อ
ใหไดองคความรู และกระบวนการทําแปลงไผสมัยใหมที่เพิ่มจํานวนผลผลิต
ตอไร เพิ่มคุณภาพ และลดตนทุนการผลิต

ระบบดังกลาวไดออกแบบ concept ของระบบหุนยนตใหสามารถ
เคล่ือนยายตัวเองไปยังแถวอื่น ๆ ในโรงเรือนได พรอมทั้งสามารถลากมวน
สายยางจายนํา้ไปกบัตวัหุนยนตในขณะทํางานและเปลีย่นแถวได นอกจากนี้
ยงัมรีะบบจายไฟฟาไปตามรางเพือ่ใหหุนยนตสามารถทาํงานไดอยางตอเนือ่ง
โดยไมตองเขาสถานีชารจแบตเตอรี่ รวมทั้งออกแบบฟงกชันการทํางาน
ตาง ๆ ของระบบหุนยนต เชน การใหปุย การใหนํ้า การฉีดพน และการเก็บ
ขอมูลการเจริญเติบโต ตลอดจนการออกแบบระบบรางไดใชแนวคิดในการ
ออกแบบรางของโอเวอรเฮดเครน ซึง่มเีสถยีรภาพในการทาํงานทีด่ ีไมตกราง
แมลอทั้งสองขางจะวิ่งดวยความเร็วที่ไมเทากัน มีลักษณะเปนรางส่ีเหลี่ยม 
โดยใชระบบปญญาประดิษฐ (AI) เพื่อวิเคราะหสายพันธของไผ โรค
การเจริญเติบโต ลักษณะปรากฏของพืช โดยจะเก็บภาพถายจากอุปกรณ
ที่ติดตั้งบนหุ นยนตป ญญาประดิษฐ  เพ่ือช วยในการดูแลแปลงใหญ
โดยภาพถายทางอากาศและภาพถายดาวเทียมจะใหการติดตามการ
เพาะปลูกไผเปนไปไดอยางมีประสิทธิภาพ

การพัฒนาระบบการจัดการผลิตไผ่แปลงใหญ่
ด�วยว�ธีเกษตรแม่นยําสูงฯ และ App AI 
ตรวจสอบสายพันธุ์โรค

• ผศ.ป�ญญา   เหล่าอนันต์ธนา 
• ผศ.ดร.ยอดเยี่ยม ทิพย์สุวรรณ 
• ผศ.ดร.ธีรสิทธิ์   เกษตรเกษม

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมไฟฟ�า  081 927 0098 
 fengpyl@ku.ac.th

42

คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
บนเส�นทางวิศวกรรม ครั้งที่ 12

34



กลุ่มยานยนต์และอากาศยาน
43



44
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ปจจุบัน โรคอุบัติใหมมีแนวโนมเกิดเพิ่มมากขึ้นทุกป ทั้งโรคติดตอได

และติดตอไมได เชน โรคโควิด-19 ที่ทําใหทั่วโลกอยูในชวงวิกฤตเปนระยะ

เวลาหลายป เปนตน การลงพืน้ทีข่องหนวยงานทีเ่ก่ียวของเพือ่ตรวจคดักรอง

เช้ือและเก็บรวบรวมขอมูลในเชิงรุกมีความจําเปน เพื่อควบคุมสถานการณ

ใหไดอยางรวดเร็ว ดังนั้น การอํานวยความสะดวก รวดเร็วและลดความเสี่ยง

ในการติดเชื้อใหกับบุคลากรทางการแพทยที่เขาไปทํางานภายในพื้นที่มี

ความสําคัญเปนอยางยิ่ง  

โครงการนี้ มีแนวคิดที่จะพัฒนารถสําหรับเก็บตัวอยางชีวนิรภัย

แบบความดันบวกขึ้น โดยตอยอดตูตรวจความดันบวกที่ภาควิชาวิศวกรรม

เครื่องกล คณะวิศวกรรมศาสตร ไดพัฒนาขึ้น โดยรถยนตไฟฟาหองโดยสาร

ความดันบวกสําหรับเก็บตัวอยางชีวอนามัยน้ี สามารถเคล่ือนยายไดอยาง

รวดเร็ว มีความปลอดภัยตามมาตรฐานระดับหองสะอาดในโรงพยาบาล

ระบบควบคุมที่สามารถทํางานไดแบบไฮบริด สามารถควบคุมการทํางานได

ทั้งแบบมีแหลงไฟฟาจากภายนอกหรือจากแบตเตอรรี่ภายในรถไฟฟา 

สามารถชารจแบตเตอรรี ่ไปพรอมกบัการใชงานระบบปรบัอากาศ ระบบไฟฟา

ทั่วไปภายในรถ และระบบความดันบวกภายในหองโดยสาร ขณะรถไฟฟา

เคลื่อนที่ยังคงสามารถใชงานระบบปรับอากาศ ระบบไฟฟาทั่วไปภายในรถ 

และระบบความดันบวกภายในหองโดยสารไดตามปกติ

รถยนต์ไฟฟ�าห�องโดยสารความดันบวก
สําหรับเก็บตัวอย่างช�วอนามัย

• รศ.ดร.เกร�ยงไกร อัศวมาศบันลือ • นางสาววันว�วา หลักหนองบุ
• นายภุชงค์   งามเสง�่ยม • นายวรุฒ   งามอภิสิทธิ์ 
• นายณรงค์เดช แซ่เต่ง • นางสาวสรัญญา ลิข�ตถาวรไชย

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ศวกรรมเคร�่องกล   0 2797 0999 ต�อ 1866  
 fengkka@ku.ac.th 089 692 3443
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กลุ่มยานยนต์และอากาศยาน

ตนแบบยานพาหนะสวนบุคคลแหงอนาคต (Dual Mode eVTOL) 

ไดรับการพัฒนาขึ้นเน่ืองจากปญหาการจราจร ที่หนาแนนผูคนตองเสีย

เวลาการเดินทางบนทองถนน ปญหามลพิษทางอากาศจากการเผาไหมของ

น้ํามันเช้ือเพลิงทั่วโลก จึงไดใหความสนใจพัฒนาอากาศยานไรคนขับ

พลังงานไฟฟา หรือ eVTOL อยางแพรหลายโดยเปนการเดินทางในอากาศ 

อากาศยานพลังงานไฟฟาสามารถขึ้นลงในแนวดิ่งจึงสามารถนํามาใช

ตอบสนอง ในการเดินทางในเมืองได โดยมีสถานีหรือ Vertiport รองรับ

ในการเดินทางบนอากาศหรือการบิน ซึ่งยังมีพื้นที่วางอยูจํานวนมากนั้น

ทําใหไมเกิดปญหาของการติดขัด เชน ภาคพื้น  

อยางไรก็ตาม นับวาตองใชพลังงานสูงเมื่อเทียบกับการเดินทาง

ภาคพื้น ดวยเหตุนี้ นักวิจัยจึงไดพัฒนายานพาหนะสวนบุคคลขึ้นโดยมี

การเคลื่อนที่ได 2 ระบบ คือ ภาคพื้นและในอากาศ ซึ่งเมื่อภาคพื้นมีการ

จราจร ที่เคลื่อนตัวไดสะดวกก็จะเดินทางโดยใชถนนดังเชนรถยนตทั่วไป แต

หากถนนมีการจราจรที่ติดขัด ก็สามารถทําการเปล่ียนรูปแบบเปนการบิน

ในอากาศได โดยเปนยานพาหนะแบบ Dual Mode ใชไดท้ังภาคพื้น

และสามารถบินข้ึนลงแนวดิ่ง เพื่อการเดินทางในโหมดการบินได ทั้งนี้

สามารถใชในการขนสงตาง ๆ ไดไมจํากัดแคเปนยานพาหนะสวนบุคคล

ต�นแบบยานพาหนะส่วนบุคคลแห่งอนาคต
(Dual Mode eVTOL)

• ผศ.ดร.ช�นภัทร ทิพโยภาส

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ศวกรรมการบินและอวกาศ  082 490 2449 
 fengcpt@ku.ac.th
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อากาศยานไรคนขับขึ้นลงแนวดิ่งใชเพื่อภารกิจที่ตองใชกลองใน

การสํารวจพื้นที่ขนาดใหญ แตมีพื้นที่ในการขึ้นลงจํากัด โดรนปกหมุนหลาย

ใบพัดไมสามารถบินไดครอบคลุมพื้นที่ทั้งหมดไดดวยการบินครั้งเดียว อีกทั้ง

โดรนมคีวามเรว็ ในการบนิตํา่ ตองใชเวลาในการบนิมาก ในขณะทีอ่ากาศยาน

ไรคนขับแบบปกตรึงทั่วไปน้ันตองการพื้นที่โลงกวางในการไตระดับและ

รอนลงจอด จึงไมสามารถขึ้นบินได ดังนั้นนักวิจัยจึงไดพัฒนาอากาศยาน

ไรคนขับแบบปกตรึง ขึ้นลงแนวดิ่ง แบบ Tail Sitter ขึ้นมา เพื่อตอบสนอง

ภารกิจดังกลาว โดยสามารถบินขึ้นลงในแนวดิ่งได มีความคลองตัวในการ

ทํางานบินสํารวจไดพ้ืนที่กวางและมีความเร็วสูงเมื่อเทียบกับโดรนปกหมุน

หลายใบพัด 

อากาศยานไร�คนขับข�้นลงแนวดิ�ง 
Nontri Tail-Sitter VTOL UAV

• ผศ.ดร.ช�นภัทร ทิพโยภาส

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ศวกรรมการบินและอวกาศ  082 490 2449  
 fengcpt@ku.ac.th
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กลุ่มยานยนต์และอากาศยาน

ชุดตนแบบการผลิต กักเก็บและใชงานไฮโดเรจนมีขนาดเล็ก เหมาะ

สําหรับการใชงานในระดับครัวเรือน ซึ่งไมจําเปนตองมีการกักเก็บไวเปน

จํานวนมากเพราะสามารถผลิตไดเองตลอดเวลา ชุดตนแบบสามารถใชงาน

ไดงาย เคล่ือนยายไดสะดวกและถูกออกแบบมาใหใชควบคูกับพลังงาน

แสงอาทิตย

โครงการนีเ้ปนการพฒันาตนแบบพลังงานไฮโดรเจน เพ่ือแสดงใหเหน็

ถงึวธิกีารผลติ กกัเกบ็และใชพลงังานไฮโดรเจนทีม่คีวามปลอดภยั บคุคลท่ัวไป

สามารถเรียนรูและเขาใจพลังงานไฮโดรเจนมากยิ่งขึ้น ลดความหวาดกลัว

และสามารถใชชีวิตอยูกับพลังงานไฮโดรเจน ซึ่งคือเชื้อเพลิงชนิดหนึ่งที่มี

ความสะอาด เปนมิตรตอสิ่งแวดลอม และสามารถผลิตเองไดดวยเทคโนโลยี

ที่ไมซับซอน ลดการเพิ่งพิงและผูกขาดดานพลังงานจากกลุมทุน เปนอิสระ

ดานพลังงานอยางแทจริง

ชุดต�นแบบการผลิต กักเก็บและใช�งานพลังงานไฮโดรเจน 
(H2 Future Energy)

• รศ.ดร.เกร�ยงไกร อัศวมาศบันลือ • นางสาววันว�วา หลักหนองบุ 
• นายภุชงค์   งามเสง�่ยม  • นายวรุฒ งามอภิสิทธิ์ 
• นายณรงค์เดช   แซ่เต่ง • นางสาวสรัญญา ลิข�ตถาวรไชย

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ห�องปฏิบัติการว�จัยและพัฒนาเทคโนโลยีพลังงาน 
 (Energy Technology Research Group)
 ภาคว�ชาว�ศวกรรมเคร�่องกล   0 2797 0999 ต�อ 1866  
 engkka@ku.ac.th 0 2579 4576 หร�อ 089 692 3443

38



กลุ่มหุ่นยนต์เพื่อสุขภาพ
และการศึกษา 
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โครงการการว�จัยและพัฒนาโต�ะฝ�กยืน
สําหรับผู�ป�วยเด็กสมองพ�การแบบกึ่งอัตโนมัติ

คณะวิจัยไดออกแบบตนแบบโตะฝกยืนสําหรับผูปวยเด็กสมอง

พิการแบบกึ่งอัตโนมัติ ดวยแบบจําลอง 3 มิติที่สามารถใชงานไดยืดหยุน

กบัผูปวยทีม่สีรรีะแตกตางกนั เนือ่งจากสามารถปรบัขนาดในการทํากายภาพ

บําบัดไดหลายตําแหนง เพื่อแกปญหาจํานวนโตะฝกยืนที่ไมเพียงพอตอการ

ใชงาน ณ ศูนยการศึกษาพิเศษ เขตการศึกษา 5 จังหวัดสุพรรณบุรี รวมทั้ง

ปญหาการใชงานทีม่รีะยะเวลาในการปรบัตัง้สาํหรบัผูปวยเปนระยะเวลานาน 

อีกทั้งการปรับใชงานในบางครั้งจะสรางความเจ็บปวดกับผูปวยเด็ก สงผล

ใหผูปวยเด็กกลัวที่จะใชงานโตะฝกยืน

• ผศ.ดร.ชนะ รักษ�ศิร�

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมอุตสาหการ  0 2797 0999 ต�อ 1603 
 fengcnr@ku.ac.th

กลุ่มหุ่นยนต์เพื่อสุขภาพและการศึกษา 
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ระบบหุนยนตอตัโนมติัสาํหรบัปรงุอาหารและตรวจวดักลิน่รสอาหาร

ดวยเครือขายตัวรับรูอัจฉริยะ และปญญาประดิษฐเพื่อยกระดับมาตรฐาน

อุตสาหกรรมอาหารไทย มีเปาหมายที่จะพัฒนานวัตกรรมระบบเครื่องจักร

อัตโนมัติซ่ึงประกอบดวย หุนยนตและอุปกรณอิเล็กทรอนิกส สําหรับปรุง

อาหารและตรวจวัดกล่ินรสอาหาร โดยใชตนแบบเซ็นเซอรท่ีพัฒนาจาก

โครงการวิจัยของผูรวมวิจัยในโครงการน้ีที่ไดดําเนินการแลว มาทําการ

ตอยอดเขากับเทคโนโลยีปญญาประดิษฐเพ่ือสรางเปนระบบอัตโนมัติ

ที่สามารถปรุงอาหารและตรวจวัดกลิ่นรสของอาหารได โดยการผสาน

เทคโนโลยีการนําการจดจํารูปแบบ (Pattern recognition) เพื่อจดจํา

สัญญาณไฟฟาที่ไดจากการตรวจจับสารเคมีของทั้ง 5 กลิ่นรสเขากับ

การเรียนรูเชิงลึก (Deep learning) และการเรียนรูดวยตนเองจากขอมูล 

(Machine learning) มาประยุกตใชเขาดวยกันไดเปนเทคโนโลยีปญญา

ประดิษฐซึ่งถือวาเปนสวนประกอบที่สําคัญของระบบอิเล็กทรอนิกส

อัตโนมัตินี้

นวัตกรรมดงักลาวเปนการบรูณาการเทคโนโลยดีานปญญาประดษิฐ

และระบบอัตโนมัติเขากับเทคโนโลยี ดานวัสดุศาสตรและอาหาร เพื่อนําไป

ใชในการชี้วัดกลิ่นรสของอาหารใหอยูในเกณฑมาตรฐาน สําหรับผลสําเร็จ

ที่ไดจากโครงการนี้ คือ หุนยนตที่สามารถปรุงอาหารไทย เชน ตมยํานํ้าใส

ที่มีรสชาติตามตองการ โดยไดรับการควบคุมกล่ินรสจากสัญญาณการ

ตอบสนอง (Feedback) ของระบบเซนเซอรและปญญาประดิษฐ 

ระบบหุ่นยนต์อัตโนมัติสําหรับปรุงอาหารและตรวจวัด
กลิ�นรสอาหารด�วยเคร�อข่ายตัวรับรู�อัจฉร�ยะและป�ญญาประดิษฐ์
เพ�่อยกระดับมาตรฐานอุตสาหกรรมอาหารไทย

• รศ.ดร.เชาวลิต มิตรสันติสุข

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมไฟฟ�า  094 965 1953   
 chowarit.m@ku.th

คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
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ปจจุบันมีการนําเอาเทคโนโลยีทางวิศวกรรมมาประยุกตใชในการ

พัฒนาระบบอัตโนมัติเพื่ออํานวยความสะดวกใหกับการเดินทางของ

ผูใช Wheelchair แตอุปกรณมีราคาสูง ไมสามารถดัดแปลงใหเปนไป

ตามการใชงานเฉพาะพืน้ทีแ่ละตองนาํเขาอปุกรณเหลานีม้าจากตางประเทศ 

ทาํใหการสนบัสนนุเหลานีไ้มสามารถนาํไปใชไดครบทกุพืน้ทีท่ีม่คีวามตองการ

ได สงผลใหมีผู ใช Wheelchair จํานวนมากตองมีความเสี่ยงกับอาการ

กลามเนื้อออนแรงและไดรับผลกระทบตอสุขภาพในระยะยาว และมากไป

กวาน้ัน การเดินทางดวย Wheelchair บนถนนมีความเส่ียงสูงมากที่จะ

เกิดอุบัติเหตุที่อาจจะเกิดจากยานพาหนะที่ว่ิงดวยความเร็วสูง สงผลใหมี

ผูใช Wheelchair เสียชีวิตจากอุบัติเหตุเหลานั้น

การพัฒนาหุนยนตรักษาความปลอดภัยเพื่อการเดินทางสําหรับ

ผูใชงาน Wheelchair ของผูวิจัยเพื่อใหผูใชงาน Wheelchair มีความ

ปลอดภัยมากขึ้น โดยโครงสรางหลักของหุนยนตรักษาความปลอดภัยเพื่อ

การเดินทางสําหรับผูใชงาน Wheelchair หรือ AGV Wheelchair Security 

Robot ไดรับการออกแบบใหประกอบไปดวย 2 สวนหลัก ๆ คือ ระบบขับ

เคล่ือนแบบอัตโนมัติเพื่อใชตอพวง Wheelchair และระบบปองกันภัย

สําหรับ Wheelchair ซึ่งระบบปองกันภัยสําหรับ Wheelchair ไดออกแบบ

ใหมีการใช Digital Signation และระบบแสงติดตั้งบน Safety Bar เพื่อทํา

การแจงเตือนยานพาหนะที่กําลังเคลื่อนที่กลุมผูใชงาน Wheelchair

หุ่นยนต์รักษาความปลอดภัยเพ�่อการเดินทาง
สําหรับผู�ใช�งาน Wheelchair

• ผศ.ดร.เร�งทิวา ทิพยศักดิ์ 

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ผศ.ดร.พัขร� โตแก�ว ทองรัตนะ 
 ภาคว�ชาว�ศวกรรมอุตสาหการ  0 2797 0999 ต�อ 1630  
 fengprt@ku.ac.th  0 2579 8610 หร�อ 08 2456 3289

กลุ่มหุ่นยนต์เพื่อสุขภาพและการศึกษา 
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แขนกลเพื่อการศึกษาสําหรับเด็กในชวงปฐมวัย เปนสวนหนึ่ง

ในชุดหุนยนตเพื่อการศึกษาสําหรับเด็กนักเรียนในการเรียนรู เชิงตรรกะ

และเชิงคํานวณ โดยเหมาะสมสําหรับเด็กนักเรียนตั้งแตช้ันประถมศึกษา

ปที่ 1 ไปจนถึงมัธยมศึกษาตอนปลาย โดยแขนกลเพ่ือการศึกษาสําหรับ

เด็กในชวงปฐมวัย ผลิตดวยกระบวนการพิมพสามมิติเพื่อความสะดวกใน

การผลิตและการบํารุงรักษาในสถานศึกษาในอนาคต เนื่องดวยขอจํากัดใน

การซอมบํารุงและผลิตอุปกรณเพื่อการศึกษาที่มีความซับซอนมีระยะเวลา

ในการขนสงช้ินสวน ประกอบกบัการเพิม่ความสามารถของมอืจบับนแขนกล

เพื่อใหตรงตามภารกิจ เปดโอกาสใหผูเรียนออกแบบและผลิตชิ้นสวนไดเอง 

โดยในสวนของมอเตอรขบัเคล่ือนและแผงวงจรไดออกแบบใหมคีวามสะดวก

ในการถอดเปล่ียนช้ินสวนและพัฒนาโปรแกรมใหสามารถตรวจสอบสถานะ

ของตนเองได เพื่อความสะดวกในการซอมบํารุง อีกทั้งยังไดเพิ่มสวนเชื่อม

ตอมาตรฐานกับอุปกรณพัฒนาโปรแกรมเพื่อความสะดวกในการตอยอด

และทํางานรวมกับชุดทดลองเพื่อการศึกษาอื่น ๆ ตอไป

แขนกลเพ�่อการศึกษาสําหรับเด็กในช่วงปฐมวัย

• รศ.ณัฐวุฒิ  ขวัญแก�ว  

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมไฟฟ�า 0 2797 0999 ต�อ 1522
 fengntk@ku.ac.th jamlang.io8.

คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
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หุ นยนต สอนการพัฒนาโปรแกรมสําหรับเด็กประถมศึกษา

เปนหุนยนตที่ออกแบบเพื่อใหเหมาะกับการใชสอนเด็กประถมศึกษา

ซ่ึงมีขอจํากัดในการออกแบบโปรแกรม ปอนโปรแกรม ทดสอบโปรแกรม

และพัฒนาใหโปรแกรมทํางานไดตามที่ตองการ โดยใชเทคนิคการโปรแกรม

แบบสัมผัสได (Tangible programming) โดยการกดปุมเพื่อเลือกคําสั่งที่

ปรากฏบนหนาจอ ตามลําดับของโปรแกรมท่ีออกแบบไว พัฒนาโปรแกรม

ไดบนตัวหุนยนตเองโดยไมตองใชเครื่องคอมพิวเตอร มีขอความปรากฏ

บนหนาจอเพื่อโตตอบกับผูใช ทําใหเรียนรูไดงาย มีจอภาพแสดงผลการ

ทํางาน และเครื่องมือชวยในการตรวจสอบและแกไขโปรแกรมใหถูกตอง

อยูในตัวหุนยนต

หุ่นยนต์สอนการพัฒนาโปรแกรมสําหรับเด็กประถมศึกษา

• รศ.ณัฐวุฒิ  ขวัญแก�ว  

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมไฟฟ�า  081 835 2531 
 natavut.k@ku.th

กลุ่มหุ่นยนต์เพื่อสุขภาพและการศึกษา 
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การออกแบบสรางระบบหุนยนตฟอกอากาศแบบเรียนรูอัตโนมัติ

มุงเนนที่จะสรางหุนยนตฟอกอากาศผานฟลเตอรคุณภาพสูง เพื่อจัดการ

ละอองสารคัดหลั่งในอากาศ ปองกันการแพรระบาดของโรคโควิด-19

โดยบํารุงรักษาไดดวยการใช Bag in - bag out ที่ผลิตไดในประเทศ โดย

หุนยนตจะเคล่ือนที่ไปยังพื้นที่ที่มีอนุภาคปะปนในอากาศหนาแนนดวย

การตรวจวัดดวยเซนเซอรวัดความเขมขนของอนุภาคที่ติดอยูในจุดตาง ๆ

ของอาคาร และสรางอากาศสะอาด ลดโอกาสติดเชื้อโรคติดตอผานละออง

ฝอยสารคัดหล่ัง แตจะรวมถึงการลดปริมาณ ฝุน pm2.5 การใชหุนยนต

แทนที่การใชชุดกรองแบบติดตั้งถาวรจะชวยลดจํานวนชุดกรองอากาศ

ซึ่งจะชวยลดคาใชจาย ในการติดตั้งและการทําการบํารุงรักษา

หุนยนตนีจ้ะเรยีนรูขอมลูและสรางแผนทีข่องการอบัอากาศของพืน้ที่

ตาง ๆ ซึ่งจะเปนขอมูลสําคัญที่จะนําไปสูการปรับปรุงการระบายอากาศของ

พื้นที่ใชงาน เชน โถงอาคาร สํานักงาน หองประชุม หองจัดเลี้ยง สนามบิน 

หรือหองเรียน ตอไป

การออกแบบสร�างระบบหุ่นยนต์ฟอกอากาศ
แบบเร�ยนรู�อัตโนมัติ

• รศ.ดร.ว�รชัย ชัยวรพฤกษ�  ภาคว�ชาว�ศวกรรมเคร�่องกล
• รศ.ดร.เชาวลิต มิตรสันติสุข  ภาคว�ชาว�ศวกรรมไฟฟ�า

สอบถามข�อมูล/สถานที่ติดต่อ และอีเมล์

 ภาคว�ชาว�ศวกรรมเคร�่องกล  0 2797 0999 ต�อ 1803
 fengwcc@ku.ac.th  087-793-8407  

คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
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บนเส�นทางวิศวกรรม ครั้งที่ 12
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สุดยอดนวัตกรรมอัจฉร�ยะ

เพ�่อการพัฒนาอย�างยั�งยืน


