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รหัสและชื่อหลักสูตร  
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 ภาษาอังกฤษ Doctor of Engineering Program in Mechanical Engineering 

 

ชื่อปรญิญาและสาขาวชิา   

 ช่ือเตม็  วศิวกรรมศาสตรดษุฎบีณัฑติ (วศิวกรรมเครือ่งกล)  

Doctor of Engineering (Mechanical Engineering) 

 ช่ือยอ  วศ.ด. (วศิวกรรมเครือ่งกล)  

   D.Eng. (Mechanical Engineering) 

 

จํานวนหนวยกติท่ีเรยีนตลอดหลกัสตูร 

 แบบ 1.1 ไมนอยกวา 48 หนวยกติ 

 แบบ 1.2 ไมนอยกวา 72 หนวยกติ 

 แบบ 2.1 ไมนอยกวา 55 หนวยกติ 

 แบบ 2.2 ไมนอยกวา 79 หนวยกติ 

 

หลักสูตร  

แบบ 1.1 

 -  จํานวนหนวยกติ รวมตลอดหลักสูตร ไมนอยกวา 48 หนวยกติ 

 

โครงสรางหลักสูตร  

 ก. วชิาเอก ไมนอยกวา 7 หนวยกติ (ไมนบัหนวยกติ)  

  -  สมัมนา  4 หนวยกติ (ไมนบัหนวยกติ) 

  -  วชิาเอกบงัคบั  3 หนวยกติ (ไมนบัหนวยกติ) 

 ข. วทิยานพินธ ไมนอยกวา 48  หนวยกติ  
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รายวชิา  

 ก. วชิาเอก ไมนอยกวา 7 หนวยกติ (ไมนบัหนวยกติ)  

  -  สมัมนา  4 หนวยกติ (ไมนบัหนวยกติ) 

 01208 697 สมัมนา 1,1 ,1,1 

  ( Seminar) 

  -  วชิาเอกบังคับ  3 หนวยกติ (ไมนบัหนวยกติ) 

 01208691 ระเบยีบวธิวีจัิยขั้นสงูทางวศิวกรรมเครือ่งกล 3(3-0 -6) 

  ( Advanced Research Methods in Mechanical Engineering) 

 ข. วทิยานพินธ ไมนอยกวา 48  หนวยกติ  

 01208 699 วทิยานพินธ 1- 48 

  ( Thesis) 

 

แบบ 1.2 

 -  จํานวนหนวยกติ รวมตลอดหลักสูตร ไมนอยกวา 72 หนวยกติ 

 

โครงสรางหลักสูตร  

 ก. วชิาเอก ไมนอยกวา 9 หนวยกติ (ไมนบัหนวยกติ)  

  -  สมัมนา  6 หนวยกติ (ไมนบัหนวยกติ) 

  -  วชิาเอกบงัคบั  3 หนวยกติ (ไมนบัหนวยกติ) 

 ข. วทิยานพินธ ไมนอยกวา 72  หนวยกติ  

 

รายวชิา  

 ก. วชิาเอก ไมนอยกวา 9 หนวยกติ (ไมนบัหนวยกติ)  

  -  สมัมนา  6 หนวยกติ (ไมนบัหนวยกติ)  

 01208 697 สมัมนา 1,1,1,1,1,1 

  ( Seminar) 

  -  วชิาเอกบังคับ  3 หนวยกติ (ไมนบัหนวยกติ) 

 01208691 ระเบยีบวธิวีจัิยขั้นสงูทางวศิวกรรมเครือ่งกล 3(3-0 -6) 

  ( Advanced Research Methods in Mechanical Engineering) 

 ข. วทิยานพินธ ไมนอยกวา 72  หนวยกติ  

 01208 699 วทิยานพินธ 1- 72 

  ( Thesis) 
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แบบ 2.1 

 -  จํานวนหนวยกติ รวมตลอดหลักสูตร ไมนอยกวา 55 หนวยกติ 

 

โครงสรางหลักสูตร  

 ก. วชิาเอก ไมนอยกวา 19 หนวยกติ  

  -  สมัมนา  4 หนวยกติ  

  -  วชิาเอกบงัคบั  3 หนวยกติ  

  -  วชิาเอกเลอืก  12 หนวยกติ  

 ข. วทิยานพินธ ไมนอยกวา 36  หนวยกติ  

 

รายวชิา  

 ก. วชิาเอก ไมนอยกวา 19 หนวยกติ  

  -  สมัมนา  4 หนวยกติ  

 01208 697 สมัมนา 1,1 ,1,1 

  ( Seminar) 

  -  วชิาเอกบังคับ  3 หนวยกติ  

 01208691 ระเบยีบวธิวีจัิยขั้นสงูทางวศิวกรรมเครือ่งกล 3(3-0 -6) 

  ( Advanced Research Methods in Mechanical Engineering) 

  -  วชิาเอกเลอืก  12 หนวยกติ  

 ใหเลอืกเรยีนรายวชิาจากหมวดวชิาใดหมวดหนึง่หรอืหลายหมวดตอไปนี้ไมนอยกวา  

6 หนวยกติ 

 หมวดวชิากลศาสตรประยุกต 

 01208621 วธิช้ิีนประกอบจํากัดขัน้สูงสําหรับวศิวกรรมเครื่องกล 3(3-0-6) 

  (Advanced Finite Element Method in Mechanical Engineering)  

 01208696 เรือ่งเฉพาะทางวศิวกรรมเครือ่งกล 1-3 

  (Selected Topics in Mechanical Engineering) 

 01208698 ปญหาพเิศษ 1-3 

  (Special Problems) 
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 หมวดวชิาความรอน-ของไหล 

 01208641 การทําความเย็นขัน้สูง 3(3-0-6) 

  (Advanced Refrigeration) 

 01208642 การสรางกรดิแบบมโีครงสรางสาํหรับพลศาสตร 3(3-0-6)  

  ของไหลเชิงคํานวณ  

  (Structured Grid Generation for Computational Fluid Dynamics) 

 01208643 เทคนคิการจําลองรูปแบบการไหลขัน้สูง 3(3-0-6) 

  (Advanced Flow Visualization Techniques)   

 01208696 เรือ่งเฉพาะทางวศิวกรรมเครือ่งกล 1-3 

  (Selected Topics in Mechanical Engineering) 

 01208698 ปญหาพเิศษ 1-3 

  (Special Problems) 

 

 หมวดวชิาระบบ พลศาสตร และการควบคุม 

 01208671 การจําลองแบบของระบบทางวศิวกรรมเครือ่งกล 3(3-0-6) 

  (Simulation of Mechanical Engineering System) 

 01208672 3(3-0-6) 

  (Multi-Variable Control of Mechanical Engineering System) 

 01208673 

การควบคมุแบบหลายตวัแปรของระบบทางวศิวกรรมเครือ่งกลการควบคมุกาํลงัของไหลข  

3(3-0-6) 

  (Advanced Fluid Power Control) 

 01208674  การควบคมุแบบเหมาะสมทีส่ดุสาํหรับวศิวกรเครือ่งกล 3(3-0-6) 

  (Optimum Control for Mechanical Engineers) 

 01208675  ทฤษฎีการควบคุมแบบปรับตัว 3(3-0-6) 

  (Adaptive Control Theory) 

 01208676 การออกแบบระบบเครอืขายหนวยประสาทเทยีม 3(3-0-6) 

  (Design of Artificial Neural Networks) 

 01208677
  การจําลองระบบและการระบ ุ 3(3-0-6) 

  System Modeling and Identification 

 01208678 พลศาสตรของวัตถุหลายช้ิน 3(3-0-6) 

  (Multi-Body Dynamics) 

 01208696 เรือ่งเฉพาะทางวศิวกรรมเครือ่งกล 1-3 

  (Selected Topics in Mechanical Engineering) 
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 01208698 ปญหาพเิศษ 1-3 

  (Special Problems) 

 และ/หรอืใหเลอืกเรยีนรายวชิาภายใน หรอืภายนอกภาควชิาของคณะวศิวกรรมศาสตร

หรอืคณะวทิยาศาสตร โดยมรีหัสตั้งแต 500 ขึ้นไป ไมนอยกวา 6 หนวยกติ 

 ข. วทิยานพินธ ไมนอยกวา 36  หนวยกติ  

 01208 699 วทิยานพินธ 1- 36 

  ( Thesis) 

 

แบบ 2.2 

 -  จํานวนหนวยกติ รวมตลอดหลักสูตร ไมนอยกวา 79 หนวยกติ 

 

โครงสรางหลักสูตร  

 ก. วชิาเอก ไมนอยกวา 31 หนวยกติ  

  -  สมัมนา  6 หนวยกติ  

  -  วชิาเอกบงัคบั  3 หนวยกติ  

  -  วชิาเอกเลอืก  24 หนวยกติ  

 ข. วทิยานพินธ ไมนอยกวา 48  หนวยกติ 

  

รายวชิา  

 ก. วชิาเอก ไมนอยกวา 31 หนวยกติ  

  -  สมัมนา  6 หนวยกติ  

 01208 697 สมัมนา 1,1,1,1,1,1 

  ( Seminar) 

  -  วชิาเอกบังคับ  3 หนวยกติ  

 01208691 ระเบยีบวธิวีจัิยขั้นสงูทางวศิวกรรมเครือ่งกล 3(3-0 -6) 

  ( Advanced Research Methods in Mechanical Engineering) 

  -  วชิาเอกเลอืก  22 หนวยกติ  

 ใหเลอืกเรยีนรายวชิาจากหมวดวชิาใดหมวดหนึง่หรอืหลายหมวดตอไปนี้ไมนอยกวา  

16 หนวยกติ 

 หมวดวชิากลศาสตรประยุกต 

 01208621 วธิช้ิีนประกอบจํากัดขัน้สูงสําหรับวศิวกรรมเครื่องกล 3(3-0-6) 

  (Advanced Finite Element Method in Mechanical Engineering)  
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 01208696 เรือ่งเฉพาะทางวศิวกรรมเครือ่งกล 1-3 

  (Selected Topics in Mechanical Engineering) 

 01208698 ปญหาพเิศษ 1-3 

  (Special Problems) 

 

 หมวดวชิาความรอน-ของไหล 

 01208641 การทําความเย็นขัน้สูง 3(3-0-6) 

  (Advanced Refrigeration) 

 01208642 การสรางกรดิแบบมโีครงสรางสาํหรับพลศาสตร 3(3-0-6) 

  ของไหลเชิงคํานวณ  

  (Structured Grid Generation for Computational Fluid Dynamics) 

 01208643 เทคนคิการจําลองรูปแบบการไหลขัน้สูง 3(3-0-6) 

  (Advanced Flow Visualization Techniques)   

 01208696 เรือ่งเฉพาะทางวศิวกรรมเครือ่งกล 1-3 

  (Selected Topics in Mechanical Engineering) 

 01208698 ปญหาพเิศษ 1-3 

  (Special Problems) 

 

 หมวดวชิาระบบ พลศาสตร และการควบคุม 

 01208671 การจําลองแบบของระบบทางวศิวกรรมเครือ่งกล 3(3-0-6) 

  (Simulation of Mechanical Engineering System) 

 01208672   3(3-0-6) 

  (Multi-Variable Control of Mechanical Engineering System) 

 01208673 

การควบคมุแบบหลายตวัแปรของระบบทางวศิวกรรมเครือ่งกลการควบคมุกาํลงัของไหลข  

3(3-0-6) 

  (Advanced Fluid Power Control) 

 01208674  การควบคมุแบบเหมาะสมทีส่ดุสาํหรับวศิวกรเครือ่งกล 3(3-0-6) 

  (Optimum Control for Mechanical Engineers) 

 01208675  ทฤษฎีการควบคุมแบบปรับตัว 3(3-0-6) 

  (Adaptive Control Theory) 

 01208676 การออกแบบระบบเครอืขายหนวยประสาทเทยีม 3(3-0-6) 

  (Design of Artificial Neural Networks) 
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 01208677  การจําลองระบบและการระบ ุ 3(3-0-6) 

  System Modeling and Identification 

 01208678 พลศาสตรของวัตถุหลายช้ิน 3(3-0-6) 

  (Multi-Body Dynamics) 

 01208696 เรือ่งเฉพาะทางวศิวกรรมเครือ่งกล 1-3 

  (Selected Topics in Mechanical Engineering) 

 01208698 ปญหาพเิศษ 1-3 

  (Special Problems) 

 และ/หรอืใหเลอืกเรยีนรายวชิาภายใน หรอืภายนอกภาควชิาของคณะวศิวกรรมศาสตร

หรอืคณะวทิยาศาสตร โดยมรีหัสตั้งแต 500 ขึ้นไป ไมนอยกวา 6 หนวยกติ 

 ข. วทิยานพินธ ไมนอยกวา 48  หนวยกติ  

 01208 699 วทิยานพินธ 1- 48 

  ( Thesis) 
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แผนการศึกษา  

 

 แบบ 1.1 

 ปท่ี 1  ภาคการศึกษาท่ี 1 จํานวนหนวยกติ(บรรยาย-ปฏบิัตกิาร-ศึกษาดวยตนเอง) 

 01208 691 ระเบยีบวธิวีจัิยขั้นสงูทางวศิวกรรมเครือ่งกล 3(3-0-6) (ไมนบัหนวยกติ)  

 01208 697 สมัมนา 1   (ไมนบัหนวยกติ)  

 01208699 วทิยานพินธ 8 

   รวม               8 

 

 ปท่ี 1  ภาคการศึกษาท่ี 2 จํานวนหนวยกติ(บรรยาย-ปฏบิัตกิาร-ศึกษาดวยตนเอง) 

 01208 697 สมัมนา 1   (ไมนบัหนวยกติ) 

 01208699 วทิยานพินธ 8 

   รวม               8 

 

 ปท่ี 2  ภาคการศึกษาท่ี 1 จํานวนหนวยกติ(บรรยาย-ปฏบิัตกิาร-ศึกษาดวยตนเอง) 

 01208 697 สมัมนา 1   (ไมนบัหนวยกติ)  

 01208699 วทิยานพินธ 8 

   รวม              8 

 

 ปท่ี 2  ภาคการศึกษาท่ี 2 จํานวนหนวยกติ(บรรยาย-ปฏบิัตกิาร-ศึกษาดวยตนเอง) 

 01208 697 สมัมนา 1   (ไมนบัหนวยกติ) 

 01208699 วทิยานพินธ 8 

   รวม              8 

 ปท่ี 3  ภาคการศึกษาท่ี 1 จํานวนหนวยกติ(บรรยาย-ปฏบิัตกิาร-ศึกษาดวยตนเอง) 

 01208699 วทิยานพินธ 8 

   รวม              8 

 

 ปท่ี 3  ภาคการศึกษาท่ี 2 จํานวนหนวยกติ(บรรยาย-ปฏบิัตกิาร-ศึกษาดวยตนเอง) 

 01208699 วทิยานพินธ 8 

   รวม              8 
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แบบ 1.2 

 ปที ่1  ภาคการศกึษาที ่1 จํานวนหนวยกติ(บรรยาย-ปฏิบตักิาร-ศกึษาดวยตนเอง) 

 01208 691 ระเบียบวธิวีจัิยขั้นสูงทางวศิวกรรมเครือ่งกล 3(3-0-6)(ไมนับหนวยกติ) 

 01208 697 สัมมนา 1   (ไมนับหนวยกติ)  

 01208699 วทิยานิพนธ 6 

   รวม               6 

 ปที ่1  ภาคการศกึษาที ่2 จํานวนหนวยกติ(บรรยาย-ปฏิบตักิาร-ศกึษาดวยตนเอง) 

 01208 697 สัมมนา 1   (ไมนับหนวยกติ)  

 01208699 วทิยานิพนธ 6 

   รวม               6 

 ปที ่2  ภาคการศกึษาที ่1 จํานวนหนวยกติ(บรรยาย-ปฏิบตักิาร-ศกึษาดวยตนเอง) 

 01208 697 สัมมนา 1   (ไมนับหนวยกติ)  

 01208699 วทิยานิพนธ 6 

   รวม               6 

 ปที ่2  ภาคการศกึษาที ่2 จํานวนหนวยกติ(บรรยาย-ปฏิบตักิาร-ศกึษาดวยตนเอง) 

 01208 697 สัมมนา 1   (ไมนับหนวยกติ)  

 01208699 วทิยานิพนธ 6 

   รวม               6  

 ปที ่3  ภาคการศกึษาที ่1 จํานวนหนวยกติ(บรรยาย-ปฏิบตักิาร-ศกึษาดวยตนเอง) 

 01208 697 สัมมนา 1   (ไมนับหนวยกติ)  

 01208699 วทิยานิพนธ 8 

   รวม               8 

 ปที ่3  ภาคการศกึษาที ่2 จํานวนหนวยกติ(บรรยาย-ปฏิบตักิาร-ศกึษาดวยตนเอง) 

 01208 697 สัมมนา 1   (ไมนับหนวยกติ)  

 01208699 วทิยานิพนธ 8 

   รวม              8 

 ปที ่4  ภาคการศกึษาที ่1 จํานวนหนวยกติ(บรรยาย-ปฏิบตักิาร-ศกึษาดวยตนเอง) 

 01208699 วทิยานิพนธ 8 

   รวม              8 

 ปที ่4  ภาคการศกึษาที ่2 จํานวนหนวยกติ(บรรยาย-ปฏิบตักิาร-ศกึษาดวยตนเอง) 

 01208699 วทิยานิพนธ 8 

   รวม              8 

 ปที ่5  ภาคการศกึษาที ่1 จํานวนหนวยกติ(บรรยาย-ปฏิบตักิาร-ศกึษาดวยตนเอง) 

 01208699 วทิยานิพนธ 8 

   รวม              8 

 ปที ่5  ภาคการศกึษาที ่2 จํานวนหนวยกติ(บรรยาย-ปฏิบตักิาร-ศกึษาดวยตนเอง) 

 01208699 วทิยานิพนธ 8 

   รวม              8 
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 แบบ 2.1 

 

 ปท่ี 1  ภาคการศึกษาท่ี 1 จํานวนหนวยกติ(บรรยาย-ปฏบิัตกิาร-ศึกษาดวยตนเอง) 

 01208 691 ระเบยีบวธิวีจัิยขั้นสงูทางวศิวกรรมเครือ่งกล 3(3-0-6) 

 01208 697 สมัมนา 1  

  วชิาเอกเลอืก 6( - - ) 

   รวม              10( - - ) 

 

 ปท่ี 1  ภาคการศึกษาท่ี 2 จํานวนหนวยกติ(บรรยาย-ปฏบิัตกิาร-ศึกษาดวยตนเอง) 

 01208 697 สมัมนา 1  

  วชิาเอกเลอืก 6( - - ) 

   รวม               7( - - ) 

 

 ปท่ี 2  ภาคการศึกษาท่ี 1 จํานวนหนวยกติ(บรรยาย-ปฏบิัตกิาร-ศึกษาดวยตนเอง) 

 01208 697 สมัมนา 1  

 01208699 วทิยานพินธ 9 

   รวม             10 

 

 ปท่ี 2  ภาคการศึกษาท่ี 2 จํานวนหนวยกติ(บรรยาย-ปฏบิัตกิาร-ศึกษาดวยตนเอง) 

 01208 697 สมัมนา 1  

 01208699 วทิยานพินธ 9 

   รวม             10 

 

 ปท่ี 3  ภาคการศึกษาท่ี 1 จํานวนหนวยกติ(บรรยาย-ปฏบิัตกิาร-ศึกษาดวยตนเอง) 

 01208699 วทิยานพินธ 9 

   รวม              9 

 

 ปท่ี 3  ภาคการศึกษาท่ี 2 จํานวนหนวยกติ(บรรยาย-ปฏบิัตกิาร-ศึกษาดวยตนเอง) 

 01208699 วทิยานพินธ 9 

   รวม              9 
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 แบบ 2.2 

 ปที ่1  ภาคการศกึษาที ่1 จํานวนหนวยกติ(บรรยาย-ปฏิบตักิาร-ศกึษาดวยตนเอง) 

 01208 691 ระเบียบวธิวีจัิยขั้นสูงทางวศิวกรรมเครือ่งกล 3(3-0-6) 

 01208 697 สัมมนา 1  

  วชิาเอกเลอืก 6( - - ) 

   รวม               10( - - ) 

 ปที ่1  ภาคการศกึษาที ่2 จํานวนหนวยกติ(บรรยาย-ปฏิบตักิาร-ศกึษาดวยตนเอง) 

 01208 697 สัมมนา 1  

  วชิาเอกเลอืก 10( - - ) 

   รวม               11( - - ) 

 ปที ่2  ภาคการศกึษาที ่1 จํานวนหนวยกติ(บรรยาย-ปฏิบตักิาร-ศกึษาดวยตนเอง) 

 01208 697 สัมมนา 1  

 01208699 วทิยานิพนธ 6  

  วชิาเอกเลอืก 6( - - ) 

   รวม              13( - - ) 

 ปที ่2  ภาคการศกึษาที ่2 จํานวนหนวยกติ(บรรยาย-ปฏิบตักิาร-ศกึษาดวยตนเอง) 

 01208 697 สัมมนา 1  

 01208699 วทิยานิพนธ 6 

   รวม              7 

 ปที ่3  ภาคการศกึษาที ่1 จํานวนหนวยกติ(บรรยาย-ปฏิบตักิาร-ศกึษาดวยตนเอง) 

 01208 697 สัมมนา 1  

 01208699 วทิยานิพนธ 6 

   รวม              7 

 ปที ่3  ภาคการศกึษาที ่2 จํานวนหนวยกติ(บรรยาย-ปฏิบตักิาร-ศกึษาดวยตนเอง) 

 01208 697 สัมมนา 1  

 01208699 วทิยานิพนธ 6 

   รวม              7 

 ปที ่4  ภาคการศกึษาที ่1 จํานวนหนวยกติ(บรรยาย-ปฏิบตักิาร-ศกึษาดวยตนเอง) 

 01208699 วทิยานิพนธ 6 

   รวม              6 

 ปที ่4  ภาคการศกึษาที ่2 จํานวนหนวยกติ(บรรยาย-ปฏิบตักิาร-ศกึษาดวยตนเอง) 

 01208699 วทิยานิพนธ 6 

   รวม              6 

 ปที ่5  ภาคการศกึษาที ่1 จํานวนหนวยกติ(บรรยาย-ปฏิบตักิาร-ศกึษาดวยตนเอง) 

 01208699 วทิยานิพนธ 6 

   รวม              6 

 ปที ่5  ภาคการศกึษาที ่2 จํานวนหนวยกติ(บรรยาย-ปฏิบตักิาร-ศกึษาดวยตนเอง) 

 01208699 วทิยานิพนธ 6 

   รวม              6 
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คําอธบิายรายวชิา 

 

01208621 วธิช้ิีนประกอบจํากัดขัน้สูงสําหรับวศิวกรรมเครื่องกล 3(3-0-6) 

 (Advanced Finite Element Method in Mechanical Engineering)  

  การประยุกตการใชวธิช้ิีนประกอบจํากัดสําหรับกลศาสตรประยุกต 

ปญหาทางความรอน และการไหลของของไหล กรณศีกึษาและการวเิคราะห

ปญหาทางดานสถติยศาสตรและพลศาสตรทีม่สีมการทีไ่มเปนเชิงเสนกบังาน

โครงสรางและช้ินงานทีต่อเนือ่งและไมตอเนือ่ง กรณศีกึษาและการวเิคราะห

ปญหาทางดานการถายเทความรอนเนือ่งจากการนาํ การพา และการแผรังสี

ความรอนทีส่ภาวะช่ัวครูทีม่สีมการไมเปนเชิงเสน กรณศีกึษาและการวเิคราะห

ปญหาทางดานการไหลของของไหลแบบยุบตัวไดและยุบตัวไมไดที่สภาวะคงตัว

และสภาวะช่ัวครูทีม่สีมการไมเปนเชิงเสน 

  Applications of finite element method for applied mechanics, thermal 

and fluid flow problems; case study and analysis of nonlinear structural static 

and dynamic problems with discrete and continuum structures; case study 

and analysis of transient-state nonlinear heat transfer problems with 

conduction, convection and radiation; case study and analysis of steady-state 

and unsteady-state nonlinear compressible and incompressible fluid flow 

problems. 

 

01208641 การทําความเย็นขัน้สูง 3(3-0-6) 

 (Advanced Refrigeration)  

  การออกแบบระบบทําความเย็นขัน้สูง การคํานวณภาระทําความเย็น และ

คณุภาพอากาศภายใน เนนการควบคมุโดยเพิม่เนื้อหาทางทฤษฎ ีและภาพ

รายละเอยีดของระบบ และการควบคุมที่ใช ระบบอัดไอขัน้เดยีวและสองขัน้ ระบบ

ทําความเย็นแบบดูดซับ การถายเทมวล และวัสดุถายเทความรอนแบบสัมผัสตรง 

 Design of advanced refrigerating system; cooling load calculations and  

indoor air quality; emphasize on the control by adding more explanation of the 

theory and more detailed illustrations of courrent typical system and controls; 

concept of single-stage and two-stage vapor compression systems. 

Absorption refrigeration system, mass transfer, and direct contact heat 

transfer material. 
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01208642 การสรางกรดิแบบมโีครงสรางสาํหรับพลศาสตรของไหลเชิงคาํนวณ 3(3-0-6) 

 (Structured Grid Generation for Computational Fluid Dynamics)  

  แนวความคดิของการสรางกรดิแบบมโีครงสรางสาํหรับพลศาสตรของ

ไหลเชิงคาํนวณ ระบบพกิดัแบบตามรูปทรงของวสัด ุการสรางกรดิเชิงพชีคณติ 

การสรางกรดิโดยใชสมการไฮ-เปอรโบลา สมการพาราโบลา และสมการเชิงวงรี  

การควบคมุจุดกรดิภายใน การตั้งฉากทีข่อบในการสรางกรดิเชิงวงร ีการสรางก

รดิแบบปรับตัวได 

  Concept of structured grid generation for computational fluid 

dynamics; body-fitted coordinate system; algebraic grid generation; grid 

generation using hyperbolic, parabolic, and elliptic equations; interior grid point 

control; boundary orthogonality in elliptic grid generation; adaptive grid 

generation. 

 

01208643 เทคนคิการจําลองรูปแบบการไหลขัน้สูง 3(3-0-6) 

 (Advanced Flow Visualization Techniques)  

  เทคนคิการจําลองรูปแบบการไหลขัน้สูง เนนเกี่ยวกับการใชเทคนคิตาง ๆ 

เพื่อศึกษาลักษณะการไหล หรอืการเปลี่ยนแปลงสมบัติตางๆ ของการไหล รวมถงึ

วธิกีารเก็บขอมูลและประมวลผล การประยุกตใชเทคนคิตางๆ  กบัสภาพงาน

ในทางวศิวกรรมศาสตร 

  Advanced flow visualization techniques concentrating on flow 

characteristics, acquiring data system, and analyzing a large amount of data 

obtained; application of these techniques on many engineering problems. 

 

01208671 การจําลองแบบของระบบทางวศิวกรรมเครือ่งกล 3(3-0-6) 

 (Simulation of Mechanical Engineering System)  

  การสรางแบบจําลองและการจําลองแบบของระบบทางวศิวกรรม  

เครื่องกลในรูปแบบของพลังงานแบบตางๆ การศึกษาแผนภูมพิันธะและสมการ

ของสถานภาพ การวเิคราะหการตอบสนองและเสถยีรภาพของรูปจําลองของ

ระบบเชิงเสน การจําลองแบบโดยใชคอมพวิเตอร 

 Modeling and simulation of mechanical engineering system in various  

energy domains; bond graphs and state space equations; analysis of response 

and stability of linear system models; computer simulation. 
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01208672 การควบคมุแบบหลายตวัแปรของระบบทางวศิวกรรมเครือ่งกล 3(3-0-6) 

 (Multi-Variable Control of Mechanical Engineering System)  

  การวเิคราะหแนวทางการออกแบบระบบควบคุมแบบสถานะแบบเสตท-

สเปส แบบการเปลี่ยนแปลงการตอบสนองเชิงความถี่ และแบบคลาสสกิของ

ระบบแบบหลายตัวแปร โดยเนนการใชประโยชนตอระบบทางวศิวกรรมเครื่องกล 

สมบัติของระบบแบบหลายตัวแปร การแยกสวนระบบแบบหลายตัวแปรโดยใชวธิี

ไดนามกิอนิเวอรชันกับการออกแบบอุปกรณควบคุมแบบปอนไปขางหนา หรอื

ปอนกลับ การจัดตารางของคาคงที่ของอุปกรณควบคุมเชิงเสนในชวงของการ

ปฎบิัติการ 

  Analysis of state-space, frequency response shaping, and classical 

control design strategies for multi-variable plant with emphasis on applications 

to mechanical engineering system; properties of multi-variable system; 

decoupling of multi-variable system using dynamic inversion technique with 

feed-forward or feed-back controller design; gain scheduling of linear 

controller in the operating range.  

 

01208673 การควบคุมกําลังของไหลขัน้สูง 3(3-0-6) 

 (Advanced Fluid Power Control)  

  ลักษณะของสภาวะคงตัวและพลศาสตรของระบบกําลังของไหล เนน

เกี่ยวกับการวเิคราะหระบบอเิล็กโตรไฮโดรลกิ ทฤษฎวีงจรของไหลแบบกอนที่

จําเปนสําหรับการสรางแบบจําลอง การตอบสนอง เสถยีรภาพ และการควบคุม

ของระบบอเิล็กโตรไฮโดรลกิตางๆ สําหรับการเช่ือมตอกันระหวาง เซอรโววาลว-

มอเตอร-กระบอกสูบ การประยุกตใชเทคนคิของการควบคุมแบบตางๆ ทฤษฎี

เสตท-สเปสเชิงเสนตรง ที่ใชในการอธบิายหลักการของระบบควบคุมแบบเสตท-

ฟดแบค ความสามารถควบคุมไดและความสามารถตรวจตราได การออกแบบ

ระบบควบคุมในเสตทสเปส 
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 Steady-state and dynamic characteristics of fluid power system; emphasize 

on the analysis of electro-hydraulic system; lumped fluid circuit theory 

needed for the modeling; the response, stability and control of electro-

hydraulic systems for a variety of interconnections of servo valves, motors and 

cylinders; the application of various control techniques; linear state-space 

theory used to describe the concept of state-feedback control; controllability 

and observability; the design of control system in state-space. 

  

01208674 การควบคมุแบบเหมาะทีส่ดุสาํหรับวศิวกรเครือ่งกล 3(3-0-6) 

 (Optimum Control for Mechanical Engineers)  

  การออกแบบและวเิคราะหตวัควบคมุสาํหรับระบบเชิงเสน การวดั

สมรรถนะ การปรับตวัแปรใหไดคาเหมาะทีส่ดุ การจําลอง การศกึษาการ

ตอบสนองในโดเมนของเวลา การวเิคราะหเสถยีรภาพ 

  Controller design and analysis for linear systems; performance 

measurement; optimal variable adaptation; simulation; study of time-domain 

response; stability analysis. 

 

01208675 ทฤษฎีการควบคุมแบบปรับตัว 3(3-0-6) 

 (Adaptive Control Theory)  

  การประมาณคาพารามเิตอรแบบเชิงเวลาจรงิ ตวัคมุคาปรับตัวเองเชิง

กําหนด ตัวคุมคาปรับตัวเองแบบเฟนสุมและแบบทํานาย ระบบปรับตัวอางองิ

แบบจําลอง สมบัตขิองระบบปรับตัว การควบคุมปรับตัวแบบเฟนสุม การปรับ

อัตโนมัต ิการจัดกําหนดการของอัตราขยาย 

  Real-time parameter estimation; deterministic self-tuning regulators; 

stochastic and predictive self-tuning regulators; model-reference adaptive 

systems; properties of adaptive systems; stochastic adaptive control; auto-

tuning; gain scheduling. 
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01208676 การออกแบบระบบเครอืขายหนวยประสาทเทยีม 3(3-0-6) 

 (Design of Artificial Neural Networks)  

  หลกัการทาํงานและฟงกชันการทาํงานของระบบเครอืขายหนวยประสาท

เทยีม การออกแบบระบบเครอืขายหนวยประสาทเทยีมแบบมผูีชวย แบบไมมี

ผูชวย แบบบังคับ และแบบผสมสําหรับแกไขปญหาทางวศิวกรรมเครื่องกล โดย

เนนงานทางดานระบบตรวจสอบและควบคุมอัตโนมัติ 

  Working principle and working function of artificial neural networks; 

design of assisting, non-assisting, forced, and combined artificial neural 

networks for solving the problems in mechanical engineering, specifically in 

the field of automatic monitoring and control 

 

01208677 การจําลองระบบและการระบ ุ 3(3-0-6) 

 (System Modeling and Identification) 

  หลกัมูลของแบบจําลองระบบ การจําลอง การทาํนายและการควบคมุ 

การระบไุมใชพารามเิตอร การระบใุชพารามเิตอร การลูเขา ความตองกนัและการ

แจกแจงเชิงเสนกํากับของการประมาณ การออกแบบการทดลองและการ

ตรวจสอบความสมเหตุสมผลของแบบจําลอง 

  Fundamentals of system models, simulation, prediction and control;   

nonparametric identification; parametric identification; convergence, 

consistency and asymptotic distribution of estimation; experiment design and 

model validate. 

 

01208678 พลศาสตรของวัตถุหลายช้ิน 3(3-0-6) 

 (Multi-Body Dynamics)  

  พลศาสตรของวัตถุหลายช้ินที่ตดิกัน ระบบกรอบอางองิ การหาอนุพันธ

ของฟงกชันของเวกเตอร จลนศาสตรของวัตถุหลายช้ิน สมบัตขิองมวลและความ

เฉื่อย ทฤษฎบีทของความเฉื่อย ทฤษฎขีองโมเมนตเชิงมุม ระบบของแรง  การหา

สมการของการเคลื่อนที่โดยใชวธิขีองเคน 

 Dynamics of coupled rigid bodies, system of reference frames,  

differentiation of vector functions, multi-body kinematics, mass and inertia 

properties, inertia theorems, angular momentum theorems, force system, 

equation of motion by using Kane’s method. 
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01208691 ระเบยีบวธิวีจัิยขั้นสงูทาง

วศิวกรรมเครือ่งกล 

3(3-0-6) 

 (Advanced Research Methods in Mechanical Engineering) 

  งานวจัิยขั้นสงูทางวศิวกรรมเครือ่งกลและการจัดทาํโครงรางการวจัิย 

การใชเทคโนโลยสีารสนเทศและคอมพวิเตอรสําหรับประมวลผล และการสบืคน

ขอมูล การวเิคราะหผลการเรยีบเรยีงและเขยีนบทความทางวชิาการ และการ

นําเสนอ การอภิปรายผลงานวจัิย การจัดทํารายงานเพื่อการนําเสนอในการ

ประชุมและการตพีมิพวารสารวชิาการ 

  Advanced research in mechanical engineering and preparation of 

research proposal, application of information technology and computer for data 

processing and retrievals, data analysis, technical report writing, technical 

presentation and groud discussion; paper preparation for international journal 

publication. 

 

01208696 เรือ่งเฉพาะทางวศิวกรรมเครือ่งกล 1-3 

 (Selected Topics in Mechanical Engineering)  

   เรื่องเฉพาะทางวศิวกรรมเครื่องกลในระดับปรญิญาเอก หัวขอเรื่อง

เปลี่ยนแปลงไปในแตละภาคการศกึษา 

  Selected topics in mechanical engineering at the doctoral degree level. 

Topics are subject to change each semester. 

 

01208697 สมัมนา 1 

 (Seminar) 

  การนําเสนอและอภิปรายหัวขอที่นาสนใจทางวศิวกรรมเครื่องกล  

ในระดับปรญิญาเอก 

  Presentation and discussion on interesting topics in mechanical 

engineering at the doctoral degree level. 
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01208698 ปญหาพเิศษ 1-3 

 (Special Problems)  

  การศกึษาและคนควาทางวศิวกรรมเครือ่งกลระดบัปรญิญาเอก และ

เรยีบเรยีงเขยีนเปนรายงาน 

  Study and research in mechanical engineering at the doctoral degree 

level and compile into a written report. 

 

01208699 วทิยานพินธ  1-72 

 (Thesis)   

  วจัิยในระดบัปรญิญาเอก และเรยีบเรยีงเขยีนเปนวทิยานพินธ      

  Research at the doctoral degree level and compile into a thesis. 

 


